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13. HAFTA

Kapsam:
• Ani dönme merkezi
• Analiz prosedürü
• Bağıl hareket analizi: İvme
• Örnek problem çözümleri



5.7 Sıfır Hızlı Anlık Merkez

Anlık dönme merkezi:



Anlık dönme merkezi

DM

Örneğin bisiklet tekerleğinin hareket halinde ani dönme merkezi zemine temas ettiği noktadır. Bisiklet tekerleğinin alt 
noktası daha net görülürken üst tarafı net değildir.



Anlık dönme merkezi

Rijit bir cisim üzerinde bulunan bir B noktasının hızı doğrudan hesaplanabilir. 

Bu harekette A noktasındaki hız sıfır olduğu için 

yazılabilir.

Cisim genel düzlemsel harekete tabi olduğu için A noktası ani dönme merkezi olarak 
tanımlanır. 
A noktasının hızı sıfırdır. 
Ani dönme merkezinden geçen eksen hareket düzlemine daima diktir.



Sıfır Hızlı Anlık Merkez: Anlık dönme merkezi (DM = IC):



Sıfır Hızlı Anlık Merkez: Anlık dönme merkezi

DM = IC



Sıfır Hızlı Anlık Merkez: Anlık dönme merkezi
DM = IC



5.8 Analiz prosedürü

DM = IC



Örnek Problem



Çözüm



Örnek Problem



Çözüm



5.9 Bağıl hareket analizi: İvme
A ve B noktalarının ivmeleri arasındaki ilişkiyi 

belirlemek için türev alınmalıdır:

aB: B noktasının ivmesi
aA: A noktasının ivmesi
(aB/A)t A göre B nin teğetsel ivme bileşeni
(aB/A)n A göre B nin normal ivme bileşeni



5.9 Bağıl hareket analizi: İvme

aB: B noktasının ivmesi
aA: A noktasının ivmesi
α cismin açısal ivmesi
ω cismin açısal hızı
rB/A A dan B ye konum vektörü



5.9 Bağıl hareket analizi: İvme



Örnek Problem





Örnek Problem



Örnek Problem



Problemler
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