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14. HAFTA

Kapsam: 
• Rijit cismin düzlemsel kinetiği 
• Eylemsizlik momenti
• Öteleme hareketi denklemleri
• Dönme hareketi denklemleri
• Örnek problem çözümleri



6. Rijit Cisimin Düzlemsel Kinetiği



6.1 Eylemsizlik momenti

Cisimler belirli hacim ve şekle sahip oldukları için, cisme uygulanan kuvvet onun ötelenmesine 
ve dönmesine neden olabilir. 
Cismin ötelenmesi F = m.a denklemi ile tanımlanır. 
Momentin neden olduğu dönme daha karmaşık bir etken olup; M = I α ile tanımlanır.
Burada I eylemsizlik momentine karşılık gelir.
Kütle cismin ivmelenmeye karşı olan direncinin bir ölçüsüdür (F = m.a )
Eylemsizlik momenti cismin açısal ivmelenmeye karşı olan direncinin bir ölçüsüdür (M = I α).

Eylemsizlik momenti cismi oluşturan bütün dm kütlelerinin bir eksene göre ikinci momentinin 
integrali olarak tanımlanır. Şekilde gösterilen rijit cisim için z eksenine göre eylemsizlik 
momenti:

Burada r moment kolu uzunluğu olup; dm kütlelerine olan dik uzaklıktır. 
Düzlemsel kinetik analizde eksen cismin G kütle merkezinden  geçer. 
Daima hareket düzlemine diktir.
Kütle merkezi eylemsizlik momenti daima pozitiftir.
Birimi kg m2 ‘dir.
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Bazı çizgi ve alanların geometrik özellikleri ve eylemsizlik momentleri
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Homojen cisimlerin ağırlık merkezleri ve kütle eylemsizlik momentleri



6.2 Doğrusal Öteleme
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Örnek problem
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6.3 Eğrisel Öteleme

Eğrisel Öteleme:
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6.4 Sabit bir eksen etrafında dönme
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