GPS Yonlendirme
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J Gorinieiilil (ve sesll) stieticiiye giieis giezsinclz esliie

ederek hat uzerinde 1lerlemesine yardimect olur

m Oto-dumenleme sistemi

m Burada sistem kontrolu ele alnas®T:

m Her iki sistemde de DGPS kullanilir.
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m Aletlert ayni trafik izleri tizerinde yonlendirglaf
(controlled traffic)

m Markorden daha etkili(effecthve_even Y@l
canopy)

® Son kalinan noktaya getirir. (Abil;

a spot where activity
spray)



B Cece yve ggriigiin zaylit oldudgu cluruenlarcla
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m Operatorun uzerindeki zorlanmayi azaltir ve gpz
yorulmasini sinirlar.

m Ruzgardan veya sallantilardagm®

= Allows optional data logging O
as-applied data = create maps

m Potentially gains field area /
underlap, and inac




Lightbar
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Antenna

DGPS Datalogger / Computer
Receiver (Optional)




m DGPS ile calismada 5 Hz calisma hiz1 gerekiy)
m Lightbars farkli sekil ve olculerde olaaads@®@lr

m Cogu bar sistemt bir cok yafimcinin (BIS§°
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sistemi ile uyumlu calisacaktur. —
m [siklar hattan sapmay1 gosterir(in Ft orgii)

® Bir cok mesaj ekranda gQuam®ITnchidug
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m Pozisyon dogrulugu DGPS ah(:lsmm ve bu

alicinin sagladlgl verinin kalitesine

baghdir.

m [sikli barlarla kullanilan bi
metre altt dogrul
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B (51l paelar gernily arzllerde disiairg, toplis
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ullanilmaya uygundut.

m Siraya ekili irunlerde yapilan sira arasi capais

ekim, bakim, vb. isler1 icin uygmP™aCodifdEs
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Maliyetler

* Maliyetleri hassasiyete gore
degismektedir.
« Temel sistem + DGPS receiver: ~$7000

« Sadece basit 1s1kli: ~$3000
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D)GPS gereksicilonl

Goruntu ekran hizt
* Ekran bilgilert
e Tleri bakis kapasig®
* GoOsterge hassastyet
* Veri saklama kapasitesi



)

J}(|r|r| j(l |r|[’{—‘r|

N N L. A—_ e el . o y L

* programlanabilirlilik
* Donus gostergest
* Noktaya geri donus kapagidssi

* Ekran zoom 6zelligi

e Kontur izleme

* Egim sensoru

* Diger ekipmanlarla uyumluluk
* Baglant1 imkanlag
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High-Accuracy User Interface
DGPS

—I— DGPS Base
Cabling Station with
l_ - ® Radio (on RTK

systems only)

O
Hydraulic Radio
Steering  Solenoid ol (on RTK systems
Sensor ' only)
Navigation
Controller

A
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B Dusuk dogruluk — WAAS, Coast Guard beacon,

OmniSTAR kullanir

m Orta dogruluk — OmniSTAR Hlgem
StarFire2 kullanir
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drive
Just Let Go™,




JD Starfire 11
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B Digiiie dograluke (VWAAY eie,) — | maclen 217

daha dusuk
® Yuksek dogruluk (RTK) — 5 cm’den az

Currently, auto-steer systems will only work with

straight rows!
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B Digiik cogrealute (VAAS
» 15 000

® Orta dogruluk (OmniSTAR HP etc.) _Ss
to $25,000 + OmniSTAR
($1500 annually)
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® Yuksek dogruluk (RTK) — abous#50.00C



Ozet

3 GPS- tabanl yonlendirme bir ¢ok fayda
saglayabilir.

m [sikli barlar buyuk arazilerdek: operasyonlarda

surucuye yardim bakimindan 1y1 bir seceng

m Oto dumenleme sistemi trakg#f ve -(;crd Vel

yapilacak operasyonlara uygun




