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Açıklama: Genel olarak, f (x) xl'den xu'ya kadar aralıkta gerçek ve sürekli ise ve f (xL) ve f (xU) zıt
ișaretlere sahipse,
f (xL) f (xU) <0
o zaman xl ve xu arasında en az bir gerçek kök vardır.
Artımlı arama yöntemleri, ișlevin ișaretini değiștirdiği bir aralığı bularak bu gözlemden yararlanır. Daha
sonra ișaretin yeri değișir (ve sonuç olarak kök), aralığı bir dizi alt aralığa bölerek daha kesin olarak
tanımlanır. Bu alt aralıkların her biri, ișaret değișikliğini bulmak için aranır. İșlem tekrarlanır ve alt 
tahminler daha ince artıșlara bölünerek kök tahmini rafine edilir.
Alternatif olarak ikili doğrama, aralık yarığı veya Bolzano’un yöntemi olarak adlandırılan ikiye bölme
yöntemi, aralığın her zaman yarıya bölüneceği bir tür artımlı arama yöntemidir. Bir fonksiyon bir
aralıktaki ișareti değiștirirse, orta noktadaki fonksiyon değeri değerlendirilir. Kökün yeri daha sonra
içinde ișaret değișikliğinin meydana geldiği alt aralığın orta noktasında yer aldığı belirlenir. İșlem, rafine
edilmiș tahminler elde etmek için tekrarlanır. İkiye bölme hesaplaması için basit bir algoritma așağıda
verilmiștir.
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xyz=input('Enter your function: ','s')
xl=input('Enter xl:')
xu=input('Enter xu:')
tol=input('Enter stopping criterion:')
kmax=input('Enter max iter:')
f=inline(xyz);
fid=fopen('bisection.txt','w');
fprintf(fid,'Roots of Equation f(x)=x^3-12*x^2+47*x-60 \n\n');
fprintf(fid,'iter     xl       xu xr f(xl)       f(xu)       f(xr) \n');
fprintf(fid,'-------------------------------------------------------------------\n');
for i=1:kmax

ya=f(xl);
yb=f(xu);
xr=0.5*(xl+xu);
yr=f(xr);
fprintf(fid,'%4.1f %7.4f %7.4f %7.4f   %7.4f   %7.4f   %7.4f\n',i,xl,xu,xr,ya,yb,yr);
if ya*yr<0

xu=xr;
else xl=xr;
end
if abs(yr)<tol;

break
end

end
fclose(fid);
disp('The root of the equation is')
xr
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Satır indirgeme olarak da bilinen Gauss eliminasyonu, lineer denklem sistemlerini çözmek için lineer 
cebirde bir algoritmadır. Genellikle karșılık gelen katsayı matrisi üzerinde gerçekleștirilen bir ișlem dizisi 
olarak anlașılır. Bir matriste satır küçültme gerçekleștirmek için, matrisin sol alt köșesi mümkün 
olduğunca sıfırla dolana kadar matrisi değiștirmek için bir dizi temel satır ișlemi kullanılır. Bu ișlemleri 
kullanarak, bir matris her zaman bir üst üçgen matrise ve aslında sıra kademeli formda olan bir matrise 
dönüștürülebilir. Satır azaltma ișlemi, ilk satır ișlemlerini kullanır ve iki kısma ayrılabilir. İlk bölüm (bazen 
ileri eleme olarak da adlandırılır), belirli bir sistemi sıralı forma indirgemekte, bu da hiç çözümün, 
benzersiz bir çözümün veya sonsuz sayıda çözümün olup olmadığını söyleyebilmektedir. İkinci kısım 
(bazen geri ikame olarak da adlandırılır), çözüm bulunana kadar sıra ișlemlerini kullanmaya devam eder; 
bașka bir deyișle, matrisi azaltılmıș sıralı kademeli forma sokar.
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x=zeros(3,1);
AB=[A B]
n=size(A,1);
for i=1:n-1

P=-(AB(i+1:end,i)/AB(i,i))
AB(i+1:end,i:end)=AB(i+1:end,i:end)+P*AB(i,i:end)

end
for i=n:-1:1

x(i,:)=(AB(i,n+1:end)-AB(i,i+1:n)*x(i+1:n,:))/AB(i,i)
end
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- 0 ve 2 arasındaki bir zaman aralığı için MATLAB’ın
Adi Diferansiyel Denklem (ODE) çözücüsünü 
kullanarak x (0) = 0 başlangıç   koşulu ile aşağıdaki 
normal diferansiyel denklemi çözün.

𝑑𝑥
𝑑𝑡 ൌ 𝑥 ൅ 𝑡

function dxdt=difdenk(t,x)
dxdt=x+t;

[t,x]=ode23(‘difdenk’,[0 2],0)
plot(t,x)
xlabel(‘t’)
ylabel(‘x’)
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t =

0
0.0250
0.0500
0.0810
0.1234
0.1791
0.2496
0.3363
0.4400
0.5615
0.7009
0.8579
1.0319
1.2221
1.4221
1.6221
1.8221
2.0000

x =

0
0.0003
0.0013
0.0034
0.0079
0.0170
0.0339
0.0634
0.1127
0.1918
0.3146
0.5002
0.7743
1.1716
1.7228
2.4402
3.3606
4.3865


