KONU 4. DIRAK SIiSTEMININ JOST COZUMLERI I

A ve B reel sabitler olmak iizere,
Aefi/\a:
f(za/\) = < Beire >
fonksiyonu (3.1) — (3.2) Dirak sisteminin ¢;(z) = ¢2(z) = 0 igin ¢dziimiidiir.

Cc

lgi(z)] < Wa

c>0,e>0,i=1,2 (4.1)

kogulunun gergeklendigini varsayalim. (3.1) — (3.2) sisteminin
u(z,\) = f(z,A) 4+ o(1), x — o0
veya _
o walx,N) [ Aem
u(z,\) = < NN > = ( peire )t o(1), z — o0 (4.2)
kogulunu gergekleyen ¢oztimiinii u(z, A) ile gosterelim.

Teorem 4.1 (3.1) — (3.2) sisteminin (4.2) kogulunu gergekleyen u(x,\)

¢Ozumii
o0

uy(z, \) = Ae™ — / e~ AT g (ug(t, N)dt (4.3)
us(z, \) = Be® + i / M@0 g0 (H)uy (t, N)dt (4.4)

integral denklemler sisteminin de bir ¢oziimiidiir.
Ispat. (4.3) = (3.1) oldugunu ispatlayalim.

w = —idAe AT )\/e_“‘(‘”_t)ql (t)ug(t, \)dt + g1 (z)ua(z, \)
/ o0
= i) [AeT i/efi/\(xft)ql(t)zm(t,)\)dt +ig1(x)ua(z, N)
= —idup(z,\) +iq1(z)ua(z, M)
olup
ZW + q1(x)ug(x, N) = Aug(x, \)

bulunur. Bu da teoremi ispatlar.

(4.3), (4.4) sistemini

oo

w(z\) = F(z\) + / Q£ \u(t, \)dt (4.5)

T



bi¢iminde yazabiliriz, burada

. _ 0 , _,L'ql(t)e—i)\(m—t)
Q($7t7 )‘) - ( Z‘qQ(t)ei)\(:rft) ) 0

gibi tanimlanir.
A € Rigin (4.5) integral denkleminin ¢oziimii

o0

u(z,\) = f(z,A) + /H(m,s)f(&)\)ds (4.6)

xT

integral gosterimine sahiptir, burada

_( Hu(z,s) , Hia(w,s)
Hz,s) = ( Hoi(z,s) , Hyo(x,s)
gibi tanmimlanir ve

Cc

Hij(z,s) < ———r,
(z,9) (EEs s

c>0,€>0, 4,j=1,2 (4.7)

egitsizligini gergekler. (4.6) ile tammlanan u(x, \) ¢dzlimii yardim ile (3.1) —
(3.2) sisteminin Jost ¢oziimlerinin olugturacagiz.

Aligtirma.

1. (4.4) = (3.2) oldugunu ispatlaymiz.



