KONU 8. DIRAK SISTEMININ JOST FONKSIiYONU VE SACILIM
FONKSIYONU

Et(z,\) = ( B > AeTy ve E-(z,\) = ( E;(%A) > AeT.

Jost ¢oziimleri olmak iizere,
D+()\) = E;_(Ov)\) - Er(ov)\% AE @-‘r

ve
D_(\):=E;(0,\) — E;(0,\), AeC_

fonksiyonlarina Dirak sisteminin Jost fonksiyonlar: denir.
Teorem 8.1. Jost fonksiyonlar:

Di(\)=1+0(1), NeCq, |\ — (8.1)
D_(A)=1+0(1), A€ C_, |\ — o0 (8.2)
asimptotik esitliklerini saglar.
Ispat. (8.1) esitligini gosterelim. (5.6) esitligine gore
Dy(\) = ES(0,\) — Ef(0,\) =1 +/ Hy(0,5) — Hy2(0,5)] e, X e C,
0

(8.3)
elde edilir.
a) A € R olsun. Fourier déniisiimleri i¢in Rieman-Lebesgue lemmasini kul-
lanarak (8.3) esitliginden

Di(A)=1+0(1), A\€R, A — o0 (8.4)

bulunur.
b) A € C4 olsun. Bu durumda Lebesgue yakinsaklik teoremini kullanarak

Di(AN)=1+0(1), AeCq, A — o0 (8.5)

elde edilir. (8.4) ve (8.5) ten (8.1) esitligi cikar.



D_()\)
S(A):=—=, AeR
D2V
fonksiyonuna Dirak sisteminin sacilim fonksiyonu denir.
Teorem 8.2

esitligi saglanir.
ispat.
D_()\)
S\ = ,AeR
W=D

olmak tizere, (8.1) ve (8.2) yi kullanarak (8.6) esitligi elde edilir.

Dirak sisteminin ¢zdegerler kiimesi o4 olsun.
Teorem 8.3

og={A:Ae€C_, D_-(A\)=0}uU{A:xeC,, Dy(N) =0}
gergeklenir.

Alistirmalar

1) (8.2) asimptotik esitligini gosteriniz.
2) Teorem 8.3 ii ispatlayiniz.



