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A. Kullanilan Uygulama Alanlarina Gore

Robotlar

Cok farkl Olglte gbre robotlar
sjniflandirilabilmektedir.
Ornegin hareketli (mobil) veya
sabit olmasina gore, kullanilan
alanlara gore, herektin cinsine
gore Siniflandirmada temel
Olcut robot icin "Ne yapar?" ve
"pbunu nasil yapar?" sorularina
verilen yanitlardir.

Robotlari; uygulamaya gore
robotlar ve hareket
mekanigine gore robotlar
olmak Uzere iki temel sinifa
aylrmaktadir.



Endustriyel Robotlar

e Herhangi bir endustriyel tGretim ortaminda kullanilan robotlardir.
Endustriyel robotlarin en 6nemli 6zelligi kollara sahip olmasidir.



Ev Robotlari

e Evde kullanilmak icin gelistirilmis robotlardir. Elektrikli stpurge,
havuz temizleyici, bahce supurgeleri, oluk temizligi ve diger ev ve
bahce islerini yapabilen robotlari igerir.



Tibbl Robotlar

e llag Uretiminde ve dagitiminda, tibbi kurumlarda,
hastanelerde malzeme tasimak, doktorlara yardimci olmak
icin kullanilan robotlardir. Bu robotlarin ilk ve en 6nemlisini
cerrahi robotlar olusturur.



Servis Robotlari

e Kullanim sekli acisindan diger ttrlere girmeyen robotlardir. Bu
robotlar 6zerk tretim faaliyetlerinde kullanilmazlar. Insan
tarafindan yapilan tehlikeli ve zor islerde insana yardimci olmasi
icin gelistiriimiglerdir.



Eglence Robotlari

e Bunlar herhangi bir hizmette kullanilmayip ¢cogunlukla eglence ve
oyun arkadashqgi icin tercih edilen robotlardir.



Uzay Robotlar!

e Uzayda kullanilmak icin tretilen robotlardir. Bu tur robotlar
Uluslararasi Uzay Istasyonu’nda, Mars kesfinde ve diger uzay
gorevlerinde kullaniimaktadir. Bu anlamda uzay sondalari da birer
robottur.



Hobi ve Yarisma Robotlari

 Kigsisel olarak yapilan robotlardir. Cizgi takipcileri, sumo-botlar,
ucan robotlar gibi sadece eglence ve herhangi bir gorevi yerine
getirme konusunda yarismak icin yaptlan robotlar bu kategoride

degerlendirilmektedir.



Sanal Robotlar

e Sanal robotlar gercek hayatta fiziksel olarak bulunmayan
robotlardir. Sanal robotlarin yapi taslari bilgisayar programlaridir.
Sanal robotlar, gercek bir robot simulasyonu ya da sadece bir
tekrarlanan gorevi gerceklestirebilirler.



B. Hareket Mekanigine Gore Robotlar
Sabit Robotlar

e Sabit robotlar surekli tekrarlayan gdrevlerini pozisyonlarini
degistirmeden yapan robotlardir. Bunlar sanayi ortamlarinda imalat
ve montaj sektorunde calismaktadir. Bu tlrun icine Kartezyen /
Portal robotlar, Silindirik robotlar, Kuresel robotlar, SCARA
robotlar, Belden robotlar (robotik kollar) ve Paralel robotlar
girmektedir.



Tekerlekli Robotlar

« Tekerlekli robotlar pozisyonlarini tekerlekleri ile degistirebilen
mobil robotlardir. Tekerlekli hareketi mekanik olarak saglamak
Uretim acisindan kolay ve dusuk maliyetlidir.



Palethh Robotlar

« Paletli robotlar tekerlekli olmasalar da ¢alisma prensibi agisindan
tekerlekli robotlara cok benzer olarak calisirlar. Bu robotlar hareket
etmek icin tekerlekleri yerine tanklar gibi paletlerini kullanirlar.



Ayakli Robotlar

e Ayakli robotlar da tekerlekli robotlar gibi mobil robotlardandir,
ancak hareket yontemleri ve teknolojisi cogunlukla tekerlekli
robotlara daha Ustun ve karmasiktir. Ayakli robotlar gelismis
robotlardir. Bu tur icerisinde tek ayakli robotlar, iki ayakli robotlar
(insansi -humanoid - robotlar) ve ¢ok ayaklilar girer.



Yuzen Robotlar

e YUzen robotlar, suda hareket edebilen robotlardir. Bu robotlar
baliklar gibi ylzgeclerini kullanarak su icerisinde manevra
yapabilmektedir. Bunlar deniz kaynaklari ve balik turleriyle ilgili
arastirma ve incelemelerde, sualti arkeolojik kesiflerinde, sualti
fotografcihigi, sualti haritaciligi, petrol platformlarini denetleme,

Inceleme ve olasi hasarlari tespitinde kullanilmak icin tasarlanmis
deneysel robotlardir.



Ucan Robotlar

e Ucan robotlar hareketlerini kanat, pervane ya da balonlari ile
havada asili kalarak ve manevra yaparak saglayan robotlardir. Bu
robotlara 6rnek olarak ucak benzeri kanatl robotlar, kus/bocek
benzeri kanatli robotlar, pervaneli multikopterler, insansiz hava
araclari ve balonlu robotlar verilebilir.



Yilan Robotlar

e Bu robotlar sahip olduklari hareket yetenekleri ile her tir ortamda
cok yonlu olarak kullanilabilmektedir. Duvarlar ve bosluklar
arasinda dolasabilmeleri, arama ve kurtarma faaliyetlerinde bilgi
almak icin ¢cok uygun yapida olmalari bu robotlarin gelistirilme

nedenlerini olusturmaktadir.



Yumusak Elastik Robotlar

e Hareket organlari ve yapilari esnek robotlardir. Genellikle gévdeleri
silikondan, diger organlari (el, kol vs.) ise elektrik akimiyla
uyarildiginda boyut veya sekilde degisiklik yapan bir tur plastikten-
elektroaktif polimer- tretilmis robotlardir.



Mobil Klresel Robotlar (Robotik
Toplar)

e Bu robotlar gérunuds olarak topa benzeyen robotlardir. Kar veya
kum gibi zeminlerde tekerlekli robotlara gore daha fazla performans

gosterdikleri, ayrica disme riski daha az oldugu icin tercih
edilmektedir.



Hibrid Robotlar

e Bu tanim hem birden fazla hareket mekanigine sahip robotlar icin
hem de sibernetik robotlarin icin kullaniimaktadir. Sibernetik
robotlar hem elektronik hem de biyolojik (canli) elemanlari
icermektedir.



Surd Robotlari

e SUrd robotlari, yapi olarak birlesik ve tek olmak yerine ¢cok sayida
benzer ve basit fonksiyonellikte robotun ortak calismalari ile igleyen
robotlardir.



Moduler Robotlar

e Modller robotlar da sirt robotlar gibi robotik sistemi degisik
robotik parcalara dagitmis robot sistemleridir. Bu tir robotlar yeni
kosullara uyum veya yeni gorevleri gerceklestirmek amaciyla
kendilerini yeniden yapilandirabilmektedir.



Mikro Robotlar

e Mikro robotlar, hem mikro hassasiyette islem yapabilen ¢ok blyuk
boyutlardaki robotlari hem de mikrometre boyutlarinda olup mikro
hassasiyette islem yapabilen robotlari ifade etmektedir.



Nano Robotlar

e Nano robotlar nanometre dlzeyinde hassasiyetle islem yapabilen
cok hassas robotlardir. Bu tur robotlar boyut olarak nanometre
dlzeyinde ifade edilen ¢ok kucuk olctlerde (atom ve molekul
boyutlarinda) yapilmis olabildigi gibi oldukca buyik 6lctlerde de
yapilmis robotlar da olabilmektedir.



Beam Robotlar

e Beam (Biology, Electronics, Aestetics, Mechanics) robotlar
yapilarinda temel elektronik bilesenlerin kullanildigi robotlardir. Bu
nedenle beam robotlarin yapiminda genellikle programlanabilir
mikroislemci veya mikrodenetleyici kullaniimazlar.



Egitsel Amacli Robotlar

e Egitsel amaclarla gelistirilen ve
kullanilan ¢ok fazla sayi ve ttrde
egitsel robot, robot kiti ve seti
ortaya cikmistir. Bazi
siniflamalar robotun
kullantlacagi egitim turtne gore,
baz! siniflamalar robotun
yapisina (Elektronik Robot
Kitleri, Mekanik Robot Kitleri,
Insansi -HUmanoid- Robotlar
gibi), maliyetine gore, bazi
siniflamalar da kullanilabilecek
yas guruplarina gore
yapilmaktadir.



Blok (LEGO Benzeri) Tabanli Robot
Montaj Setlerli

 Ogrencilerin kendi robotlarim tasarlamalari, insa etmeleri ve onlari
programlayarak harekete gecirmeleri icin birbirine kolayca
baglanabilen parcalardan olusan robot setleridir.



DUsuk Maliyetli Programlanabilir
Robotik Kol Setleri

e Robotik kollar insan kollarindan esinlenerek tasarlanmis ve benzer
fonksiyonlara sahip robotik sistemlerdir.



Dasuk Maliyetli Minimum
Ozelliklerde Mobil Robot Tasarim
Kitleri

e Pek cok firmanin Urettigi bu tur egitsel robotlar kullanima hazir
ama tamamen montajlanmamis sekilde satisa sunulmaktadir.



Acik Kaynakli Dusuk Maliyetli Mobil
Robot Platformlari

e Egitim amach bu robotlar tamamen acik kaynak kodlu (mekanik ve
elektronik yapi) ve acik kaynak yazilim araclari (OpenScad, FreeCAD
ve Kicad) ile 6zel olarak tasarlanmis ve paylasima sunulmus
robotlardir.



Dasuk Maliyetli, Tam Monte Edilmis
Mobil Robotlar

e Bu robotlar tamamen montaji yapilmis, kullanima hazir olarak
satisa sunulan egitsel robotlardir.



Moduler Egitsel Robot Kitleri

e Moduler egitsel robotlarin robotik sistemi degisik robotik parcalara
ayrilmistir. Bu tUr robotlar uygun moddullerin eklenmesi veya
cikarilmasiyla farkli is ve islemleri igcin yeniden
yapilandirabilmektedir.



Acik Kaynakll Minyatlr Suru Robotlar

e SUrd robotlari, yapi olarak birlesik ve tek olmak yerine ¢cok sayida
benzer ve basit fonksiyonellikte robotun ortak calismalari ile
Isleyen robotlardir



