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Arduino Pinleri

Reset Dijital Pinler (Baglantilar)

Guc Baglantilari Analog Pinler



Arduino Bredboard Baglantisi



Ornek LED Baglantisi (1 LED)



Ornek LED Baglantisi (2 LED)



Ornek LED Baglantisi (4 LED ve Buton)



Degiskenler ve Olusturulmasi

m Degiskenler ve Olusturulmasi: Girilen degerleri alan veya
programin calismasiyla bazi degerlerin atandigi veri
tutucularindan olusan temel yapilarindan biridir. Degiskenlerin
tasidigl degerler programin akisi icinde farklilasabilir.
Degiskenler, degisken adi ve degeri olmak uzere iki kisimdan
olusurlar. Basit degisken tipleri; sayisal, metin ve boolean
tipindedir.

m Degisken Olusturma Ornekleri



Listeler, Diziler ve Olusturulmasi

Cok sayida degiskenle calismak icin olusturulmus temel
yapilarindan biridir.

Listeler degiskenlerden farkli olarak birden fazla deger tasirlar.
Dizilerse kdseli parantez icinde virgulle ayrilmis degerler tasir.

Liste Olusturma Ornekler;



Blok Olusturma

m Blok Olusturma: Kendi kodunu bir kez yazip defalarca
kullanmak icin ortaya konmus temel yapilardan biridir.
Program akisi icinde tekrarlayan ifadelerin her seferinde tekrar
tekrar yazilmasi yerine, bir kere ayri bir yerde yazilip
tekrarlanan her yerde kullanmak icin uygundur.

m Blok Olusturma Ornekleri
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Kontrol Ornekleri - Donguler

m Kontrol Ornekleri - Donguler
m Verdigimiz sayi kadar islemi tekrarlayan dongt 6rnegi
m slemi siirekli tekrarlayan dongii 6rnegi
m Belirli bir sart gerceklesene kadar bekleme 6rnegi
m Belirli bir sart gerceklesene kadar dongu orneqi
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Kontrol Ornekleri - Kosullar

m Kontrol Ornekleri - Kosullar
m Olumlu kosul ifadesi “eger” “ise” 6rneqi

m Olumlu kosul ifadesi “eger” “ise” ve olumsuz kosul ifadesi
“degilse” ornegi
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Robotlar Alt Basligl Altinda Verilen
Komut Ornekleri - Arduino

m Dijital kontrol pimlerin ayarlanmasi ve okunmasi
m Analog kontrol pimlerin ayarlanmasi ve okunmasi
m PWM dijital kontrol pimlerin ayarlanmasi ve okunmasi
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Robotlar Alt Basligi Altinda Verilen mBot
Komut Bloklari

Robot hareketi icin DC motor kullanimi
Mbot robotun hareketi icin DC motor kullanimi
Mbot robot Uzerindeki RGB LED kullanimi
8*16 LED matris kullanimi

Servo motor kullanimi

Ultrasonik algilayici kullanimi

Isik algilayici kullanimi

Ses algilayici kullanimi

Cizgi algilayict kullanimi

Potansiyometre kullanimi

Sicaklik algilayici kullanimi
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Robotlar Alt Basligi Altinda Verilen mBot
Komut Bloklari

PIR hareket algilayici kullanimi
Buton kullanimi

Kizilotesi kumanda kullanimi

Nem ve sicaklik algilayici kullanimi



