Dogrusal Olmayan Denklem sistemleri, Gauss-Jordan [1-6]
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Gauss-Jordan Yontemi

le +3x2 —2x3 = 4

2%, — 2%, + 4x; = 18 [EE)

—4:(1 -+ sz +x3 = 3

Once katsayilar matrisini ve sag taraf elemanlarini boyutu biyitilmis bir matris
olarak ifade edelim.

Ik satir pivot elemanina (2) 've bdlerek normallestiririz

[1 1.5 —1 1.5] 1



Birinci satir 2 ile carpilir, ikinci satirdan ¢ikarilir.  ( ikinci satirdan X1 terimi yokedilir.)
[2 -2 4 18]—(2)[1 1.5 -1 15]=[0 -5 6 15]
Birinci satir (-4) ile ¢arpilir, Giclincii satirdan ¢ikanlir. ( Gglincii satirdan xy terimi yokedilir.)
-4 2 1 3]—-(4[1 15 —-1 15]=[0 8 -3 9]
ikinci satir(-5) béliinerek normallestirilir.
[0 1 —-12 -=3]
ikinci satir (8) ile ¢arpilir, ticlincii satirdan ¢ikarilir. (ii¢iincii satirdan Xy yokedilir.)
[O 8 —=3 9]—-®)[0 1 —-12 —-3]=[0 0 6.6 33]
Uclincii satir 6.6'ya boliinerek normallestirilir.
[O 0 1 5]

ikinci satir 1.5 ile carpilir birinci satirdan ¢ikanlir. (birinci satirdan x 5 yokedilir.)
115 -1 15]-(15)[0 1 -12 -3]=[1 0 08 6]

tclincii satir 0.8 ile ¢arpilir, birinci satirdan ¢ikanlir.( birinci satirdan x3 yokedilir.)

1 0 08 6]—(0.8)[0 0 1 5]=[1 0 0 2]
tclincii satir (-1.2) ile carpilir ikinci satirdan cikarilir.( ikinci satirdan X 3 yokedilir. )

0 1 —-12 =-3]-(-12)[0 0 1 5]=[0 1 0 3]
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Sonra artinlmis matris

1 0 0 2
0 1 0 3_}x1=2 x2=3 X3=5
0O O 1 5

DOGRUSAL OLMAYAN SiSTEMLER iCiN SABIT NOKTALI ITERASYON

U(X,y): Xz-+~39_10=0 QO)




- X'Iin yeni degeri tsitlik (2') den baslangic kosullarini koyarak bulunabilir.
2 B 1

(.0
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X'in yeni degeri ve y=2_8 haslangic kosulunun Fsitlik (b')'de koyarak
yeniy degeri belirlenir.

(25 S 3 O T 9 1

iraksiyor

Bu nedenle xvey orjinal denklemlerden tarkh bicimde ¢ekilir. Alternatit esitlikler (a) ve (b) 'den
olarak diizenlenir.

Esitlik (b)'den




~ Yenidenklemlere gore sabit noktali iterasyonlar
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Gergek yakinsama degerleri x=2
ve y=3'tlr.




