
BÖLÜM 6 

İNTERPOLASYON 

Bir fonksiyon sonlu sayıdaki 0 ,..., nx x R  noktalarında aldığı    0 ,..., nf x f x  fonksiyon değerleri 

bilinsin ( ancak fonksiyonun kendisi bilinmiyor). Bu noktalardan geçen  n .  dereceden bir tek 
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Polinomu vardır. 0 ,..., nx x  noktalarından geçen  nP x  polinomu  elde edilerek herhangi bir x  

noktasındaki  f x  değerinin yerine  nP x  değeri alınırsa, bilinmeyen ( )f x değeri yaklaşık olarak 

   nf x P x  şeklinde hesaplanmış olur.   Bu yaklaşıma n . Dereceden polinom interpolasyonu 

denir. 

        0 0 1 1, , , ,..., ,n nx f x x f x x f x  noktalarından geçen n . dereceden polinom denklemi 
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Şeklinde elde edillecek. 

İNTERPOLASYON VE LAGRANGE POLİNOMU 

Birinci  Dereceden Polinom İnterpolasyonu  

Bir fonksiyonun 0 1,x x R  noktalarındaki 0( )f x , 1( )f x  değerleri bilinsin. 0 1x x x   olmak üzere, x

bir ara değer olsun ve ( )f x bilinmesin (yada kolay hesaplanamasın). ( )f x  değerini birinci dereceden 

polinom interpolasyonu yardımı ile hesaplamaya çalışalım. 

     0 0 1 1, , ,x f x x f x   noktalarından geçen doğru denklemi 

 0 0y y m x x     ,   
   1 0

1 0

f x f x
m eğim

x x


 


 

olmak üzere ,  birinci dereceden polinom interpolasyonu 
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   0 0 0 1 01, 0x x iken L x L x    

   1 0 1 1 10, 1x x iken L x L x    

       1 0 0 1 1( )P x L x f x L x f x   

ÖRNEK: 

 0 03.1 1.1314x için f x   

 1 13.2 1.1632x için f x   

 3.16 ?x için f x   
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  lnf x x ’in gerçek değeri 

   3.16 ln 3.16 1.1505f    

n. Dereceden Polinom İnterpolasyonu 

0 1 2, , ,..., nx x x x  değerleri için     0 1 2, ( ), ( ),..., nf x f x f x f x  fonksiyon değerleri bilinsin. 

           0 0 1 1 2 2, , , , , ,..., ,n nx f x x f x x f x x f x  

noktalarından geçen n . dereceden   nP x  polinomu  0 1( ), ( ),..., ( )nL x L x L x polinomları  kullanılarak 
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olarak ifade edilir.  
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olmak üzere 0 ( )L x  polinomunu  göz önüne alalım .  

      0 1 2 ... nL x c x x x x x x     

şeklinde yazılabilir. 0 0( ) 1L x   olduğundan 
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dir. 

Benzer şekilde ( )iL x  
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elde edilir. Bu formüle  Lagrange  interpolasyon formülü  adı verilir. 

ÖRNEK: :f R R   1,0,1,4 noktalarındaki değerleri  3,2,4, 10  ‘dur. Bu fonksiyonun 3. 

dereceden polinom denklemini oluşturunuz. 
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Olmak üzere 
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2x   yaklaşık değeri hesaplayınız. 
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İnterpolasyonda Hata 

0 ,..., nx x noktaları  ,a b  aralığında olsun.  1 ,nf a b  aralığında sürekli bir fonksiyon  ,x a b  

için  1nf x
 var olsun. 

 ,x a b  için  ,x a b   vardır ki; 
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