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Sayısal İntegral 

 ,a b  sonlu ,a b  aralığı üzerinde    
b

a

I f f x dx   integral tanımlansın. Bu tür integralleri 

hesaplamak için çok sayıda yöntem vardır. Bunların bir çoğu f  fonksiyonu yerine yaklaşan 

fonksiyonların kullanılması esasına dayanır. f  fonksiyonu için yaklaşan bir fonksiyon ailesi 

 , 1nf n   olsun. 
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Yamuk Kuralı 

( )f x  fonksiyonunun  ,a b  aralığında integrali bulunmak istenirse 0x a  ve 1x a h b    olsun. 

Birinci dereceden lagrange  interpolasyon  polinomu  
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Bu formülü yamuk kuralı denir. 
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Örnek:  
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
 fonksiyonunun 0 1x   aralığında 4n   için yaklaşık  değerini yamuk kuralı 

ile integral değerini hesaplayınız. Hata için üst sınırı bulunuz. 
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Gerçek değer: 
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4n   için hata; 
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Simpson Kuralı 
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 n  çift sayı olmalı. 

Hatanın üst sınırı; 
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şeklindedir. 

2n  alalım bu durumda hata; 
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Olur. Bu durumu genellediğimizde hata için üst sınır   
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
 fonksiyonunun 0 1x   aralığında 4n   için yaklaşık integral değerini 

hesaplayınız. Hata için üst sınırı bulunuz. 
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Romberg metoduyla nümerik integral 
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Örnek: 1,2,3,4,5,6k   için 
0

sin xdx



 integralini romberg  integrasyon yöntemini uygulayarak 

yaklaşık olarak hesaplayınız. 

 

Çözüm: 1,2,3,4,5,6k   
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