7.4. Mars (llk Hareket)
Motorlar

Prof. Dr. Ayten ONURBAS AVCIOGLU
Ankara Universitesi Ziraat Fakiiltesi

Tarim Makinalari ve Teknolojileri Miithendisligi
Bolumu




7.4. Mars (llk Hareket) Motorlari

s [ermik motorlar, kendilerinin disindan aldiklari
mekanik enerfl ile ilk harekete gecerler. Ik
hareketin saglanmasi (motorun ca |§t|r|ImaS|?
sirasinda, motorun hareketli parcalarinin atalet
momentlerl surtunme kuvvetleri ve sikistirma
Sirasinda ortaya cikan mukavemetler yenilmek
zorundadir.

= Soguk motorda sitrtinme kuvvetleri oldukca
yuksektir. Ilk harekette, motorun ilk hareket
devir sayisi denilen gallstlrma icin gerekli en
dlsuk devir sayisinin ustune cikilmalidir. Ancak
bu devir sayisina erisildiginde, icten patlamal
motorlarda tutusma icin ererlsll yakit-hava
karisimi elde edilmekte ve icten yanmali
motorlarda puskurtilen yakitin kendiliginden
tutusabilmesi igin gerekli sikistirma sonu
sicakligina ulasilabilmektedir.



Sekil 7.10. Seri uyartimli dogru akim motoru ve karakteristik egrisi.

Termik motorlarin buyuk bir kisminda, motorun ilk harekete konulmasinda mars
motoru denilen dogru akim elektrik motorlarindan yararlaniimaktadir.

Mars motoru, stator (uyartim) ve rotor sargilari seri olarak baglanmis bir dogru
akim elektrik motorudur (Sekil 7.10 a). Bu motorda cekilen akimin cok yuksek
(2000 A kadar) olmasi nedeniyle, sargilar kalin bakir telden ve az sarimli
olmaktadir. Motorun cektigi akim ve donme momenti dont hareketinin
baslangicinda en buyutktlr. Devir sayisinin artmasi ile moment ve cekilen akim

dederi giderek azalir (Sekil 7.10 b).
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Mars motoru, volanin hemen yakinina yerlestirilmekte ve tGzerinde bulunan
ktcuk bir disli ile volan Uzerinde bulunan volan dislisini cevirmektedir. Mars
motoru dislisi ile volan dislisi, motor ilk harekete gecirilirken, yani mars
motoru termik motoru déndiriirken kavramis olmalidiriar. Motor calisinca, bu
iki disli arasindaki baglanti hemen kesilmelidir. Bu yonden ,

o Bendiks (Bendix) tipi mars motoru,
e Surme vidali mars motoru,
e Rotoru surgulu mars motoru
olmak Uzere ¢ grup altinda toplanmaktadir.




7.4.4. Vlars motoeriarina iliskin hesaplamalar

Mars motorunun saglayacagi mekanik giic,
Ma . na
Na = (7.7)
9550

bagintisi ile hesaplanmaktadir. Termik motorun harekete
gecebilmesi icin_gerekli donme momenti, toplam strok hacmine ve
motor tipine bagli olup,

Ma =C.Vh

(7.8)
esitligiyle bulunmaktadir. Bu bagintilarda,
Na : Termik motorun ilk harekete gecmesi icin mars motoru-
nun saglayacagi guc (kW),
Ma : Termik motorun harekete gecebilmesi icin gerekli donme
momenti (Nm),

na : Ilk hareket devir sayisi (d/d),
C : Katsayr (Nm/I),
Vh : Toplam strok hacmi (/) olmaktadir.

Motor tipine bagli olarak degisen ilk hareket devir sayilari ve C
katsayisinin degerleri Cizelge 7.1'de verilmistir.



Cizelge 7.1. llk hareket devir sayilari ve C katsayisi

Mars motorunun saglayacagi mekanik gug,

Ma . Na
NER=
9550
Ma=C.Vh
Motor tipi na(d/d) | C(Nm//)
Icten patlamali motor 50 30...50
Direkt puskurtmeli icten 100 50...100
yanmall motor
On yanma odali, girdap odal ve
asin doldurmall igten yanmal
motor:
Kizdirma bujili 100 50...100
Kizdirma bujisiz 200 50...100
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