ELEKTRIK MOTORLARI VE HAREKET SiSTEMLERI

Elektrik motoru, elektrik enerjisini mekanik enerjiye dontsturen aygittir. Her elektrik
motoru biri sabit (stator) ve digeri kendi ¢cevresinde donen (rotor ya da enduvi) iki ana
parcadan olusur. Bu ana parcgalar, sargilar gibi elektrik akimini ileten parcalar, manyetik
akiyi ileten parcalar ve vidalar ve yataklar gibi konstriksiyon parcalari olmak Uzere

tekrar kisimlara ayrilir.

Motor Shaft
o — Stator
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Elektrik Motorlari

Elektrik Motorlan

Alternatif Akim
(AC) Motorlar

Dogru Akim (DC)
Motorlar

(Universal)

Motorlar

Asenkron

(Indiksiyon) Senkron

Firgal Adim (Step)
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Servo motor

Servo, herhangi bir mekanizmanin igleyisini hatayi algilayarak yan bir
geri besleme duzeneginin yardimiyla denetleyen ve hatayi gideren
otomatik aygittirr Robot teknolojisinde en c¢ok kullanilan motor
cesididir.

Bu sistemler mekanik olabilecegi gibi elektronik, hidrolik-pnomatik
veya baska alanlarda da kullanilabilmektedir.

Servo motorlar; c¢ikis, mekaniksel konum, hiz veya ivme gibi
parametrelerin kontrol edildigi, ozetle hareket kontrolu yapilan bir
dlzenektirve servo motor lar batlerli motordurlar Servo motor
icerisinde herhangi bir motor AC, DC veya step motor bulunmaktadir.

* Ayrica surucu ve kontrol devresini de icerisinde barindirmaktadir.
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https://tr.wikipedia.org/wiki/Hareket_Kontrol%C3%BC

SERVO MOTOR IC YAPISI

GEARBOX

- 60 RPM
- HIGH TORQUE

DC MOTOR

POTENTIOMETER & ? - HiGH sPeeD

- VARIABLE VOLTAGE 4 - LOw TORQUE

- RELATIVE TO THE ANGLE

CONTROL CIRCUIT

- INTEGRATED H-BRIDGE
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SERVO MOTOR VE ROBOTIK SISTEMLER

GRIPPER

Servo 5

SHOULDER
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SERVO MOTOR VE ARDUINO UYGULAMALARI

SERVO MOTOR DONDURME UYGULAMASI

#include<Servo.h>
Servo motor;

Int aci;

void setup() {
motor.attach(9);

}
void loop()

{
for(aci=0;aci<=180;aci+=1)
{
motor.write(aci);
delay(100);

}
for(aci=180;aci>=0;aci-=1)
{
motor.write(aci);
delay(100);

}
}
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SERVO MOTOR VE ARDUINO UYGULAMALARI

SERVO MOTOR VE POT ILE DONDURME UYGULAMAS| ETale[Ts s RSet= 8o M
Servo servo_test;
int aci = O;

int deger=0;

int pot = AQ;

void setup()

{

servo_test.attach(9);

}
void loop()

{

deger = analogRead(pot);

aci = map(deger, 0, 1023, 0, 179);
servo_test.write(aci);

delay(5);

}
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SERVO MOTOR TURLERIVE ARDUINO

Tower Pro SG90 RC Mini (9gr) Servo Motor




SERVO MOTOR TURLERIVE ARDUINO

Ozellikler:

*Calisma Voltaji: 4.8~ 6.6v

*Tutunma Torku: 9.4kg/cm (4.8v)
*Tutunma Torku: 11kg/cm (6v)
*Calisma Hizi: 0.20sec/60degree (4.8v)
*Calisma Hizi: 0.16sec/60degree (6.0v)

*Temperature range: 0- 55deg
*Olciiler: 40.7x19.7x42.9mm
*Agirlik: 55 gr

*Disi Tipi: Metal Dis

*Kablo Uzunlugu: 32cm

Tower Pro MG995 Servo Motor
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