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1.Bslim

1.Bsliim



Tamm (Afin Uzay): A # ¢ bir ciimle, V ise K cismi iizerinde bir
vektor uzayi olsun. Asagidaki 6nermeleri dogrulayan bir

f : AXA — V

fonksiyonu varsa A, V ile birlestirilmis bir afin uzaydir.

Al) VP, Q Re Aicin f(P,Q)+ f(Q,R) =f(P,R)

A2) VP € Ave Ya € V igin f(P, Q) = « olacak bigimde bir tek
Q € A vardrr.



Ornek: R" = (x1,%2, ... xn) | xi € R,1 < i < n} ciimlesini
alalim. R" ciimlesi IR cismi tizerinde bir vekt6r uzayidir.
f : R"xR" — R’
(P.Q) — f(P,Q=Q-P

fonksiyonu afin uzaydaki nermeleri dogrular. Dolayisiyla R” bir
afin uzaydir.

Odev: Her vektsr uzayi bir afin uzaydir. Gosteriniz.



Oklid Uzayi: A bir reel afin uzay ve A ile birlesen vektsr uzayi V
olsun.
X = (x1, %, ....xn), Y = (y1,y2, ..., ¥n) olmak iizere

() : VxV — R
n
(X,Y) = (X, Y)=} xvy
i=1
oklid i¢c carpimi tanimlanirsa bu islem yardimiyla A da uzaklik ve
aci gibi metrik kavramlar tanimlanabilir. Béylece A afin uzayr Oklid

uzay adini alir.
E" standart Oklid uzayidir.



Tanim (Dik Cati1): E” uzayinda sirali bir {Py, P1, ..., P,} nokta
n—+ 1 lisine R" de karsilik gelen {POPl, PoPs, ..., POPH} vektor n

lisi R"” de bir ortonormal baz ise {Py, Pi, ..., P,} sistemine E” nin
bir dik catisi veya 6klid catisi denir.




Ornek: E" uzayinda

Eo =(0,0,...,0), (5 = (1,0,...,0), ..., E, = (0,0, ..., 1) noktalar
bir dik ¢ati olustururlar.

Tanim: E” uzayinda {Ey, Ei, ..., E, } catisina standart 6klid ¢atisi
denir.



Tanim: E" uzayinda bir X noktasinin standart 6klid catisina gore
- . _—% d _—% . .
ifadesi Eg X = ZX,‘E()E,' dir. x : E” — R fonksiyonlarina X

i=1
noktasinin ¢klid koordinat fonksiyonlari ve {xi, x2, ..., x,} sistemine
oklid koordinat sistemi denir.



