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F∗|p Lineer Dönüşümüne Karşılık Gelen Matris
Bir önceki bölümde F∗ |p türev dönüşümünün lineer olduğu ifade
edilmiştir. O halde bu dönüşüme karşılık bir matris gelir. Bu
bölümde bu dönüşüme karşılık gelen matrisi standart baza göre
hesaplayacağız.

F : E n → Em

bir dönüşümünün türev dönüşümü

F∗ |p : TE n (p) → TEm (p)

olsun.
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m×n

= J(F ,P)

elde edilir. F nin türev dönüşümünün karşılık geldiği bu matris
Jacobian matris olarak adlandırılır.
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Örnek: E 2 nin bir koordinat sistemi {x1, x2} olmak üzere

F : E 2 → E 2

(x1, x2) → F (x1, x2) = (x21 − x22 , 2x1x2)

dönüşümünün türev dönüşümünün matrisi

[F∗ |p ]φ =
[
2x1 |p −2x2 |p
2x2 |p 2x1 |p

]
= J(F ,P)

şeklinde elde edilir.
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Teorem: (Ters Fonksiyon Teoremi)

F : E n → Em

herhangi bir P ∈ E n noktasında F∗ |pbirebir olacak şekilde bir
dönüşüm olsun. Bu durumda U, P noktasının bir komşuluğu ve V ,
F (P) nin bir komşuluğu olmak üzere

F : U ⊂ E n → V ⊂ Em

bir diffeomorfizmdir.
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