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Yerin reaksiyonel kuvvetinin soket
ve guduk Uzerindeki dagilimlari
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« Ayar (alighment) islemleri negatif model Uzerinde baslar, pozitif
modele yansitilir ve masa ustu ayar1 (bench ayar) ve statik ayar
seklinde devam ettirilir.



Alignment

Negatif model ve pozitif model Uzerinde baslatilan,
amputenin guduk boyu ve diz ekleminin ozelliklerinin de
dikkate alindigi ayar islemleri sagital, frontal ve
horizontal diizlemlerde yapilir; soketin ayaga gore
baglantisi, statik ve dinamik konumlandirmasi yapilir.




Alignment

Bench ayar hasta Uzerinde yurumeden ayakta durusta statik ve yuruyus
sirasinda dinamik olarak devam ettirilir.

Yuruyus sirasinda gorulen bozukluklar biyomekanik prensipler goz
onune alinarak duzeltilir.



Soketin ayaga gore disa baglanmasi ve yurus
bozuklugu-Tartisma
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Sokete verilen abduksiyon dizi laterale
yonlendiren bir moment olusturur
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Uyluk korsel1 lateral eklemli TT protezlerde diz
cklemi (mekanik-anatomik) 1le uyluk korsesi
arasindaki baglanti
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Soketin ayaga gdre dne baglanmasi ve yuris
bozuklugu-Tartisma

« Erken stance « Gec stance

Optimum



Soketin ayaga gore dne baglanmasi ve yuris
bozuklugu-Tartisma

» Erken stance * Geg stance

Optimum !

Optimum



Ayagin sokete gore one baglanmasi ve yurus
bozuklugu

Erken stance « Gec stance

« Diz fleksiyon momentini azaltir

« Ekstansiyon momentini artinr



