Myoelektrik protezler

Prof.Dr. Serap Alsancak
Ankara Universitesi



Myoelektrik protezler

Prensip olarak motor ve pilden olusan bir sistemdir.

Gunumuzde elektrikli ellerin, elektrikli dirseklerinelktrikli bilek ve
onkol rotatorlerinin kontrolu icin cesitli yontemler kullanilir.

Kas elktrigi, kas sesi, sinir elektrigi ve kas basinci vb

Sinirde olusan elektrik cok disiik oldugu icin deri lizerinden alinamaz.
Cerrahi olarak sinir uzerine elektrot yerlestirip telemetrik sistemle sinir
aksiyon akimlarin1 almak gerekir.

Kaslarin izometrik veya izotonik calisirken cikardigi seslerden
yararlanilabilir. Fakat cevredeki seslerden arindirip protez kontrolunde
kullanmak zordur.




Myoelektrik protezler

Protez kontrolunde transduser cok yaygin kullanilir. Biyomekanik sinyallerin
elektrik sinyaline donusturulmesi esaBasinca sina dayanir. Basinca duyarli
transduser lizerine bastirldiginda elektrik enerjisi olusur.

Soket ile guduk cildi arasindaki bir transduser kas kontraksiyonu ile sikisarak
elektrik olusturabilir

Fizyolojik olarak kaslar calisirken mikrovolt duzeyinde elektrik enerjisi
olusturur

Alternatif akim niteliginde kas elektrigi kasin cinsine gore 1000-1500 mikrovolt
degerine yukseltilebilir

izometrik kas kasilmalinda ampiiltiid yiiksektir. Genelde 100-200 mikrovolttur




Myoelektrik protezler

Kas aksiyon akiminin olusturdugu sinyaller
elektrotlarla alindiktan sonra yukseltilip duz akima
cevrilir

Kas elektrik akimi hicbir zaman bir motoru calistiracak
guce erismez ve 1500 mikovolt ile simirtidir

Kas kasilmasiyla olusan bu akimlar elektrikli
protezlerin elektrik motorlari ie pil bataryasi
arasindaki devreyi acip kapatmada kullanili

Metal elektrotlarla deriden alinan kas elektrigi
amplifiye edilir

Bir kasin motor pil devresini acabilmesi icin en az 10
mikrovolt degerinde elektrik olusturmasi gerekir

Hareket kanal sayisin1 tanimlar (2 kanalli; fleksiyon,
ekstansiyon (elin acilip kapanmasi), 4 kanalls;
fleksiyon, ekstansiyon, ic ve dis rotasyon (elin acilip
kapanmasi ve rotasyonu) gibi)




