TARIM MAKINALARI

TASARIMI -

Prof.Dr. Ali lhsan Acar L

Yrd.Doc¢.Dr.Caner Kog



YATAKLAR
* Rulmanli yatak cesitleri (Kaynak: SKF)
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Rulmanl Yatak Bileziklerinin Faturaya Montaiji

* Rulmanli Yatak Bileziklerinin Faturaya ve Omuza Montaji
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Millerin Yataklanmasi

* Miller donen elemanlardir. Duran gévdenin uzerinde milin donmesi

durumunda slrtinme ve asinma meydana gelir.

* Asinmanin azaltilmasi icin rulmanh ve kaymali yataklar kullanilir.
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KAYMALI YATAK TASARIMI
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a,b kural olarak yaglama yagi yatak yuvalarina veya millere acilan delikler vasitasi ile iletilir.
c,d) Yatagin icine yag akimini kuvvetlendirmek icin yag kanali acilir
e) Basincli yag alindan verilebilir.

Kural olarak yag, yatagin yuklenmedigi bolgeden iletilir.



SIZDIRMAZLIK ELEMANLARININ TASARIMI

HIDROLIK KECELER

L

-
[

A) Bogaz takim kecesi B) Piston basi kecesi
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D) Lastikli rondela E) Toz siyirici kege

Sekil . Hidrolik silindirde kegelerin kullanildigi yerler



Hidrolik Keceler ile Ilgili Temel Tasarim Kurallari

1-Kegelerin ¢alisacagi yuzeylerin en blyulk puruzlalik degerleri Rmax=Rt=0,5-2um kuglk olmalidir.
* Hidrolik silindir tasarimlariicin , piyasada taslanmis ve sert krom kaplanmis borular ve miller

kullanitlmalidir,

* Kegenin agiz kismina yagin gelmesi saglanmalidir. Ke?e agzina gelen basinch yag, kecenin sizdirmazlik
saglayan kenarina basinc uygulayarak yagin ters tarata gecmesi saglanabilecektir.
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1,6 1,9 +0,1 1,334 1,330 1,3 1,414 1,416 1,426 1,428 1
0 0,1 0,25

2 23 +0,1 1,674 1,671 1.7 1,776 1,778 1,801 1,803 1,2
0

25 29 +0,15 2,099 2,099 21 2229 2,234 2,273 2277 1.4
0

3,15 3.6 +0,2 2,663 2,664 27 2824 2,829 2,897 2,902 1,6
0

4 45 +0,2 3,422 3,403 34 3,605 3,611 3,719 3,724 2
0

5 55 +0,3 02 0,63 4 274 4 275 43 4 527 4 533 4,676 4,686 25
0

6.3 7 +0,3 5,408 5413 55 5720 5,728 5,926 5,938 32
0

8 8.6 +0 4 5,900 6,903 7 7,287 7,298 7,578 7,588 4
0

10 10,7 | +0,5 8,626 8,638 8,7 9,136 9,148 9,525 9,537 45
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RIJID DYNAMICS
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Joint tammlama:
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Hareket Tanimlama:
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m B : Static Structural - Mechanical [AN5YS Multiphysics]
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MOTION LOADS
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Total Deformation

(%) B : Static Structural - Mechanical [AN5YS Multiphysics]
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Equivalent Stress:
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