Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik)
Modellere
Giris:

Varsayimlar:



Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik) w ki tiiketici olsun: i = 1, 2.
Modellere

Giris:

Varsayimlar:




Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik) w ki tiiketici olsun: i = 1, 2.

Modellere .
Giris: m |ki donem olsun: t = 0, 1.

Varsayimlar:



Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik) w ki tiiketici olsun: i = 1, 2.

Modellere .
Giris: m |ki donem olsun: t = 0, 1.

Varsayimlar:

n Uretim yok.



Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik) u ki tiiketici olsun: i = 1, 2.

Modellere .
Giris: m |ki donem olsun: t = 0, 1.

Varsayimlar:

n Uretim yok.

m 0. dénemde 1.dénem icin karar veriliyor. 0. donemdeki tiiketim karari verilmis oldugundan bu karar
ile ilgilenmiyoruz (i.e. sadece birinci dénemdeki tiiketim karar ile ilgileniyoruz).



Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik) u ki tiiketici olsun: i = 1, 2.
Modellere .

Giris: m |ki donem olsun: t = 0, 1.

Varsayimlar:

n Uretim yok.

m 0. dénemde 1.dénem icin karar veriliyor. 0. donemdeki tiiketim karari verilmis oldugundan bu karar
ile ilgilenmiyoruz (i.e. sadece birinci dénemdeki tiiketim karar ile ilgileniyoruz).

Belirsizligin oldugu durum sadece 1. dénemdir.



Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik)

Modellere .
Giris: m |ki donem olsun: t = 0, 1.

Varsayimlar:

m ki tiiketici olsun: i = 1, 2.

n Uretim yok.

m 0. dénemde 1.dénem icin karar veriliyor. 0. donemdeki tiiketim karari verilmis oldugundan bu karar
ile ilgilenmiyoruz (i.e. sadece birinci dénemdeki tiiketim karar ile ilgileniyoruz).

m  Belirsizligin oldugu durum sadece 1. dénemdir.

m Birinci donem igin 3 durum olsun kK = 1,2, 3.



Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik)

Modellere .
Giris: m |ki donem olsun: t = 0, 1.

Varsayimlar:

m ki tiiketici olsun: i = 1, 2.

n Uretim yok.

m 0. dénemde 1.dénem icin karar veriliyor. 0. donemdeki tiiketim karari verilmis oldugundan bu karar
ile ilgilenmiyoruz (i.e. sadece birinci dénemdeki tiiketim karar ile ilgileniyoruz).

m  Belirsizligin oldugu durum sadece 1. dénemdir.
m Birinci donem igin 3 durum olsun kK = 1,2, 3.

m Bu 3 durum sirasiyla su olasiliklarla gergeklesecek:



Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik)

Modellere .
Giris: m |ki donem olsun: t = 0, 1.

Varsayimlar:

m ki tiiketici olsun: i = 1, 2.

n Uretim yok.

m 0. dénemde 1.dénem icin karar veriliyor. 0. donemdeki tiiketim karari verilmis oldugundan bu karar
ile ilgilenmiyoruz (i.e. sadece birinci dénemdeki tiiketim karar ile ilgileniyoruz).

m  Belirsizligin oldugu durum sadece 1. dénemdir.
m Birinci donem igin 3 durum olsun kK = 1,2, 3.
m Bu 3 durum sirasiyla su olasiliklarla gergeklesecek:

m 7, mp, w3. Burada m; > 0 Vk ve Zi:l T = 1.



Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik)

Modellere .
Giris: m |ki donem olsun: t = 0, 1.

Varsayimlar:

m ki tiiketici olsun: i = 1, 2.

n Uretim yok.

m 0. dénemde 1.dénem icin karar veriliyor. 0. donemdeki tiiketim karari verilmis oldugundan bu karar
ile ilgilenmiyoruz (i.e. sadece birinci dénemdeki tiiketim karar ile ilgileniyoruz).

m  Belirsizligin oldugu durum sadece 1. dénemdir.

m Birinci donem igin 3 durum olsun kK = 1,2, 3.

m Bu 3 durum sirasiyla su olasiliklarla gergeklesecek:

m 7, mp, w3. Burada m; > 0 Vk ve Zi:l T = 1.

m 1. ddnemdeki endowment serileri (W{, wz/', w3’) Burada ustteki indis (i) kisileri, alttaki indisler

(1,2,3) sirasi ile olabilecek olasi durumlari gosteriyor. Ornegin w{ i. kisinin 71 olasihig ile
gergeklesecek 1.durumdaki endowment miktarini gosteririr.



Stokastik Modellere Giris:

Simdi bu ortamda AD dengesini tammlayalim:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik)
Modellere
Giris:



Stokastik Modellere Giris:

Simdi bu ortamda AD dengesini tammlayalim:

m {p1, P2, p3} fiyat serileri ve {é{, éé., éé} miktar serileri olsun.

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik)
Modellere
Giris:



Stokastik Modellere Giris:

Simdi bu ortamda AD dengesini tammlayalim:

m {p1, P2, p3} fiyat serileri ve {é{, éé., éé} miktar serileri olsun.
® Bu durumda

Belirsizligin

Oldugu

(Stokastik)

Modellere

Giris:



Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik)
Modellere
Giris:

Stokastik Modellere Giris:

Simdi bu ortamda AD dengesini tammlayalim:

m {p1, P2, p3} fiyat serileri ve {é{, éé., éé} miktar serileri olsun.
® Bu durumda
u {p1, P2, P3} veri iken {&], &, &3} degerleri asagidaki kosulu saglar:




Stokastik Modellere Giris:

Simdi bu ortamda AD dengesini tammlayalim:

{p1, P2, p3} fiyat serileri ve {é{, éé., éé} miktar serileri olsun.

etz {p1, P2, P3} veri iken {E{, 6;, éé} degerleri asagidaki kosulu saglar:
Oldugu ; ; ;
(Stokastik) max w1 log ¢; + w3 log ¢y + 73 log c3

il
Modellere 123
Giris: beklenen fayda

L]
® Bu durumda
L]
L]




Stokastik Modellere Giris:

Simdi bu ortamda AD dengesini tammlayalim:

m {p1, P2, 3} fiyat serileri ve {é{, éé., éé} miktar serileri olsun.
= Bu durumda

etz m {p1, P2, P3} veri iken {E{, 6;, éé} degerleri asagidaki kosulu saglar:
Oldugu L] ; ; ;
(Stokastik) max w1 log ¢; + w3 log ¢y + 73 log c3

il
Modellere 123
Giris: beklenen fayda

prcy + Pacy + Pacy = pLwy + Pawy + P3wy

beklenen harcama beklenen gelir



Stokastik Modellere Giris:

Simdi bu ortamda AD dengesini tammlayalim:

m {p1, P2, 3} fiyat serileri ve {é{, éé., éé} miktar serileri olsun.
= Bu durumda

etz u {p1, P2, P3} veri iken {&], &, &3} degerleri asagidaki kosulu saglar:
Oldugu L] ; ; ;
(Stokastik) [max log ¢; + w3 log ¢y + 73 log c3
Modellere €1:62:¢3
Giris: beklenen fayda

prcy + Pacy + Pacy = pLwy + Pawy + P3wy

beklenen harcama beklenen gelir

m Market Clearing (Her bir durum icin)



Stokastik Modellere Giris:

Simdi bu ortamda AD dengesini tammlayalim:

m {p1, P2, 3} fiyat serileri ve {é{, éé., éé} miktar serileri olsun.
= Bu durumda

etz u {p1, P2, P3} veri iken {&], &, &3} degerleri asagidaki kosulu saglar:
Oldugu L] ; ; ;
(Stokastik) [max log ¢; + w3 log ¢y + 73 log c3
Modellere €1:62:¢3
Giris: beklenen fayda

prcy + Pacy + Pacy = pLwy + Pawy + P3wy

beklenen harcama beklenen gelir
m Market Clearing (Her bir durum icin)

A2 1, 2
Gtag=wm+twm



Stokastik Modellere Giris:

Simdi bu ortamda AD dengesini tammlayalim:

m {p1, P2, 3} fiyat serileri ve {é{, éé., éé} miktar serileri olsun.
= Bu durumda

etz u {p1, P2, P3} veri iken {&], &, &3} degerleri asagidaki kosulu saglar:
Oldugu L] ; ; ;
(Stokastik) [max log ¢; + w3 log ¢y + 73 log c3
Modellere €1:62:¢3
Giris: beklenen fayda

prcy + Pacy + Pacy = pLwy + Pawy + P3wy

beklenen harcama beklenen gelir
m Market Clearing (Her bir durum icin)

A2 1, 2
Gtag=wm+twm

A2 12
Gt&o=wt+w



Stokastik Modellere Giris:

Simdi bu ortamda AD dengesini tammlayalim:

m {p1, P2, 3} fiyat serileri ve {é{, éé., éé} miktar serileri olsun.

= Bu durumda
etz u {p1, P2, P3} veri iken {&], &, &3} degerleri asagidaki kosulu saglar:
Oldugu L] ; ; ;
(Stokastik) [max log ¢; + w3 log ¢y + 73 log c3
Modellere 123
Giris: beklenen fayda

m st

prcy + Pacy + Pacy = pLwy + Pawy + P3wy

beklenen harcama beklenen gelir

m Market Clearing (Her bir durum icin)

L]
1 A2 1 2
Cl+C1:w1+w1
" 1 2 1 2
&+ &G =wy, +wy
" 1 2 1 2
G+& =wyst+ws



Stokastik Modellere Giris:

Simdi bu ortamda AD dengesini tammlayalim:

m {p1, P2, 3} fiyat serileri ve {é{, éé., éé} miktar serileri olsun.

= Bu durumda

etz u {p1, P2, P3} veri iken {&], &, &3} degerleri asagidaki kosulu saglar:
Oldugu L] ; ; ;
(Stokastik) [max log ¢; + w3 log ¢y + 73 log c3
Modellere €1:62:¢3
Giris: beklenen fayda

prcy + Pacy + Pacy = pLwy + Pawy + P3wy

beklenen harcama beklenen gelir

m Market Clearing (Her bir durum icin)

L]
1,2 _ 1., 2
Gtag=wm+twm
" 1,2 1. 2
H+H&E=wm+w
" 1,2 1. 2
G+ =wtwg

= Not: Kisitta yer alan fiyatlar modelde igsel olarak belirlenecektir ve fiyatlar olasiliklarin fonksiyonudur.
Bu nedenle kisit zimni olarak olasiliklari da icermektedir.



Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:
Belirsizligin

Oldugu

(Stokastik)

Modellere

Giris:



Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

Belirsizligin m ik olarak Lagrange fonksiyonunu yazalim (Vi):
Oldugu

(Stokastik)
Modellere
Giris:



Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

Belirsizligin m ik olarak Lagrange fonksiyonunu yazalim (Vi):
Oldugu

(Stokastik) m L =mlogc] +mlog cj + m3log ¢} + N (prw] + paw) + p3wj — prc] — poch — pach)
Modellere
Giris:



Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

gelirsizliéin m ik olarak Lagrange fonksiyonunu yazalim (Vi):

Idugu . . . . . . . . . .

(Stokastik) m L=mloge] +mlogcy + m3logcy + N (Biwy + pawy + P3wy — Preg — Pacy — P3cy)
l\/Ilo'd_eIIere m F.O.C. cj'e gére

Giris: 1

™ i

- = Ap
‘1



Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

gelirsizliéin m ik olarak Lagrange fonksiyonunu yazalim (Vi):
Idugu . . . . . . . . . .
(Stokastik) m L=mloge] +mlogcy + m3logcy + N (Biwy + pawy + P3wy — Preg — Pacy — P3cy)
Modell i ..
Gi<r)i chiere m F.O.C. cj'e gore
s: Kyt in
- = Ap
‘1
= F.O.C cé"ye gore
2 ia
-5 = A'p2
@
F.0.C. c:’;'e gore
3 i
— =Ap3



Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

gelirsizliéin m ik olarak Lagrange fonksiyonunu yazalim (Vi):
Idugu . . . . . . . . . .
(Stokastik) m L=myloge) + malogcy + m3logcy + A (Brwy + pawy + Pawz — Prey — Pacy — P3c3)
Modell i ..
Gi<r)i cliere m F.O.C. cj'e gore
F 1 i
- = Ap
‘1
= F.O.C cé"ye gore
w2 i
-5 = A'p2
@
F.0.C. c:’;'e gore
3 i
= A'p3
<}
m Bu 3 kosulu birlestirirsek;
™ 2 3

ey Py P3cy



Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik)
Modellere
Giris:



Belirsizligin
Oldugu
(Stokastik)
Modellere
Giris:

Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

m Burada ¢{'i bulmak icin diger c degerlerini bu cinsten ifade edelim:

P M
P26 = —p1G9
kit

i T3
p3c3 = — P16
Kt



Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

m Burada c{’i bulmak igin diger ¢ degerlerini bu cinsten ifade edelim:

. T
P26 = —p1G9
Belirsizligin 1
Oldugu A T3 i
(Stokastik) p3c3 = —p1g
Modellere i

Giris: m Yukaridaki iki sonucu biitge kisitina yerlestirirsek;

O LY PO L TN P P P
pPicg + —pPig + — P = piwy + powy + 3w
st st



Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

m Burada c{’i bulmak igin diger ¢ degerlerini bu cinsten ifade edelim:

N
P26 = —p1G9
Belirsizligin 1
Oldugu A T3 i
(Stokastik) p3c3 = —p1g
Modellere 1
Giris: m Yukaridaki iki sonucu biitge kisitina yerlestirirsek;
Aoq T2 i T3 i i A i A
pPicg + —pPig + — P = piwy + powy + 3w
T T
m  Gerekli diizenlemeler yapildiginda;

L N O B
¢ = — (Piwy + pawy + p3wy (*1)
P1




Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:
m Burada c{’i bulmak igin diger ¢ degerlerini bu cinsten ifade edelim:
. T
P26 = —p1G9
Belirsizligin 1
Oldugu : A T3 i
(Stokastik) p3c3 = —p1g
Modellere 1
Giris:

m Yukaridaki iki sonucu biitge kisitina yerlestirirsek;
Aoq T2 i T3 i i A i A
pPicg + —pPig + — P = piwy + powy + 3w
1 Kt
m  Gerekli diizenlemeler yapildiginda;

L N O B
¢ = — (Piwy + pawy + p3wy (*1)
P1

m (1) yazdiktan sonra simetrik bir sekilde cé ve cé’yi de yazabiliriz:




Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

m Burada c{’i bulmak igin diger ¢ degerlerini bu cinsten ifade edelim:

. T
P26 = — P14
Belirsizligin 1

Oldugu A T3 i
(Stokastik) p3c3 = —p1g
Modellere i

Giris: .

Yukaridaki iki sonucu biitge kisitina yerlestirirsek;
Aoq T2 i T3 i i A i A
pPicg + —pPig + — P = piwy + powy + 3w
1 Kt
m  Gerekli diizenlemeler yapildiginda;
L N O B
¢ = — (Piwy + pawy + p3wy (*1)
P1
m (1) yazdiktan sonra simetrik bir sekilde cé ve cé’yi de yazabiliriz:

P T2 i
Cz*g piwy + Pow, + P3wsy (*2)




Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

m Burada c{’i bulmak igin diger ¢ degerlerini bu cinsten ifade edelim:

N
P26 = —p1G9
Belirsizligin 1
Oldugu A T3 i
(Stokastik) p3c3 = —p1g
Modellere 1
Giris: m Yukaridaki iki sonucu biitge kisitina yerlestirirsek;
Aoq T2 i T3 i i A i A
pPicg + —pPig + — P = piwy + powy + 3w
T T
m  Gerekli diizenlemeler yapildiginda;

L N O B
¢ = — (Piwy + pawy + p3wy (*1)
P1

m (1) yazdiktan sonra simetrik bir sekilde cé ve cé’yi de yazabiliriz:

P T2 i
Cz*g p1wy + Powy + P3ws (*2)

T3 (i oA i s
=} g Prwy + pawy + p3wg (*3)




Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:
m Burada c{’i bulmak igin diger ¢ degerlerini bu cinsten ifade edelim:
. T
P26 = —p1G9
Belirsizligin 1
Oldugu : A T3 i
(Stokastik) p3c3 = —p1g
Modellere 1
Giris:

m Yukaridaki iki sonucu biitge kisitina yerlestirirsek;
Aoq T2 i T3 i i A i A
pPicg + —pPig + — P = piwy + powy + 3w
1 Kt
m  Gerekli diizenlemeler yapildiginda;

L N O B
¢ = — (Piwy + pawy + p3wy (*1)
P1

m (1) yazdiktan sonra simetrik bir sekilde cé ve cé’yi de yazabiliriz:

| ]
P T2 i
= — (P1iwy + paw, + p3wsy (*2)
P2
" T
; s . i
e = s (PlW{ + pawsy +P3W§) (*3)
3

m (1) sonucunu Market Clearing ile birlestirirsek (1. durum icin olan):




Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

m Burada c{’i bulmak igin diger ¢ degerlerini bu cinsten ifade edelim:

. T
P26 = —p1G9
Belirsizligin 1

Oldugu A T3 i
(Stokastik) p3c3 = —p1g
Modellere i

Giris:

m Yukaridaki iki sonucu biitge kisitina yerlestirirsek;

Aoq T2 i T3 i i A i A

pPicg + —pPig + — P = piwy + powy + 3w

1 Kt
m  Gerekli diizenlemeler yapildiginda;
L N O B
¢ = — (Piwy + pawy + p3wy (*1)
P1

m (1) yazdiktan sonra simetrik bir sekilde cé ve cé’yi de yazabiliriz:

P T2 i
C = T piwy + Pow, + P3wsy (*2)
P2
" T
; s . i
Cé:ﬁ (P1W1+P2W5+P3W§) (*3)
3

m (1) sonucunu Market Clearing ile birlestirirsek (1. durum icin olan):

2 NS TP B | T2 a2 s 2 1 2
:(lel +MW2+P3W3)+;(P1W1 +Pawy + p3wy) = wy +wy
1 1



Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin Modelin ¢dziimii:
Oldugu
(Stokastik)
Modellere
Giris:



Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

Belirsizligin

(OSIdukgu i) m  Gerekli diizenlemeleri yaparsak:
tokasti
Modellere x
s 1/, - 5
Giris: — (pl(wll + W12) + P2(W21 + W22) + P3(W31 + W32)) = Wll + Wl2 (*a)

P



Stokastik Modellere Giris:

PV Modelin ¢oziimii:
Belirsizligin ocelin gozamu

(OSIdukgu i) m  Gerekli diizenlemeleri yaparsak:
tokasti
Modellere x
Rfco 1 /. 1 2 N 1 2 ~ 1 2 1 2
Giris: a (pl(wl +wi) + Pa(wsy + wy) + p3(ws + W3)) =w; +wy  (*4)
1

m  Benzer sekilde (*2) ve (*3) sonucunuda sirasiyla 2. ve 3. Market Clearing kosulu ile birlestirirsek:



Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin Modelin ¢dziimii:
oo m  Gerekli diizenlemeleri yaparsak:

(Stokastik)
Modellere x
o 1/ N N
ity o (B0 D)+ oy + i) 4 (g + w) =i 4w (xa)
1

m  Benzer sekilde (*2) ve (*3) sonucunuda sirasiyla 2. ve 3. Market Clearing kosulu ile birlestirirsek:
L]

(AL +w)) + a(wy + w3) + Ba(w] +w3)) = wy +w]  (x5)

>3



Stokastik Modellere Giris:

Belirsizligin Modelin ¢dziimii:
Oldugu
(Stokastik)
Modellere
Giris:

m  Gerekli diizenlemeleri yaparsak:

kit

p1

(Br(w] + WD) + Bowy +w3) + B3(ws +w3)) = wi +wf (xa)

m  Benzer sekilde (*2) ve (*3) sonucunuda sirasiyla 2. ve 3. Market Clearing kosulu ile birlestirirsek:
L]
(AL +w)) + a(wy + w3) + Ba(w] +w3)) = wy +w]  (x5)

NN

3

A1 2y, a1 20 a1 2 1 2
(Pl(W1 +wi) + pa(wy + wy) + p3(wy + w3)) = w3 + w3 (%)



Stokastik Modellere Giris:

Modelin ¢oziimii:

Belirsizligin
Oldugu . m  Gerekli diizenlemeleri yaparsak:
(Stokastik)
E/Iifid-e”ere T (1 2 ! 2 501 2 1 2
” rn (Pr(wi +w)) + Ba(wy + w3) + pa(ws +w3)) = wi +wf (x4)
1

m  Benzer sekilde (*2) ve (*3) sonucunuda sirasiyla 2. ve 3. Market Clearing kosulu ile birlestirirsek:

(AL +w)) + a(wy + w3) + Ba(w] +w3)) = wy +w]  (x5)

>3

3 ~ 1 2 N 1 2 ~ 1 2 1 2
g (Pl(W1 +wi) + Pa(wy +wy) + p3(ws + Wa)) =w; +wy (%6)

= Sonug olarak (*1), ..., (*g)'ya kadar olan denklemler dengeyi karakterize etmektedir.



Stokastik Modellere Giris:

e Nicel Ornek ve iktisadi Yorum:
Belirsizligin

Oldugu

(Stokastik)

Modellere

Giris:



Stokastik Modellere Giris:

Nicel Ornek ve iktisadi Yorum:

Belirsizligin

(OSI::joukgaustik) L Simt{i bu problemde 7, = My = T3 = % ve (Wll, W21, w31) =(2,1,1) ve (le, WZZ, w%) =(1,2,1)
oldugunu varsayarak problemi ¢ozelim.

Modellere

Giris:



Stokastik Modellere Giris:

AN Nicel Ornek ve iktisadi Yorum:

Belirsizligin

(OSI::joukgaustik) L Simt{i bu problemde 7, = My = T3 = % ve (Wll, W21, w31) =(2,1,1) ve (le, WZZ, w%) =(1,2,1)
oldugunu varsayarak problemi ¢ozelim.

Modellere A . . R "
Giris: m |k dnce (*4), (*5) ve (x6) denklemleri kullanilarak fiyatlar icin ¢oziim elde edilir:



Stokastik Modellere Giris:

Nicel Ornek ve iktisadi Yorum:

Belirsizligin
Oldugu : m $imdi bu problemde w1 = 7wy = w3 = %
(Stokastik) oldugunu varsayarak problemi ¢ozelim.

Modellere A . . R "
Giris: m |k dnce (*4), (*5) ve (x6) denklemleri kullanilarak fiyatlar icin ¢oziim elde edilir:

ve (w, wh, wh) = (2,1,1) ve (wf, wl, wd) = (1,2,1)

L]
3p1 +3p2 + 2p3 = 9p1

3p1 + 3p2 +2p3 = 9p2

3p1 +3p2 + 2p3 = 6p3



Stokastik Modellere Giris:

. Nicel Ornek ve iktisadi Yorum:
Belirsizligin
Oldugu ) = Simdi bu problemde w1 = m = 73 = % ve (wll, W21, w31) =(2,1,1) ve (le, WZZ, w%) =(1,2,1)
(Stokastik) oldugunu varsayarak problemi ¢ézelim.
Modellere PR . . . -
Giris: m |k dnce (*4), (*5) ve (x6) denklemleri kullanilarak fiyatlar icin ¢oziim elde edilir:
n
3p1 + 3p2 +2p3 = 9p1

3p1 + 3p2 +2p3 = 9p2

3p1 +3p2 + 2p3 = 6p3

[ Yukangaki denklemlerden 957 = 95, = 6p3 bulunur. p; = 1 normalizasyonu ile p; = pp = 1 ve
p3 = 3 olur.



Stokastik Modellere Giris:

. Nicel Ornek ve iktisadi Yorum:
Belirsizligin

Oldugu ) = Simdi bu problemde w1 = m = 73 = % ve (wll, W21, w31) =(2,1,1) ve (le, WZZ, w%) =(1,2,1)
(Stokastik) oldugunu varsayarak problemi ¢ézelim.

Modellere PR . . . -

Giris: m |k dnce (*4), (*5) ve (x6) denklemleri kullanilarak fiyatlar icin ¢oziim elde edilir:
3p1 + 3p2 +2p3 = 9p1

3p1 + 3p2 + 2p3 = 9p2

3p1 + 3p2 + 2p3 = 6p3
m  Yukaridaki denklemlerden 95; = 95, = 6p3 bulunur. p; = 1 normalizasyonu ile p; = pp = 1 ve

p3 = % olur.

m Daha sonra da (1), (%) ve (*3) denklemleri kullanilarak tiiketim degerlerini bulunur.



Stokastik Modellere Giris:

AN Nicel Ornek ve iktisadi Yorum:
Belirsizligin

Oldugu ) = Simdi bu problemde w1 = m = 73 = % ve (wll, W21, w31) =(2,1,1) ve (le, WZZ, w%) =(1,2,1)
l(\itszIStlk) oldugunu varsayarak problemi ¢ézelim.

odellere .
Giris: m |k dnce (*4), (*5) ve (x6) denklemleri kullanilarak fiyatlar icin ¢oziim elde edilir:

3p1 +3p2 + 2p3 = 9p1
3p1 + 3p2 +2p3 = 9p2

3p1 +3p2 + 2p3 = 6p3

m  Yukaridaki denklemlerden 95; = 95, = 6p3 bulunur. p; = 1 normalizasyonu ile p; = pp = 1 ve
p3 = % olur.
m Daha sonra da (1), (%) ve (*3) denklemleri kullanilarak tiiketim degerlerini bulunur.

= Sonucta (&, &}, 8}) = (3/2,3/2,1) ve (¢2, &2, &2) = (3/2,3/2,1) olur.



Stokastik Modellere Giris:

AN Nicel Ornek ve iktisadi Yorum:

Belirsizligin

(OSI::joukgaustik) L Simt{i bu problemde 7, = My = T3 = % ve (Wll, W21, w31) =(2,1,1) ve (le, WZZ, w%) =(1,2,1)
oldugunu varsayarak problemi ¢ozelim.

Modellere A . . R "
Giris: m |k dnce (*4), (*5) ve (x6) denklemleri kullanilarak fiyatlar icin ¢oziim elde edilir:

3p1 +3p2 + 2p3 = 9p1
3p1 + 3p2 +2p3 = 9p2

3p1 +3p2 + 2p3 = 6p3

m  Yukaridaki denklemlerden 95; = 95, = 6p3 bulunur. p; = 1 normalizasyonu ile p; = pp = 1 ve
p3 = % olur.

m Daha sonra da (1), (%) ve (*3) denklemleri kullanilarak tiiketim degerlerini bulunur.

= Sonucta (&, &}, 8}) = (3/2,3/2,1) ve (¢2, &2, &2) = (3/2,3/2,1) olur.

m  Kisiler bir sigorta mekanizmasi olusturarak belirsizligin etkilerini gidermeye ¢alsimistir.



	Belirsizligin Oldugu (Stokastik) Modellere Giris:

