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Dogru Akim Motorlari
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* Dogru akim motorlart duran ve donen kisimlardan olugmaktadir. Duran kisma stator
génjcln ki(smc?_ rotor demekteyiz. Dogru akim motorlarina DA motor veya DC motor da
entimekteair.

* Herhangi bir iletkene dogru akim tatbik edildiginde iletken, sabit bir manyetik alan
olusturur. N ve S kutuplarindan olusan bu sabif manyetik alan etki alanmin igerisindeki
Iletken cisimlere veya farkli manyetik alanlara sabit miknatisin gosterdigi etkiyi gosterir.

e Iletken cisimleri kendisine ¢eker, ayni kutu%lu manyetik alanlari iter; farkli kutuplu
manyetik alanlar1 ¢eker. N kutbundan S kutbuna dogru olusan bu kuvvet manyetik aki
olarak adlandirilir.

* Dc motorlar endiiktoriin yapisina gore, sabit miknatislt ve elektromiknatish bigimde
uretimler1 yapilir. Elektromiknatish ve sabit miknatishi arasinda endiiktor disinda yapilari
acgisindan farklilik yoktur.

* Dogru akim motorlari, duran ve donen kisimlardan olusur. Duran kisim stator, donen
kisim ise rotordur.
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Endiiktor (Stator)

Stator makinenin dis tarafinda kalan, duran kismidir. Karkas lizerine yerlestirilmis ana ve yardimci
kutuplar ve bunlar lizerindeki sargilardan olusur.

Makinedeki sargilar dogru akimla beslenir. Stator karkasina yerlestirilmis olan kutuplar, demir sac
levhalarin paketlenmesi ile yapilmustir.

Orta ve buyuk giicteki makinelerde ana kutuplar ve bunlarin arasina yerlestirilmis yardimer
kutuplar bulunur. Dogru akim makinelerinde kutuplar, manyetik alanin meydana geldigi kisimdir.

Makinenin biuyiikligiine, (;a}i):na ve devir sayisina Ebre dogru akim makineleri; 2.4.6.8 ya da daha
g(l)kbl_<|utu %udq abilirler. Cok kii¢iik dogru akim makinelerinde kutuplar sabit miknatislida
olaplimekKtedaltr.

Ancak gfnellikle elektromiknatis kutuplar kullanilir. Bunun i¢in kutuplar tizerinde gerekli
manyetik akiyr meydana getirecek sargilar yerlestirilir.

Ana kutuplarin tizerindeki sargilara uyarma sargilar1 denir. Sargilar sarilmadan Once, kutup tizerine
prespan kagittan bir 1zolasyon gecirilir ve daha sonra sargilar sarilir.
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* Endiivi rotor gorunimiu
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* Dogru akim motorlarinin donen kismina endiivi denir. Endiivi, ¢elik bir mil {izerine
preslenmis rotor sac paketlerinden, bu sac }lo)aketl oluklarina dosenmis endiivi
sargilarindan ve sargi u¢larinin baglandigi bir kollektorden olusur.

* Endiivi tizerindeki oluklara yerlestirilecek endiivi sargilari bandajlar1 yapildiktan sonra
oluklara yerlestirilir. Dogru akim makinelerinde oluklarda daima st uiste 1k1 bobin yani
vardir. Yani sargilar ¢ift tabakalidur.

* Birbirini izleyen bobinlerin baslangic ve bitis noktalarini kollektor lamellerine birlestirilir.

Govde(Stator) Fan

Yan kapak

Mil(S aft)
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Kollektor

» Kollektor birbirinden tek tek yalitilmis sert bakir levhalardan meydana gelir.
Bu levhalar bakalit dokiimii ya da mekanik bir sikistirma yontemi ile
birlestirilmaistir.

* Endiivide lretilen alternatif gerilim, kollektor tarafindan dogrultulur ve
kollektor lizerine temas eden fir¢alar yardimiyla dis devreye iletilir.
Kollektor 1le elektriksel baglantiy1 saglayan grafit ya da komiirden yapilmis
firgalar, fir¢a tutuculara, fir¢a tutucular da firca tasiyicilara monte
edilmislerdir.

* Firgalar makinenin akim ve gerilimine gore sert, orta, yuamugsak karbondan
Imal edilirler.bazen iletkenligi arttirmak i¢in karbon bakir alasimli yapilirlar.
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Yatak Ve Kapaklar

* Dogru akim motorlarinda kendi kendine yaglanan metal yataklar ya da
bilyeli yataklar kullanilir.

* Yataklarda meydana gelen asinmalar ve suirtinmeler, komiitasyonun
bozulmasina (akimin yon degistirmesi olayidir) ve arizalara yol agar.
Kapaklar 1se makinenin dis ytizeyindeki parc¢alaridir.
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Dogru Akim Motorlarinda Calisma Prensibi

Mantik olarak bobin iizerinden gecen akimin sonucunda olusturdugu manyetik alanlar sayesinde
olusturdugu kutuplasmayzi ileri ve geri yonlu olarak kullanarak yani zit kutuplarin ¢gekmesi ya da
aymé(utuplarm birbirini itmesi prensibinin dairesel harekete doniistiirtilmesini baz alinan en basit
yapidir.

Endiivi donerken iizerindeki iletkenler de manyetik alan igerisinde dondiiklerinden bu iletkenlerde
bir endiiksiyon elektromotor kuvveti indiiklenir. Dogru akim makinesi kullanim amacina gore
dinamo ya da motor olarak calistirilabilir.

Bu formlardan birisinde ¢alisma, makinede herhangi bir degis.ik.ligi gerektirmez. Eger makine
dinamo olarak calistirilirsa tork yon degistirir. Manyetik alan i¢inde etkin uzunlugu "L" ve
icerisinden gecen akimi "1" olan bir iletken aki yogunlugu B olan bir alan i¢erisinde kalirsa, iletken
manyetik alan tarafindan itilir.

[lekenin alana dik olma durumunda meydana gelen itme kuvvetinin biiyikliigii "Newton"
olarak F=B.I.L olur. Alan tarafindan iletken tlizerinde olusturulan itme kuvvetinin yonii iletkenin
tasidig1 akimin yoniine baghdir.

[letkende itme kuvveti oldugu siirece iletkende bir hareket veya dénme olay1 meydana gelir.
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* Icinden akim gecen iletkenin kutuplar icerisindeki hareketi
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* http://www.elektrikport.com/universite/elektrik-motorlari-ikinci-

bolum/8337#ad-image-0
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