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(1. Hafta)

GIRIS

Ders kapsaminda kullanilan pilot 6lgekli Basing, Sicaklik, Sivi Seviyesi ve Akis Hizi1 Kontrol
Sistemleri (Plint&Partners Ltd. ) tanitilarak, zorunlu stattideki Proses Kontrol dersi kapsaminda
islenen konularin, ders kapsaminda sistemler iizerinde gerceklestirilecek deneysel ¢alismalarla
nasil tecriibe edilip, pekistirilecegi ve sorun ¢6zme ve karar verme odakli ders yaklasiml dersin
islenisi tanitilmaktadir.

Dersin degerlendirme kriterleri ve derste yararlanilacak kaynaklar ve bu kaynaklarin ders
kapsaminda nasil kullanilacag agiklanmaktadir. Ozellikle deney sistemlerini olusturan pompa,
Olciim elemanlar), ¢evirici ve kontrol edici ile ilgili kullanma kilavuzlarinin 6grencilerle
paylasilarak sorumluluk almalar1 ve hakimiyetlerini arttirmalar saglanmaktadir.
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