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KAPALI-HAT KONTROL; GERI-BESLEME KONTROL-devam

TANIM:

Sistemlerin giris dediskenlerine etki verildidinde bu sistemlerin gikig
degiskenlerinde bir degisme olur. Bu degisimin baska bir giris degiskeni
yardimiyla istenilen defere getirme iglemine kontrol adi verilir,

8.1 GERi BESLEMELI KONTROL
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Sekil 8.1 Bir kontrol sisteminin blok diyagrami ile gésterimi
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Sekil 8.2 Ug terimli bir kontrol sisteminin blok diyagrami ile gasterimi
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v Highir zaman Tilrevsel ve integral yapisi beraberce ve Oransal Kontred olmalksizin

kullamlamaz.
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d- Pratikte Kullanilan Kontrol iletim Fonksivonu

w(P+) % (P+D+l)

B(14+ 155)

e = (811) G, = Bl + Tps)(Tps +1)
- (14 {ﬁfﬁchRS )]

T 1+ (B/K)Tes Y atys + 1)

(8.12)

¥ B ve a birer sabit olup, tretici firmalar tarafindan kullamcidara verilmistir.



