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(12. Hafta) 

 

PROJE ÇALIŞMASI- MODEL PARAMETRELERİNİN BELİRLENMESİ 

 

a) 1.Mertebeden Modelin Parametrelerinin Belirlenmesi 
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2.Yöntem: Doğrusal (Lineer) Regresyon  
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b) 1.Mertebeden Ölü Zamanlı Modelin Parametrelerinin Belirlenmesi 

1.Mertebeden İletim Fonksiyonu 
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1.Yöntem: Proses Reaksiyon Eğrisi  

 

2.Yöntem: Doğrusal (Lineer) Regresyon  
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