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PROJE ÇALIŞMASI- MODEL PARAMETRELERİNİN BELİRLENMESİ-devam  

 

1. Mertebeden Prosesin Basamak Yanıtımına 

Model Parametrelerinin (zaman sabiti (P) ve proses kazancı (KP)) Etkisi  
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Birinci mertebeden proses yanıtımına zaman sabiti etkisi
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a. Zaman Sabitinin (P) Etkisi 

 A=2 ve KP=0.4 olmak üzere hepsi AKP=0.8 değerinde 2. YK’a ulaşır. 

 Hepsi 5Pdeğerinde 2.YK'a ulaşır. 

 P arttıkça prosesin 2.YK’a gelme süresi uzar, proses yavaşlar. 

 

 

t, dk 

Y(t) 

P=0.8 P=0.4 P=1.6 

0 0.00 0.00 0.00 

1 0.57 0.73 0.37 

2 0.73 0.79 0.57 

3 0.78 0.80 0.68 

4 0.79 0.80 0.73 

5 0.80 0.80 0.76 

6 0.80 0.80 0.78 

7 0.80 0.80 0.79 

8 0.80 0.80 0.79 

9 0.80 0.80 0.80 

10 0.80 0.80 0.80 

 



Birinci mertebeden sistem yanıtımına proses kazancının etkisi
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b. Proses Kazancının (KP) Etkisi 

 A=2 ve P=0.8 olmak üzere hepsi 5P değerinde 2.YK’a ulaşır. 

 Hepsi AKP değerinde 2. YK’a ulaşır. 

 KP arttıkça prosesin basamak etkiye yanıtımı büyür, 2. yk değeri artar. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

t, dk 

Y(t) 

KP=1 KP=0.4 KP=1.2 

0 0.00 0.00 0.00 

1 1.43 0.57 1.71 

2 1.84 0.73 2.20 

3 1.95 0.78 2.34 

4 1.99 0.79 2.38 

5 2.00 0.80 2.40 

6 2.00 0.80 2.40 

7 2.00 0.80 2.40 

8 2.00 0.80 2.40 

9 2.00 0.80 2.40 

10 2.00 0.80 2.40 


