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FINAL PROJE SUNUMLARI

Final proje konular1 10. haftada 6grencilere dagitilarak son hafta proje konulariyla ilgili arastirma
raporu sunar ve 10 dakikalik sunum yaparlar.

Ornegin; Akis Hiz1 Kontrol Sistemi icin hazirlanan grup calismasi raporunda sematik
gosterimi asagida sunulan proseste deneysel ¢alisma elsel ve otomatik olmak tizere iki sekilde
yapilabilir. Kontrol edici M (manuel) konumuna getirilerek degisik vana agikliklarinda basing
farklar1 ve akis hizlari 6lciiliir ya da kontrol edici A (otomatik) konumuna getirilerek, PID kontrol
edici parametreleri ayarlanir ve degisik set noktasi degerlerinde kontrol ¢alismalari yapilir.
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Sistem %35 pnomatik vana agikliginda yatiskin kosula geldikten sonra t=0 aninda kontrol

bilgisayar1 yardimiyla vana aciklig1 %65’e getirilmistir ve veriler cizelgede verilmistir.

+ Cizelge 1. Deney verilern
Akig Hizi, i 5.3 3.4 9.3 5.9

Lidk Siire,

5.5 35 93 7
5.1 0.1

5.5 35 9.3 7.1
5.1 0.2

5.5 3.7 9.5 7.2
5.1 0.3

5.9 3.8 93 73
5.1 0.4

5.9 3.9 93 74
5.1 0.5

5.9 4 9.3 75
5.1 0.8

5.9 4.1 9.5 7.5
5.1 0.7

6.3 42 93 77
5.1 0.3

6.3 43 93 78
5.1 0.9

6.9 4.4 9.5 75
5.1 1

6.9 4.5 9.5 ]
5.1 1.1

75 46 93 8.1
5.1 1.2

75 47 93 8.2
5.1 1.3

3 4.5 9.5 8.3
5.1 1.4

8 49 9.3 8.4
5.1 1.5

8 5 9.9 85
5.1 1.6

8 5.1 99 36
5.1 1.7

&.4 5.2 9.5 a.7
5.1 1.8

8.4 5.3 9.9 8.3
5.1 1.9

3.4 5.4 9.9 3.9
5.1 2

LY 5.5 99 g
5.1 21

9.1 5.6 9.5 9.1
5.1 22

9.1 5.7 9.9 9.2
5.1 23

9.1 5.3 99 93
5.1 24

9.3 5.9 9.9 9.4
5.1 25

9.3 [ 9.5 95
5.1 26

9.3 .1 9.9 956
5.1 27

9.4 5.2 99 97
5.1 28

9.4 G.3 9.5 9.3
5.1 25

9.5 §.4 9.5 959
5.1 3

956 6.5 9.9 10
5.1 3.1

97 5.5
5.2 3.2

a7 8.7
5.2 3.3

9.5 6.5




Cizelge 2. U¢ farkli yontemle bulunan 6, T ve K degerleri

Yontem 1,8 0,s
En kiiciik kareler 1.0424 | 3.8056
Lineer regresyon 1.0423 | 3.7056
Reaksiyon egrisi 475 1.1

Cizelge 3. Cohen-Coon Ayar yontemiyle bulunan PID parametreleri

N . Reaksiyon Lineer En kiiciik
Kontrol Yontemi L.

Parametre egrisi regresyon kareler

P Kc 31.01 4.1 4.05

Pl Kc 1.42 28.38 29.34

Tl 2.48 1.88 1.9

Kc 40.48 4.15 4.08

PID I 2.29 1.35 1.34

D 0.39 0.82 0.83

Belirlenen kontrol edici parametreleri kullanilarak akis hizi kontroliin bozucu etkiler veya
set noktasi degisimi altinda kontrolii ne diizeyde basariyla sagladig: belirlenir.



