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KONTROL AMACLI PROSES MODELLEME

Proseslerin dinamik davranislarim ifade eden matematiksel modellerin elde edilmesi kontrol
diyagramlarinda prosesin benzetimi agisindan 6nemlidir. Bu modeller cesitli matematiksel yapida
olabilirler. Bu matematiksel modellerin neler oldugu ve nasil belirlenecegi anlatilir.

Hat dis1 (Off-Line) Y Ontemler
2 Proses tepkime egrisinin elle (manual) tammmlanmas:

*Giirilti ve diizensizlikten arnms proses yamitimanm bilgisayar
destekli (computer-aided) tamimlanmasi

YGiiraltili (n0isy) yamtimlarn bilgisayar destekli tanmimlanmasi

Hat i¢1 (On Line) YOntemler

* Adaptif kontrola giris

Uzman (experr) sistemler = INTUNE




[ammlama: Sistemi,
* hasamak
* pulse
* rasgele pulse

girdisiile nyvarip denevsel verilerden proses modelini elde etme
(maodel tiirii ve parametreleri ile)
e dikkat gerekir?
# Testin cesidive siiresi{ bityiik/'kiicik degisiklikler, veterli
hilgi almak igin gereken uzunlukta test)

# Giiriiltiniin ilciimlere ethisi (.

# Bilgisayar algoritmasi (computa

ST eI i , minltiple i , Hond orEsSion)
¥ Model secimi
4 Tiir (fype) (Laplace, kesiklizaman ...)

A Yam (strucinre) { 1., 2. mert., adim arahg, zaman nfku ...)
! ¥ # + ]

Proses tammlama denemesi igin pratik ipuglari:
Diisiik seviyelikontrol edicilerin performansmi kontrol edin
Vana vapismasin (sfickiress) kontrol edin
Grilriiltiivid filtrelemek icin IMCS de uyzun filtreler kullanm
(“:llgﬁm “franspftfer’ larnicin uyvgnn “span’ kullamn
i "ne kadar kKiicik olursa hassasiik o kadar biiyiir)
Ayar degiskeninde ¢ikiinin tanmimlanabilecedi en kiiciilk defisimi kallanmn
Yatiskin hale ulasabilmek icin veterli zaman verin
Beklenmeven olaylarinot edin

(emstriiman kalibrasyonn, yogustarocularda “bac)
alt seviye PID ayari...)

Deneme sirasimda isletme ve kontrol miithendisi beraber olsun




Hat dis1 tammlama

® Basamak testi (Step Test)

PROSES

Kararh yatiskin hali bekle

Baska diizensizliklere izin verme

Proses defiskenini izle (proses veni vatiskin hale gelene dek)

Model parametrelering regresvonla fregression) veva

grafiksel yintemlerle bul




