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KAPALI-HAT KONTROL; GERI-BESLEME KONTROL

Endiistride yaygin olarak kullanilan Geri-beslemeli kontroliin blok diyagrami {iizerinden
dayandigi prensipler aciklanir. Avantaj ve dezavantajlar1 degerlendirilir. Kapali-hat (devre)
transfer fonksiyonunun tiiretimi yapilarak bu ders kapsaminda ¢alisilan deneysel sistemler icin
nasil uygulanacagi anlatilir.

Kapali Devre Tum Transfer Fonksiyonlar
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Kapali-hat transfer fonksiyonu iizerinden PID Kontrol edici parametrelerinin prosesin kapali-hat
yanitimini nasil etkiledigi, bu sebeple de PID parametre ayarlamanin ne derece énemli oldugu
aciklanir. Calisilan deney sistemlerinde PID parametre ayarlamanin uygulamalari gerceklestirilir.



