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Matlab Simulink’in tanitimi

Simulink  blok diyagraam temeline dayanir.
Iletimfonksiyonlarim kullanarak dinamik benzetim

yapilir.

Matlab ortaminda Simulink’e giris icin;
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2. Adim: Yeni bir Simulink model penceresi agilir:

Sirasiyla: File [ New [0 Model
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Blok semasini uygun bloklar siiriikleyip birakarak yapilandirabiliriz.
Ornegin Continuous icin
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Bir Prosesin Dinamik davranasi i¢cin
Simulinkde blok diyagraminin gosterimi:
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Sisteme basamak etkisi verilip, calistirildiginda
Dinamik benzetim Sonug¢larimi grafiksel olarak gorebiliriz.
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