Transfer Fonksiyonlari ve
Blok Diagramlar



TRANSFER FONKSIYONLARI

* Transfer fonksiyonu (iletim fonksiyonu) bir prosesdeki
giris ve cikis degiskeni arasindaki dinamik iliskiyi
gosterir.

eiletim fonksiyonu, sapma degiskeni halindeki cikis ve
giris degiskenlerinin Laplace donusumlerinin orani
seklinde tanimlanir.

Not: Sapma degiskeni: Degiskenin kararli haldeki
durumdan ne kadar uzaklastigini ifade eder.
(Kararsiz haldeki degeri-Kararli haldeki degeri)



TRANSFER FONKSIYONLARI

Y (5)
X (s)

G(s)=

*G(s) = Transfer (lletim) fonksiyonu

*Y(s) = sapma degiskeni halindeki cikis degiskeninin
Laplace dontsumu

*X(s) > sapma degiskeni halindeki giris degiskeninin
Laplace dontsumu



Blok Diagram

X(s)
—> G(s)

G (s) = Y (s5)

X (s)



BLOK DIAGRAMLAR

e Bir sistemi tasarlar veya analiz ederken sistemin
grafiksel olarak gostermek her zaman icin yararhdir.
Blok diagramlari sistemin gorsel olarak analiz
edilmesinde kullanilan kolay bir metotdur.

Blok Diagram

X(s) Y(s)
—> G(s) —>




BLOK DIAGRAMLARIN

OZELLIKLERI
e Seri haldeki iletim fonksiyonlari carpilir.
 Gy(s) N Gyls) -
X(s) Y(s)
Y (s)

X o G, (s5).G,(s)



*Paralel haldeki iletim fonksiyonlari toplanir/cikarilir.

T Gils) +
. ¢A Y(s)
X | Gy(s) +
Y (5)
=G, (s)+ G, (s5)
2O 6,0+ 6,(5)]
" Gyls) +
N Y(s)
e " G,s) -
" Gyfs
Y (s)

= [Gl(s)_Gz(S)]

X (5)



*Geri Beslemeli bir sistemin iletim fonksiyonu:

+
> Gl(S) >
Xs) - E(s) Y(s)
G,(s)
U(s)
(Negative feedback)
Y(s) _,

X (5)



*Geri Beslemeli bir sistemin iletim fonksiyonu:

+
| Gyls)
X(s) - Fe)
G,(s)
U(s)
') _ G (5) —>  E(s) =
E(s)
U (s)
Y (s)

E(s)= X (5)-U(s) Z

Y(s)

Y (s)

Y(s) _

X (s)

G,(s)

=G,(8) — > U (s)=G,(s).Y(s)

?



*Geri Beslemeli bir sistemin iletim fonksiyonu:

Y(s) _ )
G (5) = X (s)—G,(s).Y(s)

|
Y(S)|:G1(S) + Gz(s)} = X (s)
Y (5) _ 1
X (s) L 46, ()

G,(s)

Y(s) _ G, (s)

X(s) 1+G,(s)G,(s)



*Geri Beslemeli bir sistemin iletim fonksiyonu:

+
G,(s)
X(s) 4 E(s) Y(s)
G,(s)
U(s)
(Positive feedback)
Y(s)  Gi(s)

X(s) 1-G,(s)G,(s)



Ornek:

Asagidaki blok diagrami verilmis sistem icin Y (s)
transfer fonksiyonunu bulunuz. X (s)
6 le 0;, 0,

§,§§)__} G, —’(j_ }—*_2 Gy —’(3+ )_)|4. G, >Y(s)

Y (s)
X(s)_




