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Haftalar

Haftalik Konu Bashklari

1.Hafta

Kontrol sistemlerinin tanitimi
Gerl beslemeli kontrolorler
Matlab, Simulink siirekli zaman uygulamalari

Transfer fonksiyonlari

2.Hafta

Siirekli sinyalleri 6rnekleme

Ornekleme etkisi

Ornekleme periyodunun segimi

3.Hafta

Kesikli zaman degerlerinden siirekli sinyallerin yeniden olusturulmasi

Sifirinct ve birinci derece tutma elementi ile siirekli sinyal sonuglari

Ornek alma zamani1 parametresi

O

4.Hafta

Tutma elementleri

Tutma elementleri matematiksel gosterimi

Tutma elementleri transfer fonksiyonlar

Tutma elementi dereceleri

5.Hafta

Stirekliden kesikli zaman modellerine doniisiim

Fonksiyonlarin z-doniistimii

Gecikmeli fonksiyonlar

Z-doniigtimiiniin tersi

6.Hafta

Kesikli zaman modellerinin gelistirilmesi

Blok diyagramlar ile uygulamalar

Matlab uygulamalari

7.Hafta

Kesikli zaman sistemlerinin kararlilik analizi

Tutucu kullanarak z-déniistimleri
Sistem sifirlar
Sistem kutuplar

Delta islemcisi




Haftalar

Haftalik Konu Bashklari

e Proses tanimlama

o Sistem ve sinyal modelleri

o hatte e Sistem model parametrelerinin hesaplanmasi
e Bierman algoritmasi
.
e Dijital geri besleme kontrol edicilerin tasarimi
>-hafta e Kontrolor
o Agirlik faktorii
.
o Dijital kontrol sistemlerinin performansi
e Kendinden ayarlamali ayrik zamanli kontroldr parametreleri
10-afta o Etkinlik hesaplar
.
.
11 Hafta e Kendinden ayarlamali PID kontrol stratejileri
e Ayar parametreleri
.
e Kutup yerlestirme
12.Hafta e Sistem model se¢iminin kutup yerlestirmede durumu
.
e Minimum degigmeli kontrol stratejileri
13.Hafta e Genellestirilmis minimum degismeli kontrolor
.
¢ Genellestirilmis tahmin edici kontrol stratejileri
L4 Hafta ¢ Amag fonksiyonlari

e Ayar parametreleri




