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801400805441  Kendinden Ayarlamalı Kontrol Sistemleri [1-5] 

Kesikli zaman değerlerinden sürekli sinyallerin yeniden oluşturulması, sıfırıncı ve 

birinci derece tutma elementi ile sürekli sinyal sonuçları,  

örnek alma zamanı parametresi [1-5]  
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Örnek alma zaman adımı 5 seçilmiştir. 

Sıfırıncı derece tutma elementi sürekli sinyal oluştururken örnek alınan sinyallerin 

büyüklükleri arasında değerler alır. Bu durum kontrol edilen prosesin kararlılığının 

koruması açısından önemli olabilir. 
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Basamak etkiye birinci mertebe 

sistem cevabı sıfırıncı derece hold 

elementi kullanımı ile Simulink 

model kullanılarak Matlab 

ortamında oluşturulmuştur. 
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Sapma değişkeni cinsinden giriş ve çıkış değişkenleri için kesikli zaman 

verileri semboller ile gösterilmiştir. 
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Birinci mertebe bir sisteme kesikli zamanda sinüs giriş etkisi uygulanması farklı hold elementlerinin 

Simulink ortamında kullanılması ile incelenmiştir.  

Giriş değişkeni sarı ile çıkış 

değişkeni mavi eğri ile 

gösterilmiştir. 
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x 0.10 0.11 0.12 0.13 0.14 0.15 0.16 

y* 1.605 0.655 -0.102 -0.717 -1.225 -1.650 -2.011 

Örnek alma zamanı=0.01 



13 

-2,5

-2

-1,5

-1

-0,5

0

0,5

1

1,5

2

0,10 0,11 0,12 0,13 0,14 0,15 0,16

h=0.01  sıfırıncı mertebe 

-2,5

-2

-1,5

-1

-0,5

0

0,5

1

1,5

2

0,10 0,11 0,12 0,13 0,14 0,15 0,16

h=0.01  birinci mertebe 

En iyi sonuç 

birinci mertebe 

tutma elementi ile 

elde edilmiştir.   
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Birinci derece tutma elementi sürekli sinyali oluşturmak için en az iki başlangıç 

değeri gerektirir. Sıfırıncı tutma elementi sadece bir başlangıç değeri gerektirir. 

Tutma elementleri sıfırıncı, birinci veya daha yüksek mertebeden olabilirler. Daha az 

hesaplama gerektirdiğinden genellikle sıfırıncı mertebe tutma elementi kullanılır. 

Kesikli sinyalden elde edilecek sürekli sinyalin kalitesini artırmak için genellikle 

yüksek mertebe tutma elementleri yerine örnek alma zamanı küçültülerek düşük 

dereceden tutma elementleri kullanılır. 

x 0.10 0.11 0.12 0.13 0.14 0.15 0.16 

y* 1.6 2.2 1.6 1.0 1.6 2.2 1.6 
Örnek alma zamanı=0.01 

0

0,5

1

1,5

2

2,5

0,10 0,11 0,12 0,13 0,14 0,15 0,16

h=0.01  sıfırıncı mertebe 

En iyi sonuç sıfırıncı 

mertebe tutma elementi 

ile elde edilmiştir.   
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Yukarıdaki şekillerden sıfırıncı ve birinci derece tutma elementlerinin 

oluşturduğu sinyallerin karakterleri hakkında fikir edinebiliriz. Sıfırıncı 

derece tutma elementi örnek alınan büyüklükler arasında değerler alırken, 

birinci derece tutma elementi bu değerlerden farklı uç değerler almaktadır. 

Bu uç değerler bazı durumlar için  sistemde kararsızlık tehlikesi oluşumuna 

neden olabilir.  
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x 0.08 0.10 0.12 0.14 0.16 

y* 1.605 1.605 -0.102 -1.225 -2.011 
Örnek alma zamanı=0.02 
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En iyi sonuç birinci 

mertebe tutma elementi 

ile elde edilmiştir.   

Hızlı değişen sinyallerden 

oluşturulan sürekli sinyaller 

yavaş değişenlerden oluşan 

sürekli sinyallere nazaran 

daha kötüdür. Bunu 

iyileştirmek amacı ile örnek 

alma zamanı küçültülebilir. 

Yüksek dereceden tutma 

elementleri kullanımı yerine 

örnek alma zamanı 

küçültülerek düşük 

dereceden tutma elementleri 

tercih edilmelidir. 


