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Düzlem Kuvvetler Sisteminin Dengesi
Bir Noktada Kesişen Kuvvetler Sisteminin Dengesi

 Bir noktada kesişen kuvvetler sisteminde kesim

noktasının dengede kalabilmesi için bileşkenin sıfır olması

gerekir. Analitik olarak bileşkenin sıfır olabilmesi için

bileşkenin x ve y eksenleri üzerindeki bileşenlerinin (Rx ve

Ry) ayrı ayrı sıfır olması gerekir.

 𝐹𝑥= 0  𝐹𝑦= 0

 Bu eşitlikler moment eşitlikleri ile değiştirilebilir. Buna göre

denge denklemleri:

 𝐹𝑥= 0 veya  𝐹𝑥= 0 veya  𝐹𝑦= 0 veya  𝑀𝐴= 0

 𝐹𝑦= 0  𝑀𝐵= 0  𝑀𝐴= 0  𝑀𝐵= 0



Düzlem Kuvvetler Sisteminin Dengesi
Paralel Kuvvetler Sisteminin Dengesi

 Paralel kuvvetler sisteminin dengede olabilmesi için

gerekli koşullardan birisi, bileşke kuvvetin ya da

kuvvetlerin cebirsel toplamının sıfıra eşit olmasıdır.

R = ∑ F = 0

 Bu koşul gerekli ancak yeterli değildir. Çünkü kuvvetlerin

cebirsel toplamı sıfır olmasına karşın sistemde bir kuvvet

çifti olabilir. Bu nedenle kuvvetlerin bir noktaya göre

momentlerinin de sıfıra eşit olması gerekir. Buna göre

paralel kuvvetler sisteminin denge denklemleri;

∑ F = 0 ∑ M = 0

şeklinde yazılabilir.



Düzlem Kuvvetler Sisteminin Dengesi
Genel Kuvvetler Sisteminin Dengesi

 Cisimler üzerine çoğunlukla genel kuvvetler sistemi etki
eder. Bu kuvvetler sisteminin cisimlerin üzerindeki etkisi,
belirli bir doğrultu ve noktada etki yapan bir bileşke kuvvet
veya kuvvet çifti olabilir. Bu nedenle genel kuvvetler
sisteminin etkisi altında olan bir cismin dengede
kalabilmesi için gerekli denge denklemleri;

∑ Fx = 0 ∑ Fy = 0 ∑ MA = 0

Kuvvet toplamları, moment denklemleri ile yer değiştirirse;

∑ Fx = 0 ∑ Fy = 0 ∑ MA = 0

∑ MA = 0 veya ∑ MA = 0 veya ∑ MB = 0

∑ MB = 0 ∑ MB = 0 ∑ Mc = 0

şeklinde yazılabilir.


