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Mekatronik tiriinlerin tasarim ve iiretiminde ¢alismay1 diisiinen firmalarin su 6zelliklere sahip olmalari gerekmektedir:

o Uriin yelpazesi genis olmalidir. Uriin yelpazesi iginde cok sayida ve degisik miisteri kesimlerine hitap eden ve c¢esitli performans

ozelliklerine sahip iyi kaliteli tiriinler bulunmalidir.

e  Yeni teknolojileri bu iiriinlere ¢ok kisa zamanda ve kabul edilebilir maliyetler i¢inde uygulayacak ve kullanabilecek altyapiyr kurmus

olmalidir.

e  Gelistirilen tiriinleri rakiplerinden 6nce piyasaya siirebilecek organizasyona sahip olmalidir.



Mekatronik teknolojiden beklentiler

o Daha kisa tiriin gelistirme ¢evrimleri,
. Daha diisiik toplam maliyet,
e  Daha yiiksek ve iyilestirilmis Kalite,

e  Daha yiiksek giivenilirlik.



1.2 Mekatronik Tasarimin Unsurlar:

Mekatronik sistem elementleri, ¢cevrelerini algilarlar, algilanan ¢evre ile ilgili yorum yaparak karar alabilirler ve ¢evrelerini degistirebilirler

(Sekil 1.4). Gelismis mekatronik tirinler basit makinalar yerine ¢evrelerini degistirebilen bilgisayar sistemlerine dontismiistiir. Mekatronik

sistemlerin vazgecilmez ti¢ teknolojik unsuru sunlardir:
- Cevrenin izlenmesi ve algilanmasi
- Karar verme yetenegi

- Biitiinlesik yapu.
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Sekil 1.4 Mekatronik sistem elementleri ( Bishop 2002).




1.3 Cevrenin izlenmesi ve algilanmasi

Modern teknik diinyas1 0l¢iim yapmak ve pek cok fiziksel biiyiikliigii elektriksel sinyale
doniistiirecek algilayicilarin bulunmasini istemektedir. Algilayicilarla aliman bu sinyaller
daha sonra veri isleme sistemlerine yiiklenir ve elektronik olarak degerlendirilirler (Kog
2001).. Bu kavram i¢inde, makinanin i¢gindeki geri besleme bilgileri ile beraber, ¢evrenin
taninmasi ve tanimlanmasi, ¢evredeki olaylarin farkina varilmasi ve izlenmesi ve sonucta
makinanin islevine bagl olarak cevrenin algilanmasi 6zellikleri kapsanmaktadir. Bu

durum teknolojik olarak algilayici

Fizksel cevre

teknolojisinin uygulanmasini
gerektirmektedir (Sekil 5).
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Sekil 1.5 Fiziksel ortam algilanmasinin sematik goriiniimii (Kog 2001).



1.4 Algilayicilar ve Algilayici Teknolojisi

Algilayici: Sistem disindan gelen uyarilara teki veren, bunlari algilayan ve oOnceden belirlenmis bazi

degiskenleri 6lgebilen cihazlardir. Sekil 6°da pratikte kullanilan bazi algilayici tipleri goriilmektedir.

Sekil 1.6 Pratikte kullanilan bazi algilayici tipleri.



Algilayicilar  bilis  sistemlerinin  Onkosuludur. Algilayic1  teknolojisi  O6l¢im
teknolojisinden daha kapsamli bir kavram olup, bir fiziksel olgunun varliginin
algilanmas1 algilayict teknolojisinin gérev tanimi kapsamindadir. Insan duyular
cevreden gelen uyarilar1 algilayabilirler, ancak 6l¢iim yoktur. Insan fizyolojisi “sicaklik”
ve “sogukluk” derecelerini ayirt edebilir ama bir termometre gibi hassas bir Ol¢im
veremez. Bir imalat hattinda kalite denetimi sisteminin bir pargasi olarak 6l¢tim yapilabilir
ama bu iiriiniin kalitesi hakkinda algilayicilar bilgi veremezler. Insan algilayicilarinin
degisik kaynaklardan gelen uyarilar1t birlestirip bir sonug¢ bildirme 6zelligi vardir.
Algilayicilarda bu 6zellik yoktur. Mekatronik algilayici teknolojisinin gelisim egilimi
alisilmis gerekirci denetim sistemleri yerine daha gelismis insan algilayici-beyin

sistemine benzer yontemler gelistirmektir. Sekil 1.7°de sematik olarak bir algilayici yapisi

verilmistir.
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Sekil 1.7 Algilayici sematik goriintimii ( Cetinkunt 2005).



Algilayicidan beklenen ozellikler:

1.  Algillama: Dis olgularin varligin algilama.

2. Se¢me: D1s uyarilardan istenileni siizme ve 6lgme.

3. Sinyal isleme: Girdi sinyalini ¢ikt1 sinyaline doniistiirme.

4.  Tletisim: Denetim sitemine, kayit sistemine veya insana bilgi aktarma.



Bir algilayici se¢iminde gézoniine alinmasi gereken hususlar sunlardir

1- Duyulan olgu (6l¢iilen),
2- Duyucunun uyariya uzakligi,
3- Olgiim tekniginin etkilesimi,

4- Ollilen degiskenin etkilesimi, Fiziksel 6zellik ve galistig1 teknolojiye gore bazi algilayicr tipleri
5- Cikt1 sinyalin sekli,

Kontrol Temas, anahtar

»
»

6- Islevsel dzellikler,

Uzaklik » Ultrasound, radar, infrared

7- Ergonomik etkenler, _
) Isik parlaklik seviyesi . Fotosel, kamera
8- Ekonomik etkenler.

Doénme R Enkoder
Manyetik » Pusula

Koku , Kimyasal
Sicaklik Termal, infrared
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Bir¢ok uygulamada duyucu ¢iktilar1 denetim sistemi i¢in dogru karar verecek yeteri

diizeyde saglikli bilgi veremez.



