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Şekil . Düzenlenmiş ladder diyagramı ve komut listesi.



SIMOTION – Uygulaması
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Şekil . PLC uygulaması (Elden 2004).



MİKROİŞLEMCİLER 

Mikroişlemci (ya da CPU) (Central Processing Unit, Merkezi İşlem Birimi) 

çevresel birimlerden gelen sayısal verileri işleyerek gelen kodların yapısına göre 

sanal ortama ya da diğer çevresel birimlere uyarlayan işlevsel ve programlanabilir 

bilgi ünitesi. 

Şekil . Mikroişlemci blok diyagramı  



Şekil . Mikroişlemci blok diyagramı.



MİKRODENETLEYİCİLER

PIC (Peripheral Interface Controller) Çevresel 
Arabirimleri Denetleme Elemanı:

Şekil 3. Mikrodenetleyicinin iç yapısı.



PIC programlama dilleri

Şekil . Pıc Basic Pro yazılım örneği ve Microcode studio programı. 

• PIC Basıc Pro, 

• Assambly,

• C, 

• Jal



Şekil . Makina diline çevrilmiş program. 



Şekil . PIC programlayıcı.



Kontrol ve Kontrol Sistemleri

Bir çok uygulamada algılayıcı çıktıları denetim sistemi 
için doğru karar verecek yeteri düzeyde sağlıklı bilgi 
vermez. Bu durumda ortaya çıkan belirsizliklerin 
doğru değerlendirilmesi gerekir. Bu belirsizlikleri 
giderebilmek için yapay zeka yaklaşımlarının 
uygulanması gerekmektedir. 


