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Dersin Icerigi

Mekatronik Sistem, Olgme Sistemleri, Kontrol Sistemi Tanimlari,
Sensorler ve Transduserlerin  Performans Terminolojisi, Senso6r
Cesitleri, Sinyal isleme, Olcme Sistemleri, Pnématik, Hidrolik, Mekanik
ve Elektrik Tahrik Sistemleri. Mekatronikte kullanilan temel araglar ve
gorevleri. Mekatronikte bilgisayar ve kontrol, mekatronikte algilama,
mekatronikte komponent ve insan interface énemi. Ozel Mekatronik
yazilimlarinin tanitimi. Mekatronikte gegmis ve gelecek yonelik tasarim
ornekleri.

Dersin Amaci

1. Mekatronik dersiyle makine, elektronik, yazilim ve hidrolik- pnématik
sistemlerin bir amaca yonelik olarak birlikte kullaniimasina yoénelik

bilgiler kazandiriimaktadir.
2) Mekatronik dersiyle akilli makina ve robot tasarimina yoénelik
beceriler kazandirilabilir.

3) Dinamik sistemlerin yapisal analiz modellenme yetenegi kazanmak.
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