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Sicaklik Sensorleri

Temas tipi sensorler: |
a) Isil-cift (thermocouple), .,
b) NTC Termistor,
c) Pt500
d) PTC Termistor
e) Pt1000
f)  LM35 analog sensor
g) Paslanmaz sensor kilifi
h) DS18B20 dijital sensor.
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Nem Sensorleri

Hava nem icerigi bagil nem, mutlak nem ve ciglenme noktasi ile ifade
edilir.

Bagil nemin dlcimuinde kullanilan yontemler sunlardir:

* Higrometre,

e Islak ve kuru termometre (psychrometer),

* Direnc tipi sensorler,

e Kapasitif sensorler.
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Isinim Sensorleri

Gunes 1sinimi ve PAR olcimiinde farkli 6lcim cihazlari kullanihir :

a. Toplam isinim 6lcer (310-2800 nm, 0-2000 W/m?+5%, 10 uV/ W/m?),
b. Toplam isinim olger (400-1100 nm, 0-1750 W/m?+5%, 1 mV/ W/m?),
c. PAR dlger (Quantum sensor: 400-700 nm, 0-2000+5%, 1mV/umol/m—2s).
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Karbondioksit Sensorii

Bazi kimyasal maddeler belirli dalga uzunluklarindaki kizilétesi 1sinimi sogurma 6zelligine sahiptir.
Lambert-Beer yasasi ile tanimlanan bu 6zellik hava icindeki CO, gazi i¢in uygulanabilir.

CO, gazi dalga uzunlugu 4,26 um olan kizilétesi 1sin1 sogurma 6zelligine sahiptir. Orneklenen gazin iginden
gecirilen 1sinin gecirgenligi CO, konsantrasyonu arttik¢a azalir. Gazin konsantrasyonu sogurulan igin
miktariyla dogru orantihidir.

Gaz konsantrasyonunun dlcumiinde genellikle Gi¢ yontem kullanilir:
e 1. Optik dalga yonlendirmesiz kiziltesi 1sin analizori (DIR),
e 2. Optik dalga yonlendirmeli kizilotesi i1sini sogurma (NDIR),

e 3. Fiber optik 1sin yonlendirme.
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Basing sensorleri

Basing birim alandaki kuvvet olarak tanimlanir ve
psi (pounds per square inch), pascal (Pa=N/m?)
yada bar (kg/cm?) olarak 6lculebilir.

1 bar 100.000 Pa (=100 kPa) degerine esittir.

Basing seviyesi mekanik, elektriksel yada her
ikisinin de kullanildigi farkl yontemlerle
Olculebilmektedir.

Atmosfer basincinin dl¢iminde barometre, sivi
basincinin 6l¢iminde manometre en yaygin
kullanilan cihazlardir.

Elektriksel basmﬁ c'jlﬁijm[] uzama pulu (strain
gauge), piezoelektrik, kapasitans, dogrusal
mesafe olcer (LVDT), optik olmak Gzere farkli
yontemlerle yapilabilmektedir.

Sensorlerin elektriksel sinyal cikisi, 0-10V, 1-5V
yada 4-20 mA endustriyel standartlara uygundur.
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Toprak nem sensorleri

* (a - b)Kapasitif FDR (osilator frekansi:70 MHz,
hassasiyet:+3%),

* c) Kapasitif FDR (osilator frekansi: 80 MHz
hassasiyet:+3%),

» d) Kapasitif FDR, EC ve sicaklik sensoru (osilator
frekansi:70 MHz , hassasiyet:+3%), el

echnologles, Inc. S| Molsture Senson

* e) Direng tipi toprak su potansiyel sensordq,
* f) Endlktif TDR (hassasiyet :+1%).

FDR yontemi (Frequency-domain reflectometry):
Topragin dielektrik gecirgenligini 6lcmek icin kondansator
olarak islev goren (kapasitif) sensor kullanilir. Topraktaki su
miktari degistigi zaman, sensor kapasitansi degisir.

TDR yontemi (Time-domain reflectometry)
Ortamda elektromanyetik dalganin yansima hizi dielektrik sabiti
ile iliskilendirilir.
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Elektriksel iletkenlik (EC) - pH — Akis Sensorleri

Kullanim amacina gore iki tip pH ve EC 6lgim cihazi vardir:
e Eltipi,
* Hat Ustu

El tipi cihazlarin 6lctim araliklari, hassasiyet ve ¢ozinurlik gibi
ozellikleri icin pH (0-14, £0,05 pH, 0,01pH), EC (0-20 mS/cm,
+2%, 0,01mS/cm), sicakhk (0-60°C, +0,5°C, 0,1°C) olmasi
onerilir.

Hat Ustunde boruya baglanabilen pH ve EC sensorleri
otomasyona uygun elektriksel sinyal ¢ikish sensorlerdir
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