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Actuator (Aktuator)
Kumanda cihazi

Kumanda Cihazlan

Kumanda cihazlari enerji kaynagina gore siniflandirilir:

Elektrikli,

manyetik,

* pnomatik,

e hidrolik kumanda cihazlari.

Bunlar motor, vana, pompa, fanin ¢alisma rejimlerini (start/stop) kontrol
eder.

Kumanda cihazlari agik (NO) pozisyondan kapali (NC) pozisyona
getiriimesinde kullanilir. Kumanda cihazinin tepki hizi ve elektriksel
ozellikleri uygun olmahdir.

Uygulama ozelliklerine gore, farklh tip cihazlar kullanilabilir:
a) Role,

b) Pnomatik valf,

c) Solenoid valf,

d) Kontaktor.




Actuator (Aktuator)
Kumanda cihazi
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a) Ug yollu karisim valfi,

b) Tek gecisli stirgiilii valf,
c) Cift gecisli siirgtilii valf, T
d) Doner tip kelebek valfi.




MOTORLAR

dc motors

Control circuitry M!

DC motorlari, RC servolari ve step motorlari cogu otomasyon
uygulamalarinda kullanilmaktadir.
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DC motor hiz kontroli

UJT/SCR Control Circuit
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Remote control (RC) servo motor (pozisyon kontrolii)

Simple servo driver
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Stepper Motors
Adim motorlari

Step motorlar 6zel bir kontrol devresiyle saat darbesi
uygulandiginda belirli bir derece dondurilen (bir adim) dijital
olarak kontrol edilen fircasiz motorlardir.

Four-coil stepper motor
(15 degrees/step)

60

(111 2

4°57 =
—— -




Stepper Motor tipleri

Variable
Reluctance Motor

common
coil pair 1
coil pair 2

b coil pair 3

v=-====  (coil pair n)

Unipolar Motors

o

S-wire type
(common taps)

o

G=wire type
(separate taps)

Bipolar Motor

la terminal
1b terminal
2a terminal
2b terminal

Universal Stepper
Motor



Stepper Motorun surulmesi

Transistor and Buffer Arrays
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