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4. HAFTA

Kapsam:
• Kutupsal koordinatlar,
• Silindirikal koordinatlar
• Küresel koordinatlar
• Örnek problem çözümleri



1.6 Polar Koordinatlar (Kutupsal Koordinat)

Konum vektörü: 

Hız  vektörü:  

Hızın kutupsal bileşenleri:  

Bir parçacığın yörüngesini bazen r ve θ koordinatları cinsinden ifade etmek uygundur. 

Hızın büyüklüğü:  

Terimine açısal hız  denir. Birimi radyan/s dir.



İvme  vektörü:  

terimine açısal ivme denir. Birimi rad/s2 dir.

İvmenin büyüklüğü:  



1.6. Polar Koordinatlar
Dairesel hareketi karşılaştırınız?
Sabit yarıçap durumu için:
r = ρ

İvme  vektörü:  



Parçacık Kinematiği
Lunaparktaki dönme dolabın r yarıçaplı  (OB)  
kolu  𝜃̇𝜃 açısal hızı ve 𝜃̈𝜃 açısal ivmesi ile 
yatay dairel yolda dönmektedir. Yolcunun hız 
ve ivmesinin radyal ve dik  bileşenlerini 
bulunuz.

Koordinat sistemi: 
Kutupsal koordinat:
Burada, yarıçap  tüm θ için sabit olduğu için θ
r ile ilişkili değildir.



Parçacık Kinematiği

Hız ve İvme: 
r ve θ nın birinci ve ikinci türevleri sıfırdır. r→ sabit 



1.7. Silindirik Koordinatlar

Polar koordinatların 3 boyutlu halidir.
Bir parçacığın yörüngesini bazen r, θ ve z koordinatları cinsinden ifade etmek uygundur. 

Konum vektörü:

Hız vektörü:

İvme vektörü:





Örnek:



Çözüm



Örnek:



Çözüm



Örnek:







Çözüm
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