KONU 6: COK AMAGLI KARAR VERME YONTEMLERI - Il (Devami)

Onsel Tercih Bilgisinin Kullanildigi Yontemler (Hedef Programlama)

iii. Oncelikli Cok Hedefli Programlama

Oncelikli hedef programlama yénteminde ulasiimasi gereken hedeflerin hiyerarsik bir yapida
tanimlanmasi gerekir. Karar verici tercihlerini kullanarak hedeflerinin en 6nemli olandan
daha az 6nemli olana dogru siralamasini yapar. Bu siralama islemi, sayisal ya da s6zel olabilir.
1. oncelikli hedef tam olarak gergeklestiriimeden, 2. oncelikli hedefe; 2. hedef
gerceklestiriimeden 3. éncelikli hedefe gecilemez. Oncelikler arasindaki iliski matematiksel

olarak, P, > P, > P, >...>> P, biciminde ifade edilir. Erisim fonksiyonu,

min Z=P,d, +P,d, +P,d; bigiminde yazilabilir. ¢6ziim igin Simpleks algoritmasi kullanilir.

Oncelikli gok hedefli programlama Simpleks algoritmasi (minimum problem igin):

Adim 1: Baslangi¢ Simpleks tablosu olusturulur. Bilinen Simpleks tablosundaki tek amag satiri
yerine her bir amag igin ayri satir acilmistir. P, dnceligine sahip amag¢ fonksiyonu
satirindan baslanir ve ikinci adima gegilir.

Adim 2: P, Oncelikli hedef satirindaki Z; —c; degerleri kontrol edilir. Pozitif degerli Z; —c;
degerleri yok ise, Adim 6’ya, aksi halde Adim 3’e gecilir.

Adim 3: En blyUk pozitif Z; —c; degerine sahip degisken temele alinir ve Adim 4’e gegilir.

Adim 4: Temelden ¢ikacak degisken igin bilinen 6lglt kullanilir ve Adim 5’e gegilir.

Adim 5: Bilinen pivot islemleri uygulanarak yeni Simpleks tablo olusturulur. Adim 2’ ye
gecilerek, daha distik 6ncelikli hedeflerin saglanip saglanmadigi kontrol edilir.

Adim 6: En iyilik ol¢itu kontrol edilir. Tim Z;—c; degerleri negatif ise optimal ¢ozime
ulagilmigtir. Ancak, distik duzeyli bir oncelik satirinda pozitif Z;—c; degeri var ise o
degerin altinda bulunan yuksek 6ncelik duzeyindeki Z; —c; degeri/degerleri negatif ise,
digtik oncelik dizeyli satirda Z; —c; degeri pozitif olmasina ragmen temele alinmaz. Bu

durumda ¢6zliim yine optimaldir. Eger bu degisken temele alinirsa daha 6ncelikli olan

hedeflerden sapmalar ortaya cikar. Dolayisiyla bundan kacinmak gerekir.



Ornek: “Tek Hedefli Programlama“ érneginde, firma yoneticisi 6nceliklerini asagidaki gibi
belirlemistir.

P, : Firmanin glinde en az 2400 TL lik kazang elde etmesi
P,: En az 15 tane B tiri cihaz Gretmek

P,: Enaz 5 tane A turd cihaz Gretmek

P, > P, > P, oncelik sirasina gére problemi modelleyiniz.
Cozim:

Oncelikli ok hedefli programlama modeli

min Z=Pd] +P,d; +P,d;
4X, +2X, <80
2X, +2X, <60
100X, +150X, +d; —d; =2400 (100X, +150X, > 2400)
X, +d; —df =15 (X, >15)
X, +d; —di =5 (X, >5)
X, X,,d,dF,dF >0

bigcimindedir.

min Z=Pd; +Pd, +Pd;
4X, +2X,+X; =80
2X,+2X,+X, =60
100X, +150X, +d; —d; =2400
X, +d, —d; =15
X, +d; —d; =5
X1, X,, X5, X,,d5 ,dF ,dF >0
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Tablo-1V 0 0 0 0 1 0 1 0 1 0
Co | Ty | Xg Y1 Y | Y3 | Vs d; d; d, d; d; d;
0 X, 44 0 0 1 0 -2/50 2/50 4 -4 0 0
0 X, 27 0 0 0 1 -1/50 1/50 1 -1 0 0
0 X, 3/2 1 0 0 0 1/100 -1/100 | _3/2 | 3/2 0 0
0 X, 15 0 1 0 0 0 0 1 1 0 0
1 (a4 |72] 0 | 0 |0 | 0| w0 (00 32 [32] 1 | 1
P, 7/2 0 0 0 0 -101/100 | 1/100 | 1/2 | -3/2 0 -1

P, 0 0 0 0 0 -1 0 -1 0 -1

P, 0 0 0 0 0 -1 0 -1 0 -1

Tablo-IV’ e gére, P, ve P, 6nceliklerine iliskin en iyileme saglandigindan, P, dnceligine iliskin

en iyileme Olg¢ltlinin saglanip saglanmadigi kontrol edilmelidir.

max {i 1}:% oldugundan, d, temele alinmali. Fakat, d,’ ye karsilik gelen P, ve P,

100’2

<0 olmali
<0
<0

onceliklerine ait Z; —c; degerleri negatiftir. Eger, d, temele alinirsa sapmalarda bozulmalar

meydana gelir. P, ve P, 6nceliklerinin en iyilikleri bozulur. Bu nedenle d; temele alinir. d;”’

ya iliskin P, ve P, 6nceliklerinde Z; —c; degerleri sifirdir.

Tablo-V 0 0 0 0 1 0 1 0 1 0
Co | Ty | Xg | Yo | Y2 | Vs | Yo | df | df | d, | df | d; | d]
0 | X, | 30 | 0 0 1 0 0 o | 2| 2 | 4| 4
0 | Xx,| 20 | O 0 0 1 0 o [ -2 | 2 | 2| 2
0 | X, | 5 1 0 0 0 0 0 0 0 1 | -1
0 | X,| 15 | 0 1 0 0 0 0 1| 1|0 0
0 |df |35 0 0 0 0 | -1 | 1 | 150 |-150 | 100 | -100
P, 0 0 0 o |-1] 0|10 ]-1]0
P, 0 0 0 o |-1] 0|10 ]-1]0
P, 0 0 0 o|-1] 0] -1|01]-1]0

X; =5 (5 tane A tlri cihaz Uretimi yapilmistir),

X, =15 (15 tane B tiirl cihaz Gretimi yapilmigtir),

X3 =30 (30 sa kullanilmayan elektrik baglanti siiresi bulunmaktadir),
X, =20 (30 sa kullanilmayan test siiresi bulunmaktadir),

dy =350 (2400 TL lik hedef 350 TL’lik sapma ile gerceklestirilmistir).
Burada, d; =0, d; =0, di =0 dur.



