Bolim 6. KONTROL SISTEMLERININ
SINIFLANDIRILMASI

? Klasik : Geri beslemeli kontrol
? Gelismis Klasik Kontrol : Olii zaman dengeleme
Ileri besleme kontrol

Kaskad(cascade) kontrol

? Model Esash Kontrol : Model ongormeli kontrol

Optimal kontrol



Ac-Kapa (On-Off) kontrol cihaziyla kontrol edilen bir
sistemin, sicaklik zaman egrisi gorulmektedir.
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Bolim?7. BIRINCI VE IKINCI MERTEBE SISTEMLERIN
ACIK DEVRE DINAMIK DAVRANISI

Proses dinamigini belirlemede kullanilan tipik girdiler;
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7.1 Birinci Mertebe Sistemler

Basamak girdiye yanitim
Karistirmah tankin isitilmasi ornegini ele alalim Ornek 8 s 63) ;

Orijinal

Sapma
Degiskeni
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Girdi: |0 t<0 A
u = | A (5o o uUe=7g

Yamtim, diferansiyel denklemler ¢oziilerek veya
transfer fonksiyonundan bulunabilir.
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Birinci mertebe bir prosesin
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