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Traktorler

Traktorler, tarim isletmeleri icin cok 6nemli olan temel glic kaynagidir. Traktorler-
le ozellikle arazide cok cesitli tarim makinalan calistirilabilir. Buhar makinalan ile
tahrik edilen demir tekerlekli ilk traktorler 192071 yillardan sonra seri olarak imal
edilmeye baslanmustir. Ilerleyen yillarda tirtilli (paletli) olarak imal edilen ve tizer-
lerine termik motorlar takilan traktorler baslangicta sadece ceki isleri icin diistintl-
miis; daha sonra tarimdaki gereksinimler ve teknolojideki gelismeler sonucunda
lastik tekerlekli traktorlerin ceki kancasinda ceki gilictinden, kuyruk milinde kuy-
ruk mili glictinden, kasnakta dondiirme gliciinden ve hidrolik donanimda hidrolik
giiciinden yararlanilmaya baslanmistir.

Motorlarda yakitin yanmasi sonucu ortaya cikan 1s1 enerjisi mekanik glice do-
nistlrilir. Motorun krank milinden donme hareketi olarak alinan glic, kavrama,
vites kutusu, diferansiyel ve son rediiksiyon tizerinden traktorii hareket ettiren te-
kerleklere iletilir. Arada bulunan aktarma organlan sayesinde yiliksek olan motor
devri, stiriicti kontroliinde tekerleklere disurilerek iletilir. Otomobillerdeki gibi
ilerleme hizinin yiiksekliginden cok traktorlerin tekerleklerinde gelistirilen donme
momentinin biiylikligti onemlidir. Traktorlerin cok cesitli tarim islerinde kullanil-
masindan dolay: bu isler icin uygun hizlarda calisilabilmesi icin vites sayilarinin
fazla olmasi da cok 6nemlidir. Glinlimuz traktorlerinde 300-400 kW giic, 1000
Nm'leri asan dénme momenti, 10000 kg civarindaki agirlik, 600-700 litre yakit de-
posu ve 16 ileri 4 geri vites sayisi, 6 silindir degerlerine ulasilmistir. Ozellikle Av-
rupa ve ABD’'de yaygin olarak kullanilan bu traktorler, ayni zamanda cevre kirlili-
gi acisindan 6nemli olan cok dusilik emisyon degerlerine sahiptir.



Traktor hareketli gu¢ ve kuvvet makinasidir.
Genellikle kullanilan gli¢ kaynagt dizel motorudur.

Burada dizel yakitinin yanmast ile elde edilen 1s1 gticti mekanik giice
donusturilir.

Bu giic, standart boyutlarda olan motor ¢ikis milinden donme harekett
alarak elde edilir.

Tekerleklerde kullanilan devir sayisindan ¢ok daha yiiksek olan motor
mili devir sayist aktarma organlarinda azaltilir ve stirtici kontroliine
alinir.

Kullanilan gii¢ sabit kabul edilirse, devir sayisinin transmisyon orant
kadar azaltilmasi motor momentinin aynit oranda yukselmesi ve
tekerleklerde yuksek moment elde edilmest sonucunu dogurur.



Siniflandirma :
Traktorler genel olarak

e Tarim traktorleri,
e Endustri traktorleri,

* Diger traktorler

olmak tizere 3 gruba ayrlirlar. Endustri ve diger traktorler tarim dist
alanlarda kullanilmaktadir. Tarim traktorleri 1se ginumuzde lastik
tekerlekli olarak uretilmekte ve kullanilmaktadir.



Traktorler

Standard Traktorler: Buytk olan arka tekerleklerit muharrik (motordan
gui¢ alan), daha kiictik capli 6n tekerlekleri ise dimenleme tekerlegidir. 3-
nokta asma diizeni arkada bulunur. Ulkemizdeki 4-tekerlekli traktorlerin

buyuk cogunlugu bu gruptadur.



e
I ra kto rl e r Traktor motorunda tretilen glic; kavrama, vites kutusu, diferansiyel, son rediiksi-

yon gibi aktarma organlan tizerinden traktori ilerletecek olan tekerleklere iletir.
Bu arada diimenleme ve frenleme Uniteleriyle de traktoriin hareketi kontrol edilir
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Aktarma organlari

Kavrama

Motor ile aktarma organlar arasinda hareket iletimini saglayan ve kesen kavrama;
traktorin ilk hereketini saglamak, vites degistirerek uygun motor devir sayisini
saglamak ve motor ile vites kutusunun devirlerini esitlemek amaciyla kullanilir. Sti-
rilcliniin ayagiyla kumanda ettigi bir pedal ile motor ve vites kutusu arasindaki ha-
reket iletimini saglar ya da keser. Yaygin olarak mekanik siirtinmeli tek plakali
(diskli) kavramalar kullanilir

Vites Kutusu

Vites kutulan kademeli vites degistiriciler olarak da adlandinlir. Tarimsal faaliyet-
lerde 1-25 km/h arasindaki hemen hemen biittin hiz kademelerine gerek duyulur.
Bu nedenle traktorler otomobillerden farkli olarak cok sayida vitese sahiptir. Vites
kutulari, motor devir sayist ve hareket hizlar arasinda uyum saglarken moment de
degisir. Vites degistirme islemi yapilmadan 6nce kavrama pedalina basilarak kav-
rama mutlaka aynlmalidir.

Vites kutulan; giic iletimine gore mekanik ve hidrolik vites kutular; vites degis-
tirme durumuna gore kademeli, kademesiz ve yiik alunda degistirilebilen vites ku-
tulart olarak gruplandinlabilirler. Kademeli vites kutulari, caplan ve dis sayilan
farkli cok sayida dislilerden olusur. Son yillarda otomatik vites kullanimi hizla yay-
ginlasmaktadir.



Aktarma organlari

Dis tekerledin yolu

Ic tekerledin
yolu

Diferansiyel

Traktorlerin saga veya sola doniislerinde ayni aksa bagh sagdaki ve soldaki teker-
lekler ayni mesafeyi (yolu) katetmeyeceklerinden donme sirasinda iki tekerlegin
devir sayilan da ayni olmayacakutr. Tekerleklerin temas ettikleri zeminin olas: fark-
lilhigindan dolay: (bir tekerlek kuru yerden, digeri camurlu yerden gecebilir) mu-
harrik akslarda patinajin engellenmesi ve bu devir farkim1 giderebilmek icin dife-
ransiyel sistemi gelistirilmistir.

Ozel dislilerden olusan diferansiyel ile déniislerde doniis tarafindaki tekerlegin
devri azalulir, bu azalan kisim distaki tekerlegin devrine eklenir. Traktoriin karayo-
lunda ilerlemesinde déniislerde cok uygun olan bu sistem, arazide cahsilirken 6zel-
likle toprak isleme sirasinda sorun yaratir. Clinkti bu durumda bir tekerlek gevsek
zeminde calisacagindan daha hizli dénerek patinaja neden olur ve ceki gilicti azalr.
Bunun 6nlenmesi icin diferansiyel kilidi denilen mekanizma gelistirilmistir. Diferan-
siyel kilidi sistemi bloke etmekte ve her iki tekerlegin ayni devirle donmesini sagla-
maktadir. Diferansiyel kilidi kilitli iken asla traktorle donmeye calisilmamalidir.
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Aktarma organlari
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184 : Lastik genisligi (ing),
15  : Jant genisligi (inc),

- : Capraz kath tip,

30  : Jant capr (ing),

AS . Tanm traktorii,

1L : I lastiksiz (tubeless),
6PR : Kat sayisi (G kat).

Son Rediiksiyon Disli Kutusu

Motordan alinan yiiksek devirli donme hareketi tekerleklere iletilene kadar vites
kutusu ve diferansiyelde belirli oranda dustiriiliir. Ancak yine de bu distisler ye-
terli olmaz. Bu nedenle devri ya da momenti biraz daha azaltmak icin, diferansi-
yelden sonra, tekerlek merkezine yakin bir yere devir sayisini azaltan bir disli ku-
tusu yerlestirilir. Bu son rediiksiyon sisteminde diiz disliler kullanildiginda teker-
lek mili ile aks mili arasinda seviye fark: olusur. Planet disli sistemi kullanilarak bu
yuikseklik fark: giderilir.

Hareket Organlan

Traktorlerin motordan aldiklan gilicti ekipmanlara iletmesi ve onlan arazi kosulla-
rinda cekebilmeleri icin en 6nemli elemanlarin basinda tekerlekler gelmektedir.
Bu nedenle tekerleklerin seciminde; kullanma kosullan, iletilen muharrik tutunma
kuvveti, tasima yetenedi ve toprak basinci degerleri dikkate alinmalidir.

Bir lastik tekerlegin
leesiti (1. tist profil,
2. taban, 3. yan
profil, 4. yanak, 5.
ara kat, 6-7-8-9-
10-11-12 drgiiler ve
ara katlar, 13. celik
tel, 14. ara drgii,
15. lastik ¢z, 16.
ara bez, 17. jant,
18. kenar band,
19. jant kulag, 20.
Jant omuzu, 21.
Jant yatagi)
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TRAKTORLERIN DONANIMLARI

Tarimda en st diizeyde vararlanilabilmesi icin traktorlere is makinalarninin baglana-
bildigi tic nokta baglanti diizeni, glic cikis tniteleri ve kabin diizenleri eklenmistir.

Uc nokta aski diizeni

Kadirma kolu

mil

‘l"cln/

dengeleyici, Kaldir ma

kuvvet
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Guc cikis uniteleri

Kuyruk mili: Standard traktorlerde arkada, gelismis bazi traktorlerde
ise buna ek olarak 6nde de bulunan, donme hareketli gtic ¢ikis milidir.
Kuyruk mili, cok kamali 6zel bir mil olup kama sayisi, devir sayist ve
boyutlan standartlastirilmistir (IS 557). 540 (min-1)devir sayist icin 6
kamali, 1000 (min-1) devir sayist icin 21 kamali kaynak mili kullanililr.

Kasnak: Mekanik glc ¢tkis tnitesidir. Traktorun kuyruk miline
baglanarak oradan hareket alir. Duragan calismalar icin kullanilir.

Hidrolik Priz: Traktore baglt 1s makinalarinin ¢alistirilmasi icin
kullanilan, traktorin hidrolik sisteminin ¢ikis elemanidir. Bir ucu prize
baglanan ytiksek basinca dayaniklt hidrolik hortumlara diger ucu da is
makinast uzerindeki hldrohk clemanlara (h1drohk motot, p1ston vb.)
baglanir. :
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