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Bölüm 8

Sınırsız Çok Değişkenli Optimizasyon
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Gradient and conjugate direction 

methods

Newton’s     method

Quasi-Newton methods
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Gradient yöntemi

(1) Hesapla

(2) f(x ) i azaltacak yönde hesap uzunluğunu seç
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Dik iniş yöntemi

arama yönü
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Yöntem durdurulur. Herhangi bir sabit noktada
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)(
*

xH Hessien matrisin positif tanımlı olması

gerekir x minimum ise

Hesap uzunluğu (artırım)



• analitik

• sayısal
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Analatik hesaplama :

. 
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(6.9)
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Sayısal Hesaplama

 ( = 1) yada  ( = 1, 2, ½, v.b) devam et



(1) quadratic, cubic interpolasyon kullan

(2)  (Golden Search)

(3)  Newton, Secant, Quasi-Newton

(4)  Random

(5)  Analytical optimization

(1), (3),  (5) tercih edilir. 
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Durdurma kriteri 

(1)

(2)

(3)
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v = 4*x.^2 + y.^2 - 2*x*y;

Örnekler:
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v = 4*x.^2 + y.^2 - 2*x*y;

Fonksiyonunun kontur grafiği
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x =

0     0

function f=fun208(x);

f=4*x(1).^2+x(2).^2-

2*x(1)*x(2);

end

>> x0=[0  0];

>> x=fminunc('fun208',x0)
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v=100*(y-x.^2).^2+(1-x).^2;
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Rosenbrocks Fonksiyonunun kontur grafiği
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function f=fun208(x);

f=100*(x(2)-x(1).^2).^2+(1-x(1)).^2;

end

>> x0=[0  0];

>> x=fminunc('fun208',x0)

x =

1.0000    1.0000


