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GIRIS

Matris cebiri, coklu regresyonda cebirsel islemleri ve gosterimleri basitlestirmek acisindan
oldukca faydaldir.

Okuyucunun, sunulan regresyon sonuclarini anlamasi icin temel matris islemlerine asina
oldugu kabul edilmektedir. Bu bolimde anahtar matris islemlerine iliskin kisa bir giris
verilmektedir.

Matris cebirinin daha eksiksiz anlatimi i¢in, 6rnegin, Searle (1982), Searle ve Hausman
(1970) veya Stewart (1973)"in eserlerine basvurulabilir.



TEMEL TANIMLAR

e Bir matris dizenli satir ve situnlar halinde diizenlenmis dikd6rtgen bir sayi dizisidir.

* Matrisler kalin buyuk harflerle gosterilir.



MATRISLERIN OZEL TIPLERI

e Vektor, sadece bir satiri ve situnu olan matristir ve sirasiyla satir ya da sttun vektoru
olarak adlandirilr.

* Vektorler genellikle kalin kiicik harflerle belirtilseler de, kitapta bu kurala siki sikiya
uyulmamistir.

* Parametrelerin vektorleriicin Yunan harfleri kullaniilmaktadir.



VEKTORLERIN GEOMETRIK GOSTERIMI

1 x 1 vektériiniin elemanlar1 n boyvutlu koordinat sistemindek: bir nok-
tanin koordinatlar: olarak diisiiniilebilir. Vektér, n uzayinda koordinat
sisteminin orijinin1 elemanlar tarafindan belirtilen noktaya baglayan
yonlii ci1zgl olarak gosterilir. Vektériin yénii orijinden noktaya dogrudur,
sondaki ok ucu vektériin yoéniinii gostermektedar.



SEKIL 2.2 [ki vektoriin toplaminin geometrik gosterimi.



DOGRUSAL ESITLIKLER VE COZUMLER

s bilinmeyenli r lineer esithk kiimes: matris gésteriminde Ax = y olarak
gosterihir. Bu gésterimde:; a; s bilinmeyenler vektéoriine, A: s bilinme-
yvendeki bilinen katsayilarin r x s matrisine ve y 1se esithgin sag tara-
findak: bilinen sabitlerden olusan r x 1 boyutundak: vektore karsilik

gelmektedir.



ORTOGONAL (DiK) DONUSUMLER VE iZ
DUSUMLER

x vektoriiniin y vektdriine lineer doniisiimii, her 1kisi1 de n mertebeden
olmak tlizere, y = Ax esithg olarak yazilir, bu esitlikte A déniigiimu
etkileyen n x n'hk katsayilar matrisidir. Déniisiim sadece ve sadece A
matrisinin tekil olmayan (nonsingular) olmasi durumunda 1’e 1 déni-

simdiir. y'min x'e ters déniisimii x = A 1y olarak gosterilir.



OZ DEGERLER VE OZ VEKTORLER

 Matrislerin 6z degerleri ve 6z vektorlerine, kitabin ileriki boélimlerinde deginilecek olan
temel bilesen analizi, temel bilesen regresyonu ve ortak baglantinin (Bolim 13’e bakiniz)
etkisinin degerlendirilmesi gibi bazi metotlara yonelik olarak ihtiya¢c duyulmaktadir.

* Bir matrisin 6z degerinin ve 0z vektorlerinin bulunmasi zor bir hesaplama sireci
icermektedir ve cok basit durumlar haricinde butin hesaplamalarda bilgisayarlardan

faydalanilmaktadir.

* Fakat, okuyucu icin bir matrisin 6z deger analizinin kavranmasi 6nemlidir.
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Birinei temel bilesen

SEKIL 23 Alts konum icin (ortalama minimum sicakhk, ortalama
maksimum sicakhk, toplam yagis miktar: ve yetistirme derecesi gunleri)
Saeed ve Francis (1984) verisinin ilk iki temel bileseni. Ilk temel bilesen
esas olarak ortalama sicakligi yansitmaktadir. Tkinei temel bilesen yagis
miktarindan  minimum  ve maksimum sicaklik  arasindaki  yayliman
cikartildige bir életidir.



