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Coklu regresyon analizi, ayni zamanda bagimli degiskeni etkileyen diger bircok faktori acikca
kontrol etmemize imkan sagladigindan ceteris paribus analizine daha uygundur.

Deneysel olmayan veriye glivenmemiz gerektiginde hem iktisat teorilerini test etme hem de
politik etkileri degerlendirme icin bu 6nemlidir.



1. COKLU REGRESYON KURAMI

« iKi BAGIMSIZ DEGISKENLi MODEL
« K BAGIMSIZ DEGISKENLI MODEL
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Genel coklu doérusaf regresyon modeli (ziym zamanda ¢oklu regresyon modeli de
denilen) anakiitlede

y=B,+Bx, +Bx,+Bx,+..+Bx tu 3.6

olarak yazilabilir. Burada
B,, kesim parametresidir.
B, x, ile iligkili parametredir.
S., x, ile iligkili parametredir ve bu sekilde devam eder.



Coklu Regresyon Terminolojisi
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Aciklanan degisken

Aciklayici degiskenler

Tepki degiskeni

Kontrol degiskenleri

Ongdriilen degisken

Ongdren degiskenler

Baglanan degisken

Aciklayicilar




2. SIRADAN EN KUCUK KARELERIN
ISLEYiSI VE YORUMU

e SEKK TAHMINLERININ ELDE EDILMESI

« SEKK REGRESYON DENKLEMININ YORUMLANMASI

e COKLU REGRESYONDA “DIiGER FAKTORLERI SABIT TUTMA”NIN ANLAMI

« ES ANLI OLARAK BiRDEN FAZLA DEGISKENIN DEGISTIRILMESI

« SEKK’NIN TEORIK DEGERLERI VE ARTIKLAR

¢ COKLU REGRESYONUN “KISMi ARINDIRMA (PARTIALLING OUT)” YORUMU
e BASIT VE COKLU REGRESYON TAHMINLERINIiN KARSILASTIRILMASI

« UYUM iYIiLiGi



* ORIJINDEN GECEN REGRESYON

Bazen bir iktisadi teori ya da 6ngérd, b 'in sifir olmasi gerektigini séylemektedir. Bu
nedenle, kesim parametresi sifir oldugunda SEKK tahmininden kisaca bahsetmemiz ge-
rekir. Ozellikle,

y5b x, 1b.x 1... 1bx, 3.30
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seklinde bir denklemi arastirmaliyiz. Burada tahminler Gzerindeki sembolu, kesim
parametresi ile birlikte elde edilen SEKK tahminlerinden onlari ayirmak icin kullanil-
maktadir [(3.11)'deki gibi]. (3.30)da x, = 0, x, = 0, ..., x_= 0 oldugunda &ngérulen
degersifirdir Budurumdab , ...,b,,y'ninx, x,, ..., X ile orijinden gecen regresyonundan
elde edilen SEKK tahminleri olarak ifade edilir.



3. SEKK TAHMINCILERININ BEKLENEN

b4 e
DEGERI
I NE NIl P2 rametrelerde Dogrusallik)

AnakUtlede modeli,

y5b,Tbx Thx 1..1bx Tu 3.31

olarak yazilabilmektedir. Burada b,, b,, ..., b, ilgilenilen bilinmeyen parametrelerdir (sabitler)
ve u gozlemlenmeyen bir rassal hata ya da bozulma terimidir.




VEICEVI OB (Toam Baghligin Olmamasi)

Orneklemde (ve bu nedenle anakitlede), bagimsiz degiskenlerin hicbiri sabit degildir ve
bagimsiz degiskenler arasinda kesin dogrusal iliskiler yoktur.




VEISEV RN (Kosullu Sifir Ortalama)

u hata teriminin, bagimsiz degiskenlerin herhangi bir degeri verildiginde beklenen degeri sifira
esittir. Diger bir deyisle,

E(uIExV X,y vee xk) 50 3.36

olacaktir.




BEEERERINSEKK nin Sapmasizligr)

CDR.1-CDR.4 varsayimlar altinda,
Anakutle parametresi b/nin her bir degeri icin,

EB)5b,j50,1,....k 3.37

olacaktir. Diger bir deyisle, SEKK tahmincileri anakUtle parametrelerinin sapmasiz tahmincile-
ridir.




* BIiR REGRESYON MODELINE iLGiSiZ DEGISKENLERIN iLAVE EDILMESI
« IHMAL EDILMIiS DEGISKEN SAPMASI: BASIT BiR DURUM
« |HMAL EDILEN DEGISKEN SAPMASI: DAHA GENEL DURUMLAR



Tahmin Edilen Denklemde x* ihmal Edildiginde El’dekl Sapmanin Ozeti (3.40)

Corr(x,x,) >0 Corr(x,x,)) <0

B,>0 Pozitif sapma Negatif sapma

B, <0 Negatif sapma Pozitif sapma




4. SEKK TAHMINCILERININ VARYANSI
| Varsayim CDR5  JIVEINEND)

Aciklayicr degiskenlerin herhangi bir degeri verildiginde, hata terimi u ayni varyansa sahiptir.
Diger bir deyisle, Var(uux,, ..., x ) 5 s“dir.




MEKK Egim Parametresi Tahmincilerinin)

CDR.1-CDR.5 varsayimlari altinda, bagimsiz degiskenlerin 6érnekleme degerleri Gzerine belirlenen kisit,

Varbj) _,SSij 2Ry 3.51

n

olacaktir. j 5 1, 2, ..., k icin, burada SSTJ. 5 Zm(xu - >_<J.)2’deki toplam 6rnekleme degisimidir
ve RS, x'nin diger tim bagimsiz degiskenler tzerinden (ve bir kesme parametresi dahil) reg-
resyonundan elde edilen R-karedir.




e SEKK VARYANSLARININ BILESENLERI: COKLU DOGRUSAL BAGLILIK
« EKSIK BELIRLENMIiS MODELLERDE VARYANSLAR
e oZNiN TAHMIN EDILMESi: SEKK TAHMINCILERININ STANDART HATALARI



R¥nin fonksiyonu olarak \/ar@l)

Var(

=

)




5. SEKK’NIN ETKINLIGI: GAUSS-MARKOV
TEOREMI

(Gauss- Markov Teoremi)

CDR.1-CDR.5 varsayimlar altinda, B,, B, ..., B, sirasiyla B,, B, ..., B,/nin en iyi dogrusal
sapmasiz tahmincileridir (EIDST).




