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Sonsuz Zaman Problemleri: (T = o)
m 2 alternatif ¢oziim yolu vardir.
m Present Value Hamiltonian, H.

m Current Value Hamiltonian, H..
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] o .
max/ =Pt ulx(e), (e, t]dt
c(t) Jo N~ ~ ~~

Siirekli indirgeme orani  state choice

Zamanda

Dinamik

Optimizasyon = st

i (1) = FIx(1), (), ]

]

x(0) = xp

m p > 0 indirgeme faktoriidiir.

m p = 0 durumu tiim zamanlari fayda anlaminda ayni oranda 6nemsendigini ifade ederken, p > 0
ifadesi bugiiniin yarindan daha fazla 6nemsendigi anlamina gelmektedir.

m Present Value Hamiltonian fonksiyonu su sekilde yazilir:

H(x,c, M\, t) = e Plv(x, ¢, t) + Af(x, c, t)
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m  Present Value Hamiltonian fonksiyonu:
Zamanda
Dinamik
l(l)PtimiBSyO" H(x,c, A\, t) = e Plv(x, c, t) + Af(x, c, t)

m  Gerekli kosullar:

G TPy (x, 0, t) + Me(x,c, 1) = 0

w O em Py (x, 0o t) + A(x, 0, t) = =X
m x(t) = f(x(t), c(t), t)

| ]

limt— o0 A(t)x(t) = 0 (Transversality Condition-TVC).
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Current Value Hamiltonian (H.)

m  Present Value Hamiltonian fonksiyonunun su sekilde ifade edildigini biliyoruz:
Siirekli
Zamanda
Dinamik
Optimizasyon
1l

H(x,c, M\, t) = e Plv(x, ¢, t) + Af(x, c, t)

m Bu ifadenin her iki yanini e”? ile carparsak su ifadeyi elde ederiz:

| ]
H(x, ¢, X, t)ept = efpteptv(x, c,t)+ Aeptf(x, c, t)

m Bu ifade ile birlikte He = HePt ve m = eP! X esitlikleri kullanilarak Current Value Hamiltonian
fonksiyonu su sekilde yazihr:

Hc(x, ¢, A, t) = v(x, ¢, t) + mf(x,c,t)
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u
He(x, ¢, A\, t) = v(x, ¢, t) + mf(x, c, t)

m Gerekli kosullar:
OH,

B GE ve(x, ¢, t) + mfc(x,c, t) =0
w e sy (x,c,t) + mh(x, ¢, t) = —m + pm

= X(t) = f(x(t), c(), t)
B limi— 00 e PEm(t)x(t) = 0 (Transversality Condition-TVC).

Ar) _ m(t)

= Not: O = mi) P
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m  Bu 6rnekte hanehalki sadece tiiketimden (c) fayda saglamakta olsun: U(c).
m Ayrica, liretim sadece sermayeye (k) bagl olsun: f(k).

Siirekli Y 7 ’ 17

Zamanda = Varsayimlar: U’(c) > 0, U""(¢) < 0,f"(k) > 0,f""(k) < O0.

Dinamik m p > 0 indergeme orani.
Optimizasyon

1 m 0 < § < 1 ise sermayenin yipranma payidir.

m Fayda maksimizsayon problemi de sdyle tanimli olur:

max/oc e PtUu(c(t))dt
0

c(t)
k = f(k) — c(t) — 6k

k(0) = ko > 0 veri
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iktisadi Ornek Devami
m  Hamiltonian fonksiyonu su sekilde yazilir:

Siirekli

Zamanda H = e PrU(c(t)) + M(F(k) — c(t) — 8k)
Dinamik

Optimizasyon

1l

m  Current Value Hamiltonian fonksiyonu ise su sekilde yazilir:

Helk, e, . 1) = U(e(8) + m(t)(F(k) — c(t) — 5K)

Gerekli kosullar:

w e — y/(c(t)) — m(t) = 0 = U'(c(t) = m(t).

= e = m(t)(F(K) — 8) = —m(t) + pm(t) = i = —m(F'(K) — (5 + p)).

w k(t) = f(k) — c(t) — 5k.

B limi—y o0 e PEm(t)k(t) = O (Transversality Condition-TVC).
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Tiirkmen m Ik kosulda U’ (c(t)) — m(t) = 0 = U’(c(t)) = m(t) esitliginin her iki yaninin da t'ye gére tiirevini
alirsak:

Siirekl U (e(0)elt) = m(t)
Zamanda
Dinamik
Optimizasyon

I m Buldugumuz bu ifadeyi, U’(c(t)) = m(t) esitligini ve ikinci kosulu (i = —m(f’ (k) — (5 + p)))

kullanarak asagidaki denklemi yazabiliriz:

V) .
S0 =~ Gy O~ G o) (1)

m 3. kosuldan da .
k(t) = f(k) — c(t) — 6k (%2)

m (*1) ve (%2) denklemleri bu modeli karakterize eden diferansiyel denklemlerdir. Bir baska deyisle bu
2 denklem es anl olarak saglandiginda dengeyi yansitacaktir.

m Faz diyagrami yardimi ile denge hakkinda bazi ¢ikarimlar yapabiliriz.

m  Faz diyagrami igin Sekil 9'a bakiniz.
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