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Baglanti Bilesenleri (Butonlar,
Anahtarlar ve Konektorler)

e Butonlar: Uzerine basildiginda, robottaki veya yazilimdaki
Onceden belirlenmis mekanik veya elektronik bir stirecin baslamasini,
sonlanmasini veya kontrolint saglayan basit kontak
mekanizmalaridir.



Anahtarlar

e Elektrikle calisan buttn sistem ve devrelerde, devreyi acip-
kapatmaya yarayan elemanlardir. Basmali veya cevirmeli tiplerde
pek cok cesidi bulunmaktadir.



Konektorler

e Robotun yapisinda kullanilan dc, servo veya adim motor gibi
elektromekanik ve robotik kontrol kartlari, algtlayicilar, guc
kaynaklari ve motor suruculeri gibi elektronik bilesenlerin birbirine

baglantisi icin kullanilan kablo baglanti yapilaridir.



Guc Bilesenleri (Pil, Akimulator,
Batarya)

e Pil: Kimyasal enerjinin depolanabilmesi ve elektriksel forma

donusturalebilmesi icin kullantlan kiguk hacimli temel glgc
kaynaklaridir. Piller, bir veya daha fazla elektrokimyasal htcre,
yakit hicreleri veya akis htcreleri gibi, farkli elektrokimyasal

yapilardan meydana gelirler.



AkUmulator

e Elektrik enerjisini kimyasal enerji olarak depolayarak,
istenildiginde bunu tekrar elektrik enerjisi olarak geri veren
pillerden daha guclu enerji kaynaklaridir.



Batarya

e Pillerin bir araya gelerek olusturduklari pil gruplarina batarya adi
verilmektedir.



Hareket Bilesenleri (Dogru Akim -DC,
Servo ve Adim Motorlar)

e Dogru Akim (DC) Motorlar:

enerjisini dairesel mekanik enerjiye donusttiiren makinelerdir.
Robotun hareketi icin kullanilan temel bilesenlerden biridir. Dusuk
maliyetli robotlar Gretmek icin uygundur. Fircali, fircasiz,

reduktorlt, enkoderli ve reduktorlt ve enkoderli cesitleri
bulunmaktadir.



Servo Motorlar

e Hareket kontroll yapilabilen (donts yonu, mekaniksel konum, hiz
veya ivme gibi parametrelerin kontrol edilebildigi) motor
cesitleridir. Bu amacla gerekli olan sdrtct ve kontrol devresini
motor icerisinde bulunmaktadir.



Adim (Step) Motorlar

e Cok hassas konum kontrol olanagi ve disuk devirde yuksek tork
saglayan motorlardir. Bu motorlarda donme hareketi istenildigi
kadar aclya bolUnerek, acisal konumu adimlar halinde
degistirebilmekte, hassas konum ve pozisyon diizenlemeleri
yapilabilmektedir. Adim acisi motorun yapisina bagli olarak 90Q
45Q 18Q 7.5Q 1.80veya daha degisik acilarda olabilmektedir.



Motorlar

e https: //www.youtube.com/watch?v=NsNtvdfc7co

e https: //www.youtube.com/watch?v=6ba3ZAD9hGg
e https://www.youtube.com/watch?v=F3i1GAPx5Leg
e https:.//www.youtube.com/watch?v=hg3TTFTxWCo
e https: //www.youtube.com/watch?v=dhzL9snzaJY
e https://www.youtube.com/watch?v=eyqgwLiowZiU
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llgili siteler

e https: //www.youtube.com/watch?v=IPvdJM343nTg

e https://www.youtube.com/watch?v=6vYA8L r850
e https://www.youtube.com/watch?v=KEMt58ePNDs
e https://www.youtube.com/watch?v=jDNXHrzuQig

e https: //www.youtube.com/watch?v=fUB116-4xsY

e https://www.voutube.com/watch?v=8MafuWWV-RE
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