
 

 

 

cftool

x=0:.125:4; 

y=2*x.^2-0.5*x+1; 

y1=y+0.25*randn(size(y)); 

f=fit(x',y1','poly2');%'poly1': doğru 'poly3': üçüncü derece ... 

f 

plot(f,x,y1) 

 

f =  

 

     Linear model Poly2: 

     f(x) = p1*x^2 + p2*x + p3 

     Coefficients (with 95% confidence bounds): 

       p1 =       1.978  (1.895, 2.061) 

       p2 =     -0.4339  (-0.7795, -0.08833) 

       p3 =      0.9811  (0.6824, 1.28) 



 

 

 

 

f(x) = p1*x^2 + p2*x + p3 

interp1 

 

di = interp(x,y,xi); 

x y xi

di

clear all;close all;clc 

% Bir aracın zamana karşı ölçülmüş hız değerleri 

t=[0 1 3.7 6 8 9 12 15 20 22 27]; 

v=[0 14 52 67 79 100 114 120 123 135 150]; 

 

%Aracın t=14 saniyedeki hızını bulunuz. 

ti=14; 

vi=interp1(t,v,ti);%t=14 deki aradeğerin hesaplanması 



 

 

plot(t,v,'b-o','MarkerFaceColor','r') 

hold on 

plot(14,vi,'r o','MarkerFaceColor','k') 

%grafiğin düzenlenmesi 

grid on;box on 

xlabel('Zaman(s)') 

ylabel('Hız(m/s)') 

legend('Ölçülen hız','ara değer') 

 

 

 

spline

vii=spline(t,v,ti) 

vii= 

    117.7473 

 

 

 



 

 

 

 

 

% Veri Gridleme ve Konturlama Uygulaması 

clear all;close all;clc 

% Sınama verisi 

% Rastgele x,y konumlarında ölçüldüğü varsayılan z değerleri üretiliyor 

x=rand(64,1);y=rand(64,1);z=rand(64,1); 

dx=.1; % x yönünde grid aralığı 

dy=.06;% y yönünde grid aralığı 

% Izgaranın düğüm noktaları oluşturuluyor 

xi=min(x):dx:max(x); 

yi=min(y):dy:max(y); 

%grid ızgarası oluşturuluyor 

[X,Y]=meshgrid(xi,yi); 

%Veri griddata fonksiyonu ile gridleniyor x ve y sırası ile verilerin konumları, z 

bu konularda tanımlı veri, X ve Y ise verilerin yeniden gridleneceği ızgara 

noktalarıdır.  

Z=griddata(x,y,z,X,Y,'cubic'); Tırnak içinde gridleme işlemi ile ilgili bir seçenek 

yazılmıştır. Diğer seçenekler ‘linear’ ve ‘nearest’ şeklindedir. 



 

 

 

%verilerin konumları çizdiriliyor 

subplot(131) 

plot(x,y,'r o','MarkerFaceColor','k');box on;axis image 

xlabel('X koordinatları');ylabel('Y Koordinatları') 

%grid ızgarası çizdiriliyor 

subplot(132) 

plot(x,y,'r o','MarkerFaceColor','k');box on;axis image 

hold on 

plot(X,Y,'k +') 

plot(X,Y,'k .') 

%gridlenmiş değerler çizdiriliyor 

contourf(xi,yi,Z) 

alpha(.75); 

legend('Orjinal Veri Konumları','Grid Noktaları') 

xlabel('X koordinatları');ylabel('Y Koordinatları') 

 

%griddata fonksiyonu MATLAB'ın sonraki sürümlerinde kaldırılacaktır. Onun 

%yerine TriScatteredInterp fonksiyonu aşağıdaki gibi kullanılabilecektir. 

F = TriScatteredInterp(x,y,z); 

[qx,qy] = meshgrid(sort(x),sort(y)); 

qz = F(qx,qy); 

%Sonuçların çizdirilmesi 

subplot(133) 

contourf(sort(x),sort(y),qz);hold on 

plot(x,y,'r o','MarkerFaceColor','k');box on;axis image 

plot(X,Y,'k +') 

plot(X,Y,'k .') 



 

 

meshgrid

contourf

doc 

contourf doc meshgrid

griddata3

w = griddata3(x,y,z,v,xi,yi,zi) 

x y z v xi yi zi

griddata griddata3

TriScatteredInterp 

 



 

 

 

0 0 51 

24 

10 2 46 

13 2 45 

16 2 42.5 

20 2 42 

25 2 41.5 

35 2 41 

40 2 44 

50 2 44 

65 10 38 

80 10 35 

100 10 30 

130 10 25.5 

160 10 23 

200 10 20 

250 40 18.5 

300 40 17 

350 40 17.5 

400 40 17 

500 80 18.5 

650 80 20.5 

800 80 18 

1000      200      15 

1300      200      15.5 

1600      200      16.5 

http://goo.gl/e3B1Uy
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