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Langrance İnterpolasyonu ile Türev 

Lagrange interpolasyonu 
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Lagrange interpolasyonu 
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Newton İnterpolasyonu Yardımıyla Türev 

Eşit aralıklı ayrık noktaların verilmesi durumunda Newton ileri fark interpolasyon  formülü  

0x x
s

h


  alarak 

   

     

 

0

2

0 0

0 0

0

0

1 1 ... 1
...

2! !

Newton ileri fark interpolasyonu
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Şeklindedir. Bu eşitlikte x  değişkenine bağlı türev alınarak, sayısal türev belirlenebilir. 

Her iki tarafın x ’ göre türevi alınırsa 
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n ’e bağlı olarak 0( )f x  için farklı formüller elde ederiz.  İlk önce 1n   alalım 
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Olur. E  interpolasyon  polinomunun hatasını gösterir.  Eğer 2n   olarak alırsak 
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Olarak elde ederiz. 

Nümerik Türevde Hata: I R  ve  2nf C I olmak üzere ix x  için ( )iP x ’in hatası 
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Örnek:  0.3(0.1)0.6x   için ( ) cosf x x fonksiyonunu alarak Newton ileri fark interpolasyon 

polinomunu kullanarak (0.3)f  değerini yaklaşık olarak hesaplayınız. 0x x için 

Çözüm: verilen fonksiyon için  Newton ileri fark tablosu 
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