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9. TRAKTORLERIN DONANIMLARI
9.1. Alet Baglama ve Ceki Kancalar

Is makineleri traktérlere ¢ sekilde baglanmaktadir:
Cekilir: ceki kancalari, ceki demiri,

Yari asma: uc nokta aski sistemi

Asma: Uc nokta aski sistemi
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Traktorun arkasina baglanan alet ve makinelerin traktorden istedigi ceki
ozellikleri farkh olmaktadir. Tarim arabasinin traktore baglanmasinda
en onemli Ozellik, iz genigliklerinin uyumu ve donuslerde tarim
arabasinin traktor izini takip edebilmesidir. Bunun saglanabilmesi igin,
ceki kancasinin traktor arka dingiline olan uzakhgi ile ceki
kancasinin tarim arabasi on dingiline olan uzakhgi birbirine esit
olmalidir. Birinci olginun ikinciye oranla kuguk olmasi donuglerde iz

uyusmazligini ortaya gikarmaktadir.
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Cekalir tip tarim makinelerinin traktore baglanmasinda basit ¢eki
kancalarindan yararlanilmaktadir. Boyle bir kanca ve pimi Sekil 9.1° de

gorilmektedir.

Sekil 9.1. Ceki kancasi ve pimi.

Saja.sola
ayarh

yukari.asag: ayarh
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Sekil 9.2. Ceki demiri.

Cekilir tip is makinelerinin
traktore baglanmasinda
kullanilan, en onemli
elemanlardan birisi de cekKi
demiridir. Ceki demiri, traktor
hidrolik alt baglanti kollarina
baglanan, delikli lamadir. 25
KW’ a kadar olan traktorlerde
delik capt 22 mm ve delikler .

aras! uzaklik 40 mm; daha NGl IR » mnynmnnmm
buyuk traktorlerde delik capi \.: ey A AL )]
33 mm ve delikler arasi "

uzaklik 80 mm olmaktadir
(Sekil 9.2).
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9.2. Uc Nokta Aski Sistemi

Traktor arka dingiline gelen agirlik yeterli olmadigi igin, agir geki islerinde gerekli
olan ceki kuvveti cogu kez, gelistiriememektedir. Kaldi ki, gunimuz traktorleri
oldukga hafif yapili olarak imal edilmektedirler. Bu sakincanin onune gecmek icin,
traktor arka dingiline gelen agirhgi artirmak gerekmektedir.

Ceki kancasi, ya da c¢eki demirine gelen makine agirligini artirarak arka dingil
yukanu arttirma olanagi vardir. Ne var ki, bu tip yiklemede 6n dingile gelen yuk,
asirt  sekilde azalarak dumenleme etkinligi kaybolmakta, hatta traktor
sahlanmaktadir. Bu durumun onlenmesi igin alet baglama noktasinin arka dingilin
onune gegirilmesi gerekmektedir. U¢ nokta aski sistemiyle bu kosul saglanmig
olmaktadir. Ug nokta aski sisteminin genel yapisi Sekil 9.3’ de gorulmektedir

e
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Sekil 9.3. U¢ nokta aski sistemi

Hdldirma Ust baglan_
ti kolu

Kaldirna
mili

7
yié:- Aski kollar:

=N\

tegeni Ucwnokto aski sistemn;
Sol alf baglant baglant (jcgeni
kolu

Motorlar ve Traktoérler Dersi Prof. Dr. Ayten
ONURBAS AVCIOGLU



Sekil 9.4. Ideal ceki noktasi ve degisimi

Uc¢ nokta aski sisteminde Ust baglanti kolu ile alt baglanti kolu birbirine
paralel degildir. Uzantilari Sekil 9.4’ de oldugu gibi, bir noktada
kesismektedir. Bu nokta ideal ¢eki noktasidir. Bu noktanin yeri, Ust
baglanti kolunun boyunu ve konumunu ayarlamakla, degismektedir.
Gercgek ceki noktasi ise, ceki mukavemeti dogrultusunun alt baglanti
kollari uzantisini kestigi nokta olmaktadir. lyi ayarlanmis bir baglant
sisteminde, ideal ¢ceki noktasiyla gercek ceki noktasi ¢akisir, ya da
birbirine gok yakin olur.
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Sekil 9.5. Uc¢ nokta aski sistemi standart olciileri

Ug nokta aski sistemine, e e
degisik firmalarin imal ettigi NF“\‘ T— kol
tarim aletlerinin uyabilmesi SFE e r
gerekmektedir. Traktor % o
buyuklugune gore sistem ug¢ q

sinif olarak —— y
standartlastiriimistir (TS V o V

660). Tarim makinesi imalat s s . .
yonunden onemli olan i N 1 ]~

standart dlgiler Sekil 9.5 ve "q% |
Cizelge 9.1" de verilmistir

i
Alt baglanti kolu
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Cizelge 9.1. Uc nokta aski sistemi standart élciileri (mm).
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9.3. Hidrolik Kaldirma Sistemi

Traktorlerin kaldirma organlar, dort temel prensibe gore calismaktadir.
Bunlar;

Mekanik kaldirma sistemleri,

Elektrikli kaldirma sistemleri,

Havali (pnomatik) kaldirma sistemleri,
Hidrolik kaldirma sistemleridir.

Bu sistemlerden ilk Ggune, gunumuz traktorlerinde ender rastlanmaktadir.
Uygulamada en fazla hidrolik kaldirma sistemi gorulmektedir.

Hidrolik kaldirma sisteminde temel prensip; bir pompa tarafindan
hareketlendirilen sivinin, kaldirma silindirine dolarak kaldirma islemini
yapmasina, dayanmaktadir. Bu gorevin yapilabilmesi igin; sistemin
elemanlari, Sekil 9.6° da oldugu gibi, traktorin degisik yerlerine daginik
bicimde bagl veya Sekil 9.7°de oldugu gibi, bir arada bulunabilmektedir.
Yapida yer alan baslica elemanlar; yag deposu, emme borusu, hidrolik
pompa, basma borusu, yuksek basingc emniyet supabi, hidrolik kontrol
cihazi, geri donus borusu, hidrolik silindir (kaldirma silindiri) ve pistonudur.
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Sekil 9.6. Elemanlar: daginik bicimde yerlestirilmis

hidrolik kaldirma sistemi

1. Depo, 2. Hidrolik yag filtresi, 3. Havalandirma kapag! ve dlct cubudu,
4. Emme borusu, 5. Hidrolik pompa, 6. Basma borusu, 7. Yuksek
basin¢g emniyet supabi, 8. Hidrolik kontrol cihazi, 9. Geri donus
borusu, 10. Hidrolik silindir, 11. Hidrolik pistonu, 12. Kaldirma mili, 13.
Kaldirma kollari, 14. Aski koIIarl 15. Alt baglanti kollari, 16. Ust
baglanti kolu, 17. Hidrolik komuta kolu

&I

Motorlar ve Traktoérler Dersi Prof. Dr. Ayten 12
ONURBAS AVCIOGLU



Hidrolik kaldirma sistemleri calisma ozellikleri yonunden,

Normal hidrolik kaldirma sistemi,
Otomatik hidrolik kaldirma sistemi
olmak uzere iki grupta toplanmaktadir.

Normal hidrolik kaldirma sisteminde, gorevlerin yapiimasi
surucunun kontrolu ile saglanmaktadir.

Otomatik hidrolik kaldirma sisteminde ise, fonksiyonlarin bir kismi,
surucunun etkisi disinda otomatik olarak kontrol
edilebilmektedir.
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9.3.1. Normal hidrolik kaldirma sistemi

Hidrolik sisteme bagli is makinesinin, kaldirilmasi, indiriimesi ve istenen
dUzeyde tutulmasini, suricunun kontrolu altinda, saglayan normal hidrolik
kaldirma sisteminin yapisi Sekil 9.7’ de gorulmektedir.
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Sistemin kaldirma igslemini yapabilmesi icin, pompa, depodan
emdigi yagi hidrolik komuta cihazi uzerinden, hidrolik silindire
basmaktadir (Sekil 9.8. a).

Kaldirma isleminin durdurulmasi; pompanin bastigi yagin
depoya donmesi ve silindir icindeki yagin hapsedilmesiyle
saglanmaktadir (Sekil 9.8.b). Indirme durumunda hem
pompadan gelen yag, hem de hidrolik silindirdeki yag depoya
donmektedir (Sekil 9.8.c).

Normal hidrolik sistemde, kaldirma islemi yeterli duzeye ulasinca,
hidrolik komuta cihazi notr duruma getirilmelidir. Aksi durumda
kaldirma kollarinin yukariya kalkmasi devam eder. Hidrolik
silindir sona vardigi halde, kaldirma islemine devam edilirse,
sistemin basinci hizla yukselir. Pompanin 6zelligine de bagl
olan bu yuksek basincin, sistemdeki elemanlara zarar
vermemesi icin, genellikle hidrolik komuta cihazindan once, bir
yuksek basin¢g emniyet supabi bulunmaktadir.
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9.3.2. Otomatik hidrolik kaldirma sistemi

Otomatik hidrolik sistem, bunyesinde normal hidrolik
sistemin tum elemanlarint  bulundurur. Ayrica,
bunlara ek olarak, yapilan isin otomatik kontrolunu
saglayan uyar|C|Iar (impuls vericiler) devrede
bulunmaktadir. Otomatik uyaricilar, kontrol edilmek
Istenen buyuklugun degisimine bagl olarak, hidrolik
komuta cihazina etkili olmaktadir. Uyar|C|Iar|n
gunumuze kadar uygulanan tiplerini;

Is derinligini kontrol eden uyaricilar,

Patinaji kontrol eden uyaricilar,

Ceki kuvvetini kontrol eden uyaricilar,
Kaldirma yuksekligini kontrol eden uyaricilar,

olmak uzere dort grup altinda toplayabilliriz.
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9.3.2.1. Is derinligini kontrol eden uyaricilar

Bu sistemde, is makinesi ile traktor arasina bir derinlik
kontrol tekerlegi yerlestirilmistir. Is derinligini belirli bir degere
ayarlamak icin, bu tekerlek u¢ nokta aski sistemine bagl
yataklari uzerinde, asagi yukari hareket edebillir.

Makinenin ig derinligi ayarlandiktan sonra, toprak
yuzeyindeki engebelere karsin, uyarici tekerlegin hidrolik
komuta sistemine verecegi impulslar sayesinde is derinligi sabit
kalmaktadir (Sekil 9.9). Ayarlanmis bir is derinligi icin, sekilde
verilen X degeri belirlenmis olmaktadir. Arazinin engebeleri
nedeniyle is derinliginin (X mesafesinin) degismesi, uyarici
tekerlek tarafindan, degismeyi giderecek bicimde, hidrolik
komuta cihazina uyari gondermektedir. Sonucta is derinligi
belirli degerini korumaktadir.
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Sekil 9.9. s derinligini kontrol eden uyaricl.

Hidrolik komuta o
A ! ! ,
cihaz Uyarici tekerlek FRliuk
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9.3.2.2. Patinaji kontrol eden uyaricilar

Bu sistemde, traktor patinaja dustugunde, hidrolik komuta
cihazina kaldirma isleminin yapilmasi icin bir uyari gelmektedir.
Hidrolik kaldirma sistemine bagli is makinesinin kalkmasiyla,
traktorun patinaji son bulmakta, bu durumda, komuta cihazina
iletiimis olan uyarma da ortadan kalktigi icin, is makinesi tekrar
eski konumunu almaktadir (Sekil 9.10). Boylece, patinaj ile is
derinligi arasinda, patinaji onceden saptanan degerin Uzerine
cikarmayan, bir denge kurulmus olmaktadir

Bu sistemde, uyarici olarak hidrolik pompa (W) kullaniimaktadir.
Pompa Unitesi, ayni anda, traktor kuyruk milinden (T) ve bir
tekerlekten (L) hareket almaktadir. Traktor patinaja dustigunde,
kuyruk mili normal devir sayisi ile donmeye devam edecek,
ancak L tekerleginin devir sayisi azalacaktir. W pompasinin girig
devirleri arasindaki fark, hidrolik komuta cihazina bir uyari olarak
gonderilerek, patinajin ortadan kalkmasi saglanmaktadir.
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Sekil 9.10. Patinaj1 kontrol eden uyarici.

H. komuta
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W. Devir farkliligini yog

basincina cgevirici

Kaldirma
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—

Uyarma Hidrolik | /
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9.3.2.3. Ceki kuvvetini kontrol eden uyaricilar

Bu sistemde, is derinliginin gok az degismesine izin verilmekte,
buna karsin ¢eki kuvveti yaklasik sabit tutulmaktadir (Sekil 9.11).
Sekilde pullugun gosterdigi mukavemet W ile gosterilmistir. Ceki
kuvveti buna esit, fakat zit yonde olacaktir. Pulluk toprak icinde,
gaglantl kollari tarafindan taginmaktadir ve hidroligin kaldirma kuvveti K
Ir.

Sekilden kolayca anlasilacagi gibi, ust baglanti koluna etkiyen J
kuvveti, d ve c boyutlari ile W pulluk mukavemetine bagli olarak
degismektedir. J nin degeri;

d
J=W.

C

olarak yazilabilir. Ceki kuvvetini sabit tutan otomatik hidroliklerde, bu J
kuvvetinin degismesi uyarici etken olmaktadir. Ust baglanti kolunun
traktore baglandigi noktada bulunan bir yaprak, ya da spiral yay
aracihgiyla, J kuvvetindeki degismeler, boyutsal buyukluge cevrilerek,
hidrolik komuta cihazina iletilmektedir. Ust baglantl kolunun yay
sistemiyle traktore baglanma bicimi Sekil 9.12" de gorulmektedir.
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Sekil 9.11. Ceki kuvvetini kontrol eden uyaricu.

Ceki kuvveti (pulluk mukavemeti W) arttikga, Gst baglanti koluna
etkiyen J kuvvetinin de artacagi aciktir. Bu durumda, hidrolik komuta
cihazina gonderilen uyari, hidroligin kaldiriimasi seklinde olacaktir.

Tersi durumda ise, hidroligin indirilmesi (pullugun daha derine
batmasi) icin uyari gonderilecektir

- Hidrolik  Ust beSlants
?fpi k*rr'éuc mog
- ¢ b d
N /K
/ 'l j Uyarici
,. > | kuvvet:
x\ / P W <

TR ﬁ '_‘
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Sekil 9.12. Ust baglant1 kolunun bir yay sistemiyle
traktore baglanmasi.

Cok govdeli pulluklarda, pulluk mukavemet merkezi daha geriye
kayacagi igin, ¢eki hatti, E alt baglanti noktasinin yukarisindan
gecmektedir. Bu durumda, ust baglanti koluna etkiyen kuvvet yon
degistirerek, basi kuvveti yerine, ceki kuvveti dogmaktadir. Ust
baglanti kolunun ¢ekiye galismasi, ya da g¢eki basi arasinda surekli
yon degistirme, gonderilen uyarinin etkinligini azaltmaktadir. Bu
nedenle, buyuk traktorlerde, genellikle uyarici duzen alt baglanti
koluna baglanmaktadlr.
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9.3.2.4. Kaldirma yuksekligini
kontrol eden uyaricilar

Yukseklik (konum) kontrolinde, kaldirma miline bagl eksantrik
bir ¢cikintl uyarma isini yapmaktadir. Hidrolik kollar asagida iken
eksantrigin ¢capi en buyuk ve kollar yukari durumda iken en
kucUk olmaktadir (Sekil 9.13).

Hidrolik komuta kolu, kaldirma durumuna dogru itildiginde,
kalkma iglemi baslamakta ve kaldirma miline bagh eksantrik
cikinti, buyuk ¢aptan kicuge dogru donmektedir. Eksantrik ile
temasta bulunan gubuk, yay yardimi ile, hareket ederek,
kaldirma iglemini durduracak bigcimde uyari gondermektedir.
Boylece kaldirma islemi otomatik olarak son bulmaktadir. Ug
nokta aski sistemine bagli alet daha da kaldirilmak istenirse,
hidrolik komuta kolu, kaldirma durumuna dogru biraz daha
itiimekte ve ayni iglemler yeniden olugsmaktadir.
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Sekil 9.13. Kaldirma yiiksekligini kontrol eden uyaricu.

Eksantrik
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9.3.2.5. Ceki kuvvetini ve kaldirma yuksekligini kontrol
eden otomatik hidrolik kaldirma sistemi

Bu hidrolik sistemin ¢alismasi yonunden onemli olan ve
normal hidrolik sistemde bulunmayan elemanlar Sekil 9.14’ de
gorulmektedir. Sekilde goruldugu gibi, bu yapida hidrolik komuta
cihazi pistona baski yapan bir yaya sahiptir. Yay, komuta cihazi
pistonuna, indirme konumuna getirecek sekilde etkimektedir.
Hidrolik komuta kolu ise, bir kama araciligiyla pistona etkili
olmaktadir. Komuta kamasinin, bir yuzu ile de uyari tagiyici
cubuk temas halindedir. Uyari tasiyici cubugun, uyarilari ust
baglanti kolundan, ya da kaldirma milinden almasini saglamak,
surucunun secimi ile olmaktadir. Bu amacla on segcme kolu,
“konum kontrol (KK)” ya da “geki kontrol (CK)” durumuna
getirilebilir.
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Sekil 9.14. Ceki kuvvetini ve kaldirma yuksekligini
kontrol eden otomatik hidrolik kaldirma sistemai.
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Ceki kuvvetinin kontrol edilmesi:

Genellikle pullukla strim gibi agir ¢eki islerinde kullanilir. On se¢gme kolu “ceki
kontrol” durumuna getirilerek, uyarici gubugun ust baglanti kolu ile temasi
saglanmistir. Surim sirasinda, pulluk traktor aski kollari tarafindan
tasinmaktadir. Surtcu, komuta kolunu, indirme durumuna dogru goturerek
pullugun topraga dalmasini saglar. Belirli bir is derinligine erisince, pulluk
mukavemetinin artmasi nedeniyle, Ust baglanti koluna gelen kuvvetin uyari
tasiyici cubuga etkisi, pullugun batmasini durduracak yonde olacaktir. Burada,
is derinligini belirleyen;

Surtcunun hidrolik komuta kolunu indirme konumuna getirme miktari,

Topragin pulluga gosterdigi mukavemet, yani traktorden istenen ceki kuvveti
olmaktadir.

Anlasilacagi gibi, sirim sirasinda, ust baglanti koluna etkiyen kuvvetin
degismesi, ceki kuvvetinin degismesi demektir. Bu durum ise, ¢eki kuvvetini
sabit tutacak yonde uyarinin dogmasina neden olmaktadir. Yani, surumde
hafif topraga gelindiginde, pulluk daha ¢cok batmakta, agir topraklarda is
derinligi azalarak ¢eki kuvveti yaklasik sabit kalmaktadir. Ozgul toprak direnci
cok degisken olan arazilerdeki sirimde, ust baglanti kolunun baglanma
noktasi | numarali delige getirilerek, gonderilen uyarilarin etkinligi azaltilabilir.
Ayni islem, reaksiyon kontrolu bulunan traktorlerde, 6n segme kolunu bu
konuma getirerek saglanabillir.
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Kaldirma yiiksekliginin kontrol edilmesi:

Kaldirma yuksekligi kontrol edilmek istendiginde, on segme kolu konum
kontrol (KK) durumuna getirilir. Bu durumda, ¢eki kuvvetinde olan
degismeler hidrolik sistemi etkilemez. Kaldirma yuksekligi ise, hidrolik
komuta kolu ile gok hassas olarak ayarlanabilir. Komuta kolu kaldirma
durumuna dogru itildiginde, komuta kamasi pistonu yaya dogru iterek,
kalkma iglemini baslatir. Kaldirma mili bir miktar donunce, uyari ta§|y|0|
cubuk araciligiyla kamada bosluk yaratir. Bu durumda, yay pistonu
kamaya dogru iterek, kaldirma islemini durdurur. Hidrolik kollar bir
miktar daha kaldiriimak istenirse, komuta kolu, kaldirma durumuna
dogru, bir miktar daha itilerek, ayni islemlerin olusmasi saglanir.
Traktore baglanma yuksekliginin degismesi istenmeyen alet ve
makinelerle bu konumda calisiimalidir.
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Bazi traktorlerde, 6n se¢me kolu, bu iki konumun arasinda da durabilir.
“Reaksiyon kontrol (RK)” ad1 verilen bu durumda, uyarilar, hem iist baglanti

kolundan, hem de kaldirma milinden, karisik olarak, hidrolik komuta cihazina
Iletilmektedir.

Tam bagimsiz ¢alisma ve kontrole sahip, birbirinden ayri ¢ceki ve pozisyon
kontrol mekanizmalar birlikte kullanildiginda, karma kontrolli saglar.

Birlesik (Karma) Kontrol ile yan kollarin asagiya dogru hareketi limitlenerek,
cok sert topraktan, yumusak topraga gecildiginde ekipmanin ¢ok derine
dalmasi onlenir. Boylece, farkl sertlikteki topraklarda calisma esnasinda
uniform bir galisma derinligi elde edilirken, ayni zamanda da uygun
olmayan alt topragin yuzeye gikmasi engellenir.

Hidrolik kaldirici yuzme durumunda iken, kaldirma kollari serbestce
salinim yapabilir ve ekipman arazi ylzeyini takip eder.
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9.3.3. Hidrolik sistemin elemanlari

Hidrolik sistemde yer alan baslica elemanlar,
Hidrolik yag deposu,

Emme, basma ve geri donus borulari,
Hidrolik pompa,

Yuksek basing emniyet supabi,

Hidrolik komuta cihazi,
Hidrolik silindir, 2
On secme kolu,

hidrolik yavaslatma kilidi, ' ,
hidrolik tasima kilidi
seklinde siralanabilir.
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Hidrolik yag deposu: Hidrolik sistemin galismasi igin gerekli yagin konuldugu
depodur. Baz traktorlerde, hidrolik sistem igin ayri bir yag deposu yoktur. Vites
kutusu yaglama yag, hidrolik sistemin calistirimasinda da gorev yapmaktadir.
Yaygin olarak uygulanan sistemde ise, ayrn bir yag deposu bulunmaktadir. Bu
uygulama bigiminde, sisteme konan yag genellikle SAE 30 motor yagi olmaktadir.
Depoya donen yagin temizlenmesi icin, donus hatti Gzerine bir filtre
yerlestiriimektedir.

Borular: Hidrolik sistemde yer alan boru ve baglanti elemanlari, yuksek basinca
dayanikli yapida olmalidir. Pompanin emme hattinda olabilecek catlaklar
sistemde asir1 gurultiye ve basma hattindaki ¢atlaklar da onemli yag kaybina
neden olmaktadir.
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Hidrolik pompa: Hidrolik sistemde, degisik yapidaki pistonlu ve disli
pompalar kullanilmaktadir. Daha 6nce ¢okca kullanilan pistonlu
pompalarin yerini, giiniimiiz traktorlerinde, disli pompalar almaktadir.

Pistonlu pompa tiplerinden en fazla uygulanan, eksenel
pistonlu pompa Sekil 9.15" de gorulmektedir. Bu pompada,
silindirler bir eksen etrafinda, cepecevre dizilmis durumdadir.
Tahrik mili ve silindirler komple donmektedir. Eksenler arasinda
acl yok ise, pompanin debisi sifir olmaktadir (Sekil 9.15 a).
Eksenler arasindaki a¢i buyudukge pompanin debisi artmaktadir
(Sekil 9.15 b).
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Sekil 9.16. Radyal pistonlu pompa.

Radyal pistonlu pompalarda,
ortada bulunan eksantrik ¢ikintili
bir milin cevresine ¢ok sayida
silindir dizilmis bulunmaktadir.
Eksantrik cikinti, sira ile tum
pistonlari iterek basma islemini
saglamaktadir. Pistonlarin geriye
gelmesi (emme islemi) yaylar
araciliiyla olmaktadir (Sekil
9.16).
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Traktor hidrolik sistemlerinde en fazla kullanilan pompa
tipleri; distan disli pompa (Sekil 9.17) ve icten disli pompa

(Sekil 9.18) olmaktadar.

Distan disli pompalarda, diglilerden
birisi; tahrik mili aracili ile
déndurilmektedir. Ikinci disli ise, bu disliyi
kavramig oldugu i¢in onunla ters yonde
doner. Diglilerin dis bogluguna dolan yag,
cevreden basma kanalina gonderilir.
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Sekil 9.18. I¢ten disli pompa

icten disli pompada
yagin iletimi, eksenleri
kacik olarak yerlestiriimis
bulunan bir igten digli ile,
bunu i¢gten kavrayan
klcuk disli arasindaki
degisken bosluktan
yararlanarak
saglanmaktadir.
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Sekil 9.19. Paletli pompa

Hidrolik sistemlerde ender
kullanilan paletli (kanatl)
pompa tipi Sekil 9.19’ da
gorulmektedir. Bu
pompada, govdeye gore,
merkezden kacik olarak
yerlestirilmis bulunan bir
mil Gzerindeki paletler, bir
yay araciligiyla, ya da
merkezkac kuvvetle disa
dogru itiimektedir. Donu
hareketi sirasinda govde
ile paletler arasindaki
bosluk hacmi degiserek
yagin basilmasini saglar
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Sekil 9.20. Yiiksek basin¢ emniyet supabi.

Yuksek basin¢g emniyet
supabi: Hidrolik sistemde
kullanilan pompa tipine bagl
olarak, calisma basinci 400 bar’
a kadar ulasabilir. Bu yuksek
basinc¢tan sistemi korumak icin,
devreye, 175...200 bar basincta
acllan bir emniyet supabi
yerlestiriimektedir (Sekil 9.20).
Supabin calisma basinci
ayarlanabilmektedir

ADeg)cyo donus

7 7
74
Supab basing

/ayar yayi

Calisma
dev_resme =i
baglant

Ll — [l

i

Supob

| Hidrolik komuta
' cihmzindan depoya
domen yag
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Hidrolik komuta cihazi: Hidrolik sistemde, gorevin yapilmasi i¢in,
hidrolik sivinin gerekli organlara akisini diizenleyen elemandir.
Genellikle, Sekil 9.14' ’e goruldugu gibi, pistonu siirgilu yapida
olmaktadir. Pistonu donii hareketi yaparak, yag akisin1 yonlendiren
tipleri de vardir.

Hidrolik 2 K On secme koiu
komuta & -
kolu ~ \
Hidrolik komuta g \
kamas: ~ 2 \

\‘\ Hidrolik yavaslatma
Hidrolik kilid

Komuta cihaz¢ Uyar: veric
£ I U

yoy
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Sekil 9.21. Bir ve iki etkili hidrolik silindirler

Hidrolik silindir: Hidrolik silindir
(kaldirma silindiri) kaldirma ve indirme
islemini gerceklestiren elemandir. Ozgul

@1‘7777/777777?777 i¢c basing yuksek oldugu igin, piston ve
_ _ A _ f _ }4 - silindirin yuksek basinca dayanikli ve
= = sizdirmaz durumda olmasi
.6/ “ 144 gerekmektedir. Bazi firmalar, silindir
S Piston  Silindir uzerine ayrica bir emniyet supabi
a) Bir etkili silindir koyarak, yol durumunda agir aletler
Silindir tasinirken, kasislerde meydana gelecek

W ﬁ;‘:ﬁ/l/ garpmalar sonucu olusan, ylksek ig

basinctan silindiri korumaktadir.

\/Wp .y d -y Hidrolik silindirler caligsma ilkesi yonunden,
i # - Bir etkili hidrolik silindirler,

pston S 4y ) oir etill hidroltk sitind
kolu Piston i Iki etkili hidrolik silindirler
olmak Uzere iki grup altinda toplanirlar (Sekil
9.21).
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Tarim traktorlerinde yaygin olarak kullanilan bir etkili silindirlerde,
kaldirma iglemi yagin basinci ile saglanmakta; indirme ise, aletin
agirliginin etkisi ile olmaktadir. Iki etkili silindirlerde her iki islem
yag basinci ile olmaktadir.

Hidrolik silindirler yapisal yonden de,
Sabit hidrolik silindirler (Sekil 9.14),
Oynak hidrolik silindirler (Sekil 9.21)

seklinde siniflandirilirlar. Sabit silindir, hidrolik sisteme rijit olarak
baglanmis durumdadir. Silindir icinde hareket eden pistonun
kolu, oynak bir durumda, kaldirma miline baglanmistir. Oynak
silindirlerde; silindir, piston ve piston kolu birbirine gore, acili
konum alamaz. Kaldirma isleminde gerekli olan oynaklik, piston
koluna gecen pim ve silindirin basindaki baglama mafsali ile
saglanmaktadir.
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On segcme kolu: Hidrolik sistemin yapisina ve yapilan ise bagli
olarak, otomatik uyarma duzenlerinden hangisinin ne olgude
devreye girecegini belirleyen koldur.

Hidrolik yavaslatma kilidi: Bir etkili hidrolik silindire sahip
traktorlerde, indirme iglemi aletin kendi agirliginin etkisiyle
olmaktadir. Ozellikle, buyuk guclu traktorlerde, tasinan alet ve
makine agir olacagi icin, inme iglemi hizli olmaktadir. Yere
carpmayi engellemek icin, hidrolik komuta cihazi Uzerinde, geri
donuse bir vana konulmaktadir. Surtcu, istedigi ayarlamayi
yaparak inme hizini kontrol edebilir.

Hidrolik tasima kilidi: AQir aletler traktore asili durumda
hareket ederken, hidrolik silindirin agiri darbe basing¢larindan
korunmasi i¢in, kaldirma milini en yukari durumda, mekanik
olarak kilitleyen bir sistemdir.
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