Fotogrametri ve Temel Haritacilik Becerileri

Fotogrametri

Large Scale Photogrammetry
Radial Capture Process
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Fotogrametri iki boyutlu
fotograflar kullanarak 3 boyutlu
objeler ve arazi 6zelliklerinin
hassas ol¢cimlerinin yapilmasini
saglar.

m Ground position
= Aerial position



Fotogrametri ve Temel Haritacilik Becerileri

Fotogrametrinin amaci, fotograflar
yardimiyla nesne ve cevresi hakkinda
guvenilir bilgiler elde etmektir.
Nesnenin sekil, boyut, konum gibi
geometrik 6zelliklerinin belirlenmesi
icin fotograflar degerlendirilir.

Tek bir fotograftan elde edilemez.
Dolayisiyla tek bir hava fotografindan
yukseklik bilgileri dlctilemez yada
olusturulamaz. Uclincii boyut icin
ayni alana ait farkh acidan/farkl
noktadan ¢ekilmis ikinci bir fotografa
ihtiyag vardir.

Fotogrametri ile bir objenin, bir
yapinin, bir evin, binanin, agacin,
heykelin, dagin, kayaligin herhangi bir
objenin 3 boyutlu modeli

olusturulabilir ve dlctimler yapilabilir. m Ground position
= Aerial position

Large Scale Photogrammetry
Radial Capture Process




Fotogrametri
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Fotogrametri
I I
 Stereoskopik gorme yontemleri

1. Stereoskop yontemi (isin yollarini ayirma)
Bu yontemde fotograflar iki ayri optik yolla
gozlere iletilir. Optik yol, mercekler, prizmalar
veya aynalardir.

Stereoskop, fotograflari Gic boyutlu
goruntuleyebilmek icin paralaks yontemini
kullanir. Yan yana yerlestirilen iki fotografa

bir ¢ift lens aracililigiyla bakilir.
Fotograflar, gozler arasindaki
aralik dikkate alinarak hizalanir;
sagdaki resim sag gozun gorecedi
aralikta, soldaki resimse sol gozun
gorecegi aralikta konumlandirilir. iki

boyutlu fotograf gifti birleserek Ug

boyutlu bir fotograf olusturur. .



Fotogrametri

I
 Paralaks / Iraklik Agisi

iki gdzle baktigimiz cismin konumunda meydana gelen degisimdir.

Arabayla bir yere giderken uzak manzaranin ¢ok
yavas degistigini, ama yakin manzaralarin ise
acimizin degismesi nedeniyle sirekli degistigini
gorebiliriz. Paralaks tam olarak budur.

Uzaydaki gok cisimlerinin diinyaya olan
uzakliklarinin élgtlmesi icin kullanilan
matematiksel bir yontemdir. Yani diinya
uzerinde birbirine olan mesafesi kesin olarak
bilinen iki farkli noktadan bir gok cisminin
goruldugu acilarin hesaplanmasiyla, gok
cisminin diinyaya olan mesafesi dlclebilir.
Fotogrametri de bu prensibe gore calisir. Bir
cismin uzakhginin yada havadan bir yerseklinin
yuksekliginin olcllebilmesi icin arasinda belirli
bir mesafe olan iki konumdan ayni yerseklinin
goruntusunidn cekilmesi lazim.




Hava Fotogrametrisi
_

Hava . lleri bakis
Fotografi nadir bakis

cekimi

Hava fotograflari
iki farkli acl
ozelligine gore Vertical Low Oblique High Oblique
cekilirler.
Bunlardan ilki
disey yani film
dizleminin yere

Camera orientation for various types of aerial photographs

paralel oldugu Ifrff . 'ﬁﬁl"l‘*
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adlandirilan egik Vertical Low Oblique High Oblique

cekimlerdir.
How a grid of section lines appears on various types of photos.



Hava Fotogrametrisi

Ucus Planlamasi
. Ucus Alani

. Tarih

. Cozunurluk

. Ucus Yuksekligi



Hava Fotogrametrisi
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Hava Fotogrametrisi
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Hava Fotogrametrisi

30 ekim 2020 izmir Seferihisar depremi sonrasinda 31 ekim 2020 giinii HGM tarafindan fotogrametrik

haritalama calismalari icin gerceklestirilen ugus

.
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Hava Fotogrametrisi

Q 3926,mxd - ArcMap - Arclnfo - & I IES
[ie [dit View [ookmarks et Zelection Gecprocessing Customize Windows |[delp
DEB& L 28 x 9o &[5 =4 BT TR R PR "
® S - k O el | YR © < . F %0 30 Anelyst - | Loyer [ ICGUY 6K 2010 2026 228). ~ | T s o0 & B 8B @ %,
Table Of Contents o x ; f A ArcToolbox 3 x 7
- AOR & " ARG QI T B | (& ArcTocbox &
e r L4 1) d 1 ‘r ‘ o a Georeferencing ~ | Layen IOGUV-GIK-2010_3926:00 ] <+ @ 3D Analyzt Teals o
&8 A | ' i S

= B Analysis Teok

(i3] . Cartography Tools

(1} ‘ Corverzion Tocls

(- & Data Intesopersbiity Toci
1=+ & Data Manzgemers Tools
i+ @ Geocodang Tools

5 . Geostatishcal Angdyst Took

hycfs -~
7 B ICGUY-50K-2019_39
1 ICGUY-30K-2010_33
4 B ICGUY-80K-2010.29
+ M ICGUY-80K-2010 35
M 1ICGUY 60K 2010 38
M ICGUY-ACK- 2010 34

5 B ICGUY-50K-2010_33 & @ Linees Relerencing Tools
7 B ICGUY-50K-2010_39 = B Multidimension Tools
3 B ICGUY-50K-2012_38 - Nm.odr-‘-n.:t,-:'.Toul:
< B ICGUY-S0K-2010 40 =+ B Schematics Tools

4 M ICGUY- 60K 2010 40 i+ &P Sever Toak

12 @ Spatal Anatyst Toak
= B Spatial Statistcs Toolks
iz @ Tracking Ansiyst Teols

3 M ICGUY-60K-2010_40

B ICGUY-5C0K-2010_40

B ICGUY-30K-2010_40
M ICGUY-80K-2010 40
M ICGUY-SCK- 2010 40 ‘
M ICGUY- 0K 2010 41 |
M ICGUY-E0K-2010_41
B ICGUY-30K-2010_41

4 B ICCUY-50K-2010_41
M
M
M

r B

ICGUY-80K-2010 41
ICGUY 86K 2010 &1
1CGUY- 80K 210 4
ICGUY-50K-2010_41
ICGUY-20K-2010_43
4 B ICGUV-50K-2010.43 ‘

|< ' > |p@aia e e = : i &
Drewing= K 0 0 - A~ 0] Jasd vilh vB 7 Ul A~H. 2. LT

33224236 2220457 556 Meters

16



Hava Fotogrametrisi

* Hava Fotogrametrisi ve fotogrametrik harita yapim sureci

1. Yer kontrol noktalarinin olusturulmasi. Haritasi yapilacak sahada hava fotograflarinda gorinecek
sekilde belirli araliklarla isaretlemeler yapilir. isaretlenen noktalar jeodezik yontemlerle
koordinatlandirilir, yani XYZ koordinatlari belirlenir.

e 2. Ucus plani olusturma. Haritalanacak ve yer calismasi yapilacak alani kapsayacak sekilde ugus plani
olusturulur. Ugus planinda, kullanilacak kamera ve lens, 6lcege bagli olarak ugus yiksekligi, tarih ve
stereo bindirme oranlari dikkate alinir. Ucus hatlari yada cizgileri birbirine paralel olacak sekilde
planlanir.

* 3. Plana gore uygun hava kosullarinda ugus yapilir ve hava fotograflari cekilir. Hava fotograflari ugagin
hizina gore istenen bindirme oranini yakalamak icin iki fotografin baz uzakligi zaman atlamali olarak
elde edilir.

* Fotograf cekimi icin bazi kosullarin saglanmasi gerekir.
* Bulutsuz ve glinesli hava

* Genis yaprakli agaclarin oldugu bolgelerde yapraklarin dokuldigi sonbahar yada olusmadigi ilkbahar
mevsimi tercih edilir.



Hava Fotogrametrisi

* Hava Fotogrametrisi ve fotogrametrik harita yapim sureci

Kar ortisu olmamali

Gunes yikseklik acisinin 30 dereceden biylk olmasi gerekir.

4. Film banyolari ve diapozitif basim islemleri gerceklestirilir.

5. fotogrametri aletlerinde koordinatlari bilinen ve bilinmeyen noktalarda élgcimler yapilir, bazi
hesaplamalar sonrasinda stereo model olusturularak esylkselti egrileri ve diger unsurlar cizilir.

6. ilk cizimler arazi de kontrol edilerek eksik ve hatalar giderilir.



Hava Fotogrametrisi

Analog kamera ile ¢cekilmis fotograf




Hava Fotogrametrisi

I
Analog fotograf
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Analog Stereoploter

Analitik Stereoploter

—
=
=
=
_—

22



Hava Fotogrametrisi
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Hava Fotogrametrisi

Analog Kamera Sayisal/Dijital Kamera




Hava Fotogrametrisi
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Hava Fotogrametrisi

Sayisal kamera ile cekilmis fotograf
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Fotogrametri

Sayisal Fotogrametri
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Fotogrametri

1/25000 6lcekli haritadan tretilen DEM (10 m)

.
' ava fotografindan uretilen DEM (1m)
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Fotogrametri

Hava fotografindan tretilen DEM (1 m)
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